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OENGLISH

Note for consulting this manual - The figures referred fo in the text appear af
the beginning of the manual.

> 1

1.1 ¢ Safety warnings

¢ PLEASE NOTE! - It is important to observe the following instructions
for personal safety. Incorrect installation could lead to serious injury. Therefore,
it is important fo read all sections of the manual prior to starting work and, in case of
doubits, ask the installer/manufacturer for explanations.

¢ CAUTION! - Important safety instructions; save these instructions
for future use. Keep this manual in a safe place fo enable future product mainte-
nance and disposal procedures.

SAFETY WARNINGS AND
PRECAUTIONS

1.2 ¢ Installation warnings

¢ All product installation, connection, programming and maintenance
operations must be performed exclusively by a qualified and skilled
technician, in observance of laws, standards and local regulations
and the instructions in this manual.

e Check the condition of the product immediately after unpacking i.

e Before starting the installation, make sure the product is suited o automate your awn-
ing/shutter (see chapter 3).

o All product installation and maintenance operations must be performed with the auto-
mation disconnected from the power mains. As a precaution, affix a nofice with the
fext “VWARNING: MAINTENANCE IN PROGRESS" on the disconnect device.

e Before starting insfallation procedures, move away all electric cables not involved in
the work and deactivate all mechanisms not required for motordriven operation of the
shutter.

e If the product is installed af a height of less than 2.5 m from the floor or other support
surface, the moving parts must be profected with a suitable covering, to avoid inad-
vertent access. For profection, refer to the instruction manual of the shutter, ensuring
that future access for maintenance purposes is guaranteed.
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 On sun awnings, a minimum horizontal distance of 40 cm must be guaranteed be-
tween the awning completely open and any fixed object positioned in front.

® During installation, handle the product with care, avoiding the risk of crushing, impact,
dropping or contact with any type of liquid, do not insert sharp obijects in the motor,
do not drill or insert screws on the motor exterior and do not place the product in the
vicinity of heat sources or naked flames (fig. 1).
Such actions may damage the product and cause malfunctions or hazards. In such cas-
es, immediately suspend installation and contact the installer/manufacturer.

® Do not disassemble the product in excess of the operations envisaged in this manual.

* Never make any modifications fo part of the product other than those specified in this
manual. Operations other than as specified can only cause malfunctions. The manu-
facturer declines all liability for damage caused by makeshift modifications to the
product.

® The product power cable is in PVC; this makes it suitable for installation exclusively in-
doors. If installed outdoors, the cable must be covered with a protection ducting.

e If the power cord is damaged, the product may not be used as the cord cannot be re-
placed. Should this occur, contact the installer/manufacturer.

® During system setup, keep all persons far from the shutter when moving.

® To control the product, use exclusively holdHo-run type pushbutons, i.e. which must re-
main pressed for the entire manoeuvre.

® The product packaging material must be disposed of in full observance of current local
legislation governing waste disposal.

1.3 ¢ Operation warnings

® The product should not be used by children or people with impaired physical,
sensorial or mental capacities or who have not received adequate training in the
safe use of the product.

* Do not allow children fo play with fixed control devices.

e Take care in the vicinity of the shutter / awning / screen when moving, and keep at
a safe distance until the manoeuvre is completed.

e Frequently check the automation, to detect for imbalance, any signs of wear or dam-
age fo cables or springs (if present). Do not use the automation if adjusiments or re-
pairs are required. In this case always confact a specialised fechnician to solve the
problem.



PRODUCT DESCRIPTION AND
INTENDED USE

>

The product is a tubular motor for automating awnings and shutters. Any other use
is strictly prohibited! The manufacturer declines all liability for dam-
age resulting from improper use of the product and other than as
specified in this manual.

The product has the following features:

- is powered by the mains electricity [verify compatibility on the label aftached to the
motor);

- it can move the rolling shutter up and down and stop it at the upper limit switch, the
lower limit switch or af various intermediate positions;

- it has a builtin radio receiver and control unit with encoder technology that electroni-
cally controls the movement and precision of the limit switches;

- it can be programmed and operated with a TTGO transmitter (this accessory is not in-
cluded in the package);

- it is designed for residential use, i.e. discontinuous. It guarantees a continuous operat-
ing time of maximum 4 minutes;

- it is fitted with a thermal cutout which in the event of overheating due fo use of the au-
fomation in excess of the set limits, automatically shuts off the power supply and only
resfores operation when the temperature returns within the normal range.

’ 3 PRODUCT INSTALLATION

3.1 ¢ Preliminary checks - Application limits
Caution! - Before proceeding with installation, verify the following.

e There are various versions of this product available, each designed to manage a spe-
cific mofor forque. Each of these is designed to automate awnings and shutters of a
specified size and weight. Before proceeding with the installation, check that the pre-
sent motor is suited (torque, rotational speed and operating fime) for automating your
awning or shutter. Caution! - In particular, do not install the motor if its
torque is greater than that needed to move your awning or shutter.

e Check the diameter of the winding roller. This must be chosen according to the motor
torque, as follows:

- for motors that are size "S” (& = 35 mm), the minimum inside diameter of the winding
roller must be 40 mm;

- for motors that are size "M (& = 45 mm) and have a torque of up to 35 Nm (includ-
ed), the minimum inside diameter of the winding roller must be 52 mm;

- for motors that are size "M (& = 45 mm) and have a torque of up to 35 Nm (includ-
ed), the minimum inside diameter of the winding roller must be 60 mm;

- for motors that are size “L" (dia. 58 mm), the inside diameter of the winding roller must
be at least 7O mm.

e If installed outdoors, make sure the motor is adequately protected against aimospheric
agents.

Additional limitations on use are confained in chapters 1 and 2 and in the “Technical
characteristics” section.

3.2 ¢ Tubular motor installation
Warnings:

- Before sfarting, carefully read the warnings under secfions 1.1 and 3.1.
- Incorrect installation may cause severe physical injury.

To assemble and install the motor, refer to fig. 2. Also refer to the catalogue for the limit

swifch crown (fig. 2-a), drive wheel (fig. 2-b) and motor bracket (fig. 2-f).
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E D 4 ceecricAL cONNECTIONS

4.1 e Installing safety devices in the electrical
mains

In compliance with the electric installation rules, in the network that powers the motor,

a short circuit protection device and a disconnection device from the mains electricity

must be envisioned.

Attention! - The disconnection device must allow the complete dis-

connection of the power supply, in the conditions established by the

over-voltage category lIl.

The disconnection device must be located in view of the automation and, if it is not vis-
ible, must envision a system that blocks any accidental or unauthorised re-connection of
the power supply, in order to prevent any danger.

Note — The two devices are not present in the package.

4.2 * Connecting the motor to the mains pow-
er supply

Attention!

@ Incorrect connection can cause faults or dangerous situations, therefore scrupulously
respect the instructions given in this paragraph.

o If the power cord is damaged, the product may not be used as the cord cannot be re-
placed. In such cases, confact the installer/manufacturer.

From an electrical perspective, the motor must be permanently powered by means of a

permanent connection fo the mains electricity [verify compatibility on the label attached

to the motor). To connect the motor to the mains, use cables 1, 2 and 3 (fig. 3).

4.3 » Associating the Up and Down move-
ments with the respective pushbuttons

On completion of connections, power up the motor and check whether the Up and
Down movements are associated correctly with the relative control pushbuttons. If this is
not the case, invert the connection between the Brown and Black wires.
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PROGRAMMING AND ADJUSTING
THE LIMIT SWITCHES

» 5

5.1 ¢ General warnings

® The limit swifch seftings must be adjusted once the motor has been installed to the
awning or shutter and after it has been hooked up to the mains power supply.

* In installations with more than one motor and/or receiver, before starfing fo program,
you must disconnect the electricity supply to the motors and receivers you do not wish
o program.

e Comply strictly with the time limits indicated in the procedures: after releasing a key,
you have 15 seconds fo press the next key indicated in the procedure; otherwise,
when the time is up, the motor will perform six movements to communicate cancello-
tion of the procedure in progress.

e During programming, the motor performs a certain number of brief movements, as a
"response” fo the command sent by the installer. It is important to count the number of
these movements without considering the direction in which they are performed.



5.2 ¢ Closed/open positions at which the
awning/s hutter automatically halts

When moving up/down, the motor will automatically halt the awning or shutter when
it reaches the positions programmed by the insfaller. The programmable positions are
(fig. 4):

— position “0" = up limit: awning/shutter completely refracted;

— position “1" = down limit: awning/shutter completely extended;

— position "H" = intermediate position: awning/shutter partially open.

When the limit switches are not programmed yet, the awning/shutter can be moved on-
ly in “hold4orun” mode, i.e. keeping the control key pressed for the desired duration of
the manoeuvre; the movement siops as soon as the user releases the key.

However, after programming the limit switches, briefly pressing the appropriate key will
start the awning/shutter and it will stop moving automatically as soon as the awning/
shutter reaches the required position. To adjust the distances “0" and 1" various pro-
cedures are possible; to choose the appropriate one, take into account the structure of
your awning or shutter.

CAUTION! - If you want to adjust again the height of the limit switch-
es adjusted previously, consider the following:

- If you would like to adjust them with an alternative procedure
different from the one used previously, you must FIRST delete the
heights by following procedure 5.12.

- If you wish to adjust them with the same procedure used previous-
ly, you need not delete them.

The programming of the limit switches simultaneously maps the two directions of rofa-
tion of the motor to the respective shutter raising key [A) and shutter lowering key (W) of
the control device (inifially, when the limit switches are not programmed yet, the combi-
nation is random and it can happen that when pressing the A key, the awning/shutter
moves down instead of up, or vice versal.

Application types and operating requirements Recommended programming

Vertical roller awning

Limit switch

e with automatic stop in the upper limit
switch position “0” (with box)

Programming in semiautomatic mode
(paragraph 5.7)

programming:

e without containment mechanical con-
straints in the upper limit switch “0”

Programming in manual mode (paragraph
5.6)

Functions available...

...if it is necessary to reduce the impact
force when closing

Adjustment of the motor traction force
(“RDC” function — paragraph 5.11)
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Application types and operating

Arm awning

requirements

Limit switch
programming:

e with automatic stop in the upper limit
switch position “0” (with box)

é///
P ‘
-

7

Recommended programming

Programming in semiautomatic mode (para-
graph 5.7)

e without containment mechanical con-
straints (square bar or similar)

o

Programming in manual mode (paragraph 5.6)

Functions available...

...to stretch the canvas: “FRT” function

Programming the “FRT” function (paragraph
5.12)

...if it is necessary to reduce the impact
force when closing

Adjustment of the motor traction force (“RDC”
function — paragraph 5.11)

Shutter

Limit switch
programming:

e with springs and caps

Programming in manual mode (paragraph 5.6)
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5.3 ¢ Overview of transmitters
5.3.1 - Transmitter memorisation hierarchy

In general a transmitter can be memorised as a FIRST transmitter or a SECOND transmit-
ter (or third, fourth, efc.).

A - First transmitter

A transmitter can only be memorised as a first transmitter if no other transmitter is memo-
rised in the motor. For this memorisation, follow procedure 5.5 (this memorises the frans-
mitter).

B - Second transmitter (or third, fourth, etc.)

A fransmitter can be memorized as a second transmitter (or third, fourth, etc.) only if in
the motor the First Transmitter is already memorized. For this memorisation, follow one of
the procedures given in secfion 5.10.

5.3.2 - Number of transmitters that can be memorised
Up to 30 transmitters can be memorised.

5.4 ¢ Transmitter to be used for programming
procedures

If the transmitter used for programming controls more than one group of automation
units, you must select the “group” fo which the automation unit you are programming be-
longs, before actually sending a command during a procedure.

5.5 ¢ Memorising the FIRST transmitter
01. Power up the tubular motor;

02. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 3 movements. Then re-
lease the key.

5.6 * Manual setting of the UP position (“0”)
and Down position (“1”)

These procedures do not write the new positions over any existing ones. The limit posi-
tion must be deleted before proceeding.

5.6.1 - To memorize the UP limit (“0”)
Before starting the procedure, bring the awning/shutter o the midpoint of its fravel:
01. Position the awning/shutter af the desired height;

02. Hold down keys B and A and wait for the motor to move 3 times.
Then release the keys.

5.6.2 - To memorize the DOWN limit (“1”)
Before starting the procedure, bring the awning/shutter fo the midpoint of its travel:
01. Position the awning/shutter at the desired height;

02. Hold down keys B and ¥ and wait for the motor to move 3 times.
Then release the keys.

Note - After the adjustments, the A key will move the shutter/awning up, and the ¥ key
will move it down. The awning will move between the two limit positions.

5.6.3 - To delete the UP limit (“0”)

01. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Hold down keys B and A and wait for the motor to move 4 times.
Then release the keys.

5.6.4 - To delete the DOWN position (“1”)
01. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Hold down keys B and ¥ and wait for the motor to move 4 times.
Then release the keys.

5.7 ¢ Semi-automatic programming of the UP
(“0”) and DOWN (“1”) positions

5.7.1 - Mechanical stop at the UP position (“0”)

CAUTION! - This procedure is to be used only for awnings which

have a mechanical UP position stop (“0”).

Warnings:

— These procedures do not write the new positions over any existing ones.

—Memorizing the limit switches with this procedure, the two heights are controlled and
updated constantly by the “limit switch selfupdate” function (see paragraph 7.3).

Before starting the procedure, bring the awning to the midpoint of its fravel.

01.Run the UP command by holding down the A (or ¥| key, and wait for the awning
fo stop automatically as result of the impact against the structure (= upper limit posi-
fion “0"). Now release the key.

02. Run the DOWN command by holding down the ¥ (or A) key, and release the key
when the awning is at the lower limit position “1". You can make fine adjustments
by using both keys, as necessary.

03. Hold down keys B + ¥ and wait for the motor fo move 3 times. Then release the
keys.
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Note:

—You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, affer which
the motor moves 6 fimes and cancels the procedure.

— After this programming, the A key will move the awning/shutter up and the ¥ key
will move it down. During the Raising manoeuvre, the awning will be stopped by the
impact against the mechanical blocks of the structure (= upper limit switch "0}, while
during the Lowering manoeuvre the awning will stop af the lower limit switch {“1") es-
tabilished by the installer.

5.8 * Programming the position (“H”) for par-
tial opening/closing
5.8.1 - To memorize the INTERMEDIATE position (“H”)

This procedure does nof write the new position over any existing one. The previous posi-
tion must be deleted before proceeding:

01. Position the awning/shutter at the desired height;
02. Hold down keys A and ¥ and wait for the motor 1o move three times.

5.8.2 - To delete the INTERMEDIATE position (“H”)

01. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Hold down keys A and ¥ and wait for the motor to move 4 times. Then release
the keys.

5.9 ¢ Memorising a SECOND (third, fourth,
etc.) transmitter

To perform this procedure you must have a second transmitter (“old”) already memo-

rized.

5.9.1 - Memorising an additional transmitter

01. (on the new transmitter) keep the B key pressed for 8 seconds and then re-
lease it (in this case the motor does not perform any movement);

02. (on the old transmitter) Press any key 3 fimes fo send 3 pulses (it must be a
memorized key, the motor will respond accordingly), such as key B;

03. (on the new transmitter) Press the M key 1 fime fo complete the procedure.
Caution! - If the motor performs é movements, it means that its memory is full.

Note — You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, after
which the motor moves 6 fimes and cancels the procedure.
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5.10 ¢ Functions
5.10.1 - Adjusting the torque reduction level (RDC function)

01.Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 3 movements. Now re-
lease the key.

03. Hold down keys B + A and wait for the motor fo move 4 times. Then release the
key.
a. Hold down key A, activate RDC, and wait for the motor fo run 4 movements.
Then release the key.

b. Hold down key ¥, deactivate RDC, and wait for the motor to run 2 movements.
Then release the key.

Note — You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, after
which the motor moves 6 times and cancels the procedure.

5.11 e Full delete

5.11.1 - Procedure performed with a memorised transmitter

01. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 3 movements. Now re-
lease the key.

03. Keep the W key pressed and wait for the motor to perform 4 movements. Now re-
lease the key.

04. Keep the ¥ key pressed and wait for the motor to perform 5 movements. Then re-
lease the key.

Note — You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, after
which the motor moves 6 times and cancels the procedure.

5.11.2 - Procedure performed with an unmemorised transmitter
01. Disconnect the power supply from the mofor;
02. Connect the power supply o the motor;

03. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 2 movements. Now re-
lease the key;

04. Disconnect the power supply from the mofor;
05. Connect the power supply to the motor;

06. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 2 movements. Now re-
lease the key;



07. Keep the M key pressed and wait for the motor to perform 3 movements. Now re-
lease the key;

08. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 4 movements. Now re-
lease the key;

09. Keep the ¥ key pressed and wait for the motor to perform 5 movements. Then re-
lease the key.

Note - You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, after
which the motor moves 6 fimes and cancels the procedure.

’ 6 OPTIONAL ACCESSORIES

6.1 ¢ Climate sensors for wind, sun, rain

WARNING - The climate sensors must not be considered safely devices capable of elimi-
nating failures in the rolling shutter caused by rain or strong wind; in fact a mere power out-
age will prevent the awning from moving. Consequently, these sensors must be considered
components of an automation device for protecting the awning. The manufacturer declines all
liability for any material damages caused by atmospheric events not defected by the sensors.

6.1.1 - Definitions and conventions

* Manual “Sun On” Command = enables reception, by the mofor, of automatic
commands transmitted by the “Sun” sensor if present in the installation. VWhen recep-
fion is enabled, the user can send manual commands at any fime: these override the
automatic operation of the automated device.

* Manual “Sun Off” Command = disables reception, by the motor, of automatic
commands fransmitted by the “Sun” sensor if present in the installation. VWhen the re-
ception is disabled, the automated device operates exclusively with the manual com-
mands sent by the user. The “Wind" and “Rain” sensors cannot be disabled because
they protect the automated device from these atmospheric phenomena.

¢ “Above-threshold” intensity of sun/wind = condition where the infensity
of the atmospheric phenomenon corresponds fo high values above the set threshold.

o “Below-threshold” intensity of sun/wind = condition where the intensity
of the atmospheric phenomenon corresponds to low values below the sef threshold.

¢ “Wind protection” = a condition in which the system inhibits all the awning open-
ing commands because of the over threshold wind intensity.

¢ “Presence of rain” = o condition in which the system detects the presence of
rain, with respect to the previous condition of “absence of rain”.

¢ “Manual command” = UP, DOWN or Stop command sent by the user by means
of a transmitter.

6.1.2 - Behaviour of the motor in each kind of weather condition

The climate sensors allow you to automate awning/shutter operation in relation fo the
current weather conditions.

For all sensors, the actuation setpoints must be programmed on the sensors themselves.

6.1.2.1 - Response of the automation to the Sun sensor (fig. 5)

When the intensity of the sunlight exceeds the set threshold for at least two minutes, the
motor automatically lowers the awning/shutter.

When the intensity of the sunlight drops below the specified hysteresis threshold (around
50% of the threshold value) and remains there for at least 15 minutes confinuously, the
motor automatically raises the awning/shutter.

Momentary reductions in sunlight infensity for less than 15 minutes, do not affect the
overall cycle.

Manual commands generated by the user are in addition to the automatic commands.

6.1.2.2 -Response of the automation to the Rain sensor (fig. 6)

The presence of rain causes a fransition from the “non-rain” stafe fo the “rain” siate.
When the motor receives the “presence of rain” information, it actfivates the command
programmed in the motor for this state, i.e. it opens or closes the awning/shutter.

Programming the rain detection actuation direction
01. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 3 movements. Now re-
lease the key.

03. Hold down keys B + A and wait for the motor to move two times. Then release the key.

a. Hold down key A, activate RDC, and wait for the motor fo run 3 movements.
Then release the key.

b. Hold down key ¥, deactivate RDC, and wait for the motor fo run 3 movements.
Then release the key.

Note - You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, affer
which the motor moves 6 times and cancels the procedure.

6.1.2.3 -Response of the automation to the Wind sensor (fig. 7)

If the wind exceeds the setpoint value, the automation closes the awning. With wind
protection activated, the manual commands are deactivated and it is not possible to
open the awning.

At the end of the barring period, the manual commands are reactivated and after 15
minufes, automatic operation is resfored.
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6.1.2.4 - Behaviour of the system with various weather conditions at
the same time

Each condition has a priority level. The scale of priorities is the following: wind, rain,
sun. Wind has the highest priority. A condition with higher priority neutralises one with
lower priority.

Example:

On a beautiful sunny day the awning is lowered due to the effect of the sunlight.

If some clouds arrive and a drop of rain falls on the sensor, the motor neutralises the “sun
present” condition and actuates the manoeuvre specified for “rain present”.

If the wind increases and exceeds the sef threshold, the motor deactivates the specified
automatic sequence for rain and will send a command to raise the awning, and locks it
in the closed position for as long as it is windy.

When the thunderstorm stops, the wind alarm condition elapses affer 10 minutes and,
at this point, if the “rain present” condition persists, the setting for this is reactivated and
the established manoeuvre is commanded again. When the rain condition ceases, the
routine for sun conditions are re-established. If the sunlight intensity exceeds the thresh-
old, the awning will re-open.

When the sunlight infensity falls below the threshold level for at least 15 minutes, a com-
mand will be sent to raise the awning.

6.1.2.5 -Sun-On and Sun-Off commands

The Sun-ON and Sun-OFF commands enable/disable aufomatic operation.

Sending a Sun-On command enables automatic operation, so that in strong sunlight the
awning is lowered aufomatically. If automatic operation is already enabled, the com-
mand resets the systems, and the defection/actuation algorithms start again with imme-
diate effect. When it receives a Sun-ON command, and no movement is required by
the algorithms, the motor will respond by moving twice. If @ Sun-On command is sent
but the level of sunlight is not such as to open the awning (the sunlight threshold is not
exceeded), the motor will generate a command to close it according fo the conditions
at that time. If no movement is required (for example, the awning is already closed and
the sunlight level is low), when it receives the Sun-On command the motor will move
twice fo confirm reception. Sending a Sun-Off command disables automatic operation.

For example: awning closed ... press Sun-On, the awning immediately opens (if there
is sufficient sunlight), not 2 minutes later. If there is insufficient sunlight to open the awn-
ing, the motor moves twice...

Disabling automatic operation inhibits automatic operation by the sunlight algorithm.
The automatic functions associated with wind and rain cannot be deactivated.
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WARNINGS FOR EVERYDAY USE OF
THE MECHANISM

> 7

7.1 ¢ RDC function

This function reduces the force with which the mechanism closes at the top limit.

7.2 ¢ Maximum continuous work cycle

In general, the tubular motors are designed for residential, and hence sporadic, use.
They guaranfee @ maximum continuous operating time of 4 minutes and in cases of
overheating (e.g. caused by continuous prolonged operation) a safety “thermal profec-
fion device” infervenes to cut the power supply, restoring it when the temperature returns
fo normal.

7.3 ¢ “Automatic limit switch update” function

Every time the awning collides with its top position, the limit switches adjusted by the
impact of the mechanical blocks (safety plugs and rigid anti-infrusion springs) are veri-
fied by the “Automatic limit switch update” to determine whether they have moved. This
allows the function to measure the new limit switch values and update the existing ones,
thereby recovering any slack due to wear and/or thermal shocks to which the parts of
the sfructure and the motor’s springs are subjected.

The constant update of the heights allows the awning to always reach the limit switch
with maximum precision. This function is not activated when the stroke of the awning
lasts for less than 2.5 seconds and does not reach the limit switch.

7.4 « Commanding partial opening/closing of
the awning (height “H")

In general, to command the partial opening/closing of the awning, press the key as-

sociated with the partial height during programming (for more information, read point

06 of procedure 5.9). If the transmitter has only three keys and only one "H" height is

memorised, press keys A and ¥ together to recall it.

» 8

*When an Up command is sent, the motor does not start:
This can happen if the awning is near the Upper limit switch ("0”). In this case you
must lower the awning a litfle bit and give the Raise command again.

WHAT TO DO IF...
(troubleshooting guide)



*The system operates in the emergency condition with an operator
present:
— Check fo see if the motor has undergone a significant thermal or mechanical shock.
— Make sure each part of the motor is still in good condition.
— Run the delefion procedure (paragraph 5.12) and adjust the limit switches again.

P O rropucr pisposAL

This product is an integral part of the automation and therefore must
be disposed together with the latter.

As in installation, also at the end of product lifetime, the disassembly and scrapping op-
erations must be performed by qualified personnel.

This product comprises various types of materials: some m ay be recycled others must be
disposed of. Seek information on the recycling and disposal systems envisaged by the
local regulations in your area for this product category.

Caution! - some parts of the product may contain pollutant or hozardous substances
which, if disposed of info the environment, may cause serious damage to the environ-
ment or physical health.

As indicated by the symbol alongside, disposal of this product in domestic

waste is sfrictly prohibited. Separate the waste info categories for disposal,

according fo the methods envisaged by current legislation in your area, or

refurn the product fo the refailer when purchasing a new version.

Caution! - local legislation may envisage serious fines in the event of
abusive disposal of this product.

> 1 O TEcHNICAL sPECIFICATIONS

® Power supply voltage: See the technical data on model's label. ® Encoder
resolution: 2.7°. ® Continuous operation: 4 minutes. ® Protection rating:
IP 44 (tubular motor). ® Operating temperature: -20°C (minimo).

Notes:

- All technical specifications stated in this section refer fo an ambient temperature of
20°C (+ 5°C).

- The productor reserves the right to apply modifications to the product at any time when

deemed necessary, maintaining the same intended use and functionality.

’ 1 1 EC DECLARATION OF CONFORMITY

Number declaration: 501 /TTGO ME

Nice S.p.A. hereby declares that the product: TTGO ME comply with the essential
requirements and other relevant provisions as established by the directives 1999/5/CE
[applicable only to products with on-board receiver). The CE declaration of conformity
can be consultled and printed out at the web site www.nice-service.com or may be
requested from Nice S.p.A.

21 April 2016

Eng. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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OITALIANO

Istruzioni originali

Nota per la lettura di questo manuale - Le figure di riferimento al testo le
potete frovare all'inizio del manuale.

> 1

1.1 ¢ Avvertenze per la sicurezza

° ATTENZIONE! - Per la sicurezza delle persone & importante rispet-
tare queste istruzioni.
Un'installazione errata pud causare gravi ferite alle persone. Pertanto, prima di inizia-
re il lavoro & necessario leggere attentamente tutte le parti del manuale e, in caso di
dubbi, chiedere chiarimenti all'installatore / produtiore.

¢ ATTENZIONE! - Istruzioni importanti per la sicurezza; conservare
queste istruzioni. Conservare questo manuale per eventuali interventi futuri di
manufenzione e di smaltimento del prodotto.

AVVERTENZE E PRECAUZIONI
PER LA SICUREZZA

1.2 ¢ Avvertenze per l'installazione

¢ Tutte le operazioni di installazione, di collegamento, di program-
mazione e di manutenzione del prodotto devono essere effettuate
esclusivamente da un tecnico qualificato e competente, rispettando
le leggi, le normative, i regolamenti locali e le istruzioni riportate
in questo manuale.

o Verificare I'infegrita del prodotio subito dopo aver aperto I'imballo.

e Prima di iniziare I'installazione verificare se il presente prodotto & adatio ad automa-
tizzare la vostra tenda o tapparella (leggere il capitolo 3).

e Tutte le operazioni di installazione e di manutenzione del prodotto devono essere ef-
fettuate con |'automatismo scollegato dall‘alimentazione elettrica. Per precauzione, af-
taccare sul dispositivo di sconnessione un cartello con la scritia "ATTENZIONE! MA-
NUTENZIONE IN CORSO".

e Prima di iniziare le operazioni di installozione, allontanare tutti i cavi elefirici che non
sono coinvolti nel lavoro; inolire, disattivare tutti i meccanismi non necessari al funzio-
namento motorizzato dell'awolgibile.

1 - ltaliano

® Se il prodotio ¢ installato ad un'altezza inferiore a 2,5 m dal pavimento o da altra su-
perficie di appoggio, & necessario proteggere le sue parti in movimento con una co-
pertura, per impedire |'accesso accidentale. Per la protezione fare riferimento al ma-
nuale istruzioni dell'avvolgibile garantendo in ogni caso 'accesso per gli interventi di
manutenzione.

® Nelle tende da sole, & necessario garantire una distanza orizzontale minima di 40
cm fra la tenda completamente aperta e un eventuale oggetio fisso, posizionato di
fronte.

® Duranfe |'installozione maneggiare con cura il prodotio: evitare schiacciamenti, uri,
cadufe o confatti con qualsiasi liquido; non introdurre oggetti appuntiti nel motore;
non forare e non applicare viti all’esterno del motore; non mettere il prodotto vicino a
fonti di calore e non esporlo a fiamme libere (fig. 1).

Queste azioni possono danneggiare il prodotto ed essere causa di malfunzionamenti
o situazioni di pericolo. In questi casi sospendere immediatamente |'installazione e ri-
volgersi all'installatore / produttore.

® Non smontare il prodotio olire alle operazioni previste in quesfo manuale.

® Non eseguire modifiche su nessuna parte del prodotio olire a quelle riportate in que-
sto manuale. Operazioni non permesse possono causare solo malfunzionamenti. Il
costrutiore declina ogni responsabilita per danni derivanti da modifiche arbitrarie al
prodotto.

e || cavo di alimentazione del prodotio & in PVC ed & adatto esclusivamente per essere
installato all'inferno. Se I'installazione avviene all'esterno, coprire tutto il cavo con un
tubo di protezione.

® Se il cavo di alimentazione & danneggiato, il prodotto non pud essere utilizzato perché
il cavo non pud essere sosfituito. In questi casi, contatiare |'installatore /produttore.

e Durante la realizzazione dell'impianto, mantenere le persone lontane dall‘avwvolgibile
quando questo & in movimento.

e Per comandare il prodotto utilizzare esclusivamente pulsanti che funzionano a “vomo
presente”, cioé che occorre mantenerli premuti per |'infera durata della manovra.

e || materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaltito nel pieno rispetto della nor-
mativa locale.

1.3 ¢ Avvertenze per |'uso

e || prodotto non & destinato a essere usato da persone (bambini compresi) le cui capa-
cita fisiche, sensoriali o mentali siano ridotte, oppure con mancanza di esperienza o
di conoscenza, a meno che esse non abbiano potuto beneficiare, attraverso |'inferme-
diazione di una persona responsabile della loro sicurezza, di una sorveglianza o di
istruzioni riguardanti I'uso del prodotto.

* Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando fissi.

e Fare attenzione all'awvolgibile quando quesfo & in movimento e mantenersi lontano
da esso fino al completamento della manovra in atfo.

® Quando si eseguono lavori di pulizia dei vefri nei pressi dell'automazione, non azio-
nare i disposifivi di comando; se questi sono di fipo automatico, scollegare anche I'a-



limentazione elettrica.

e Sottoporre |'automazione ad esame frequente per verificare se ci sono sbilanciamenti
o segni di usura o danni ai cavi e alle molle (se questi sono presenti). Non utilizzare
I'automazione se questa necessita di regolazioni o riparazione; rivolgersi esclusiva-
mente a personale fecnico specializzato per la soluzione di questi problemi.

>

Il prodotto & un motore tubolare destinato all'automatizzazione di tende e tapparelle.
Qualsiasi altro uso é vietato! Il produttore non risponde dei danni ri-
sultanti da un uso improprio del prodotto, rispetto a quanto descritto
in questo manuale.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E
DESTINAZIONE D'USO

Il prodotio ha le seguenti caratteristiche:

- & alimentato dalla refe eleftrica (vedere compatibilitar sull'etichetta presente sul motore);

- & in grado di muovere |'awolgibile in Salita e in Discesa e pud fermarla nel finecorsa
alfo, basso oppure in varie posizioni intermedie.

- integra un ricevitore radio e una centrale di comando con tecnologia ad encoder che
garantisce il controllo eletironico del movimento e la precisione dei finecorsa;

- puo essere programmato ed ufilizzato con un frasmettitore TIGO (accessorio non pre-

sente nella confezione);

I'intero motore tubolare si installa all'interno del rullo awolgitore e la faccia esterna

del presente prodotto pud essere fissata direttamente al fianco del cassonetto oppure

utilizzando apposite staffe di supporto [non presenti nella confezione);

- & dofato di un profetiore termico che, in caso di surriscaldamento dovuto a un utiliz-
zo dell'automazione olire i limiti previsti, interrompe automaticamente |'alimentazione
eleffrica e la ripristina appena la temperatura si normalizzo;

’ 3 INSTALLAZIONE DEL PRODOTTO

3.1 ¢ Verifiche preliminari - limiti d’impiego
Attenzione! - Prima di procedere all’installazione, verificare i se-
guenti aspetti.

e || presente prodotio & disponibile in varie versioni, ciascuna con una determinata cop-
pia motore. Ognuna di quesfe & progetiata per automatizzare tende e tapparelle con
determinate caratteristiche di dimensioni e peso. Quindi, prima di procedere all'instal-
lazione, verificare se le caratteristiche del presente motore (coppia mofore, velocita
di rotazione e tempo di funzionamento) sono adatte ad automatizzare la vostra ten-
da o tapparella. Attenzione! - Non installare un motore con capacita di
coppia motore maggiore di quella necessaria a muovere la vostra
tenda o tapparella.

e \erificare il diametro del rullo avvolgitore. Questo deve essere scelto in base alla cop-
pia del mofore, nel modo seguente:

- per i motori con taglia “S" (& = 35 mm), il diametro interno minimo del rullo avvolgi-
tore deve essere di 40 mm;

- per i motori con faglia "M" (& = 45 mm) e coppia fino a 35 Nm (compresa), il dia-
metro interno minimo del rullo awolgitore deve essere di 52 mm;

- per i motori con faglia "M” (& = 45 mm) e coppia maggiore di 35 Nm, il diametro
inferno minimo del rullo avwvolgitore deve essere di 60 mm;

- per i motori con taglia ‘L" (& = 58 mm), il diametro inferno minimo del rullo awvolgi-
fore deve essere di 70 mm.

® Nel caso di installazione all'esterno, garantire al motore un'adeguata protezione da-
gli agenti atmosferici.

Ulteriori limiti d'impiego sono confenuti nei capitoli 1, 2 e nelle “Carafteristiche tec-
niche”.

3.2 ¢ Installazione del motore tubolare

Avvertenze:

- Prima di procedere, leggere attentamente le avvertenze riportate nei paragrafi 1.1 e
3.1

- L'installazione non corretia pud causare gravi ferite.

Per assemblare e installare il motore fare riferimento alla fig. 2. Inolire, consuliare il cata-

logo per scegliere la corona del finecorsa (fig. 2-a), la ruota di trascinamento (fig. 2-b)

e la staffa di fissaggio del motore (fig. 2-f).
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’ 4 COLLEGAMENTI ELETTRICI

4.1 e Installazione dei dispositivi di protezione
all’interno della rete di alimentazione
elettrica

In conformita alle regole di installazione eletirica, nella refe che alimenta il motore & ne-
cessario prevedere un dispositivo di protezione contro il corfo circuito e un dispositivo
di sconnessione dalla rete elefirica.

Attenzione! - Il dispositivo di sconnessione deve consentire la discon-

nessione completa dell’alimentazione, nelle condizioni stabilite dalla
categoria di sovratensione lIl.

Il dispositivo di sconnessione deve essere collocato in vista dell'automazione e, se non
& visibile, deve prevedere un sistema che blocca un'eventuale riconnessione accidenta-
le o non auforizzata dell'alimentozione, al fine di scongiurare qualsiasi pericolo.

Nota - | due dispositivi non sono presenti nella confezione.

4.2 «Collegamento del motore alla rete elettrica

Attenzione!

¢ Un collegamento errato pud provocare guasti o situazioni di pericolo; quindi, rispetta-
re scrupolosamente le isfruzioni di questo paragrafo.

¢ Se il cavo di alimentazione & danneggiato, il prodotio non pud essere utilizzato perché
il cavo non pud essere sosfituito. In questi casi, contattare I'installatore /produtiore.

Dal punto di vista eleffrico il motore deve essere alimentato in modo permanente, attra-
verso un collegamento permanente alla rete di distribuzione elettrica (vedere compatibi-
lita sull'efichetia presente sul motore). Per collegare il motore alla rete elttrica utilizzare

icavi 1, 2, 3 [fig. 3).

4.3 * Abbinamento dei movimenti di Salita e
Discesa ai rispettivi pulsanti

Al termine dei collegamenti, alimentare il motore e verificare se i movimenti di Salita e
Discesa sono correttamente abbinafi ai rispettivi pulsanti di comando. Se non & cosi, in-
vertire il collegamento fra i conduttori Marrone e Nero.
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PROGRAMMAZIONE E REGOLAZIONE
DEI FINECORSA

» 5

5.1 ¢ Avvertenze generali

® |a regolazione dei finecorsa deve essere eseguita dopo aver effettuato I'installazione
del motore nella tenda o tapparella e dopo il collegamento alla refe elefirica.

e In situazioni d'installazione dove sono presenti piv motori e/o piv ricevitori, prima di
effettuare la programmazione & necessario togliere |'alimentazione elettrica ai motori
e ai ricevitori che non si desidera programmare.

o £ importante rispetiare rigorosamente i limiti di tfempo indicati nelle procedure: dal
momento in cui si rilascia un fasfo, sono disponibili 15 secondi per premere il tasto
successivo previsto nella procedura; altrimenti, allo scadere del tempo il motore
esegue 6 movimenti per comunicare |'annullamento della procedura in corso.

* Durante la programmazione il motore esegue un determinato numero di brevi
movimenti, come “risposta” al comando inviato dall'installatore. E importante contare
il numero di quesfi movimenti e non considerare la direzione nella quale vengono
eseguiti.



5.2 ¢ Posizioni di chiusura e di apertura nel
quale la tenda/tapparella si terma auto-
maticamente

Durante il movimento di salita e discesa il motore ferma automaticamente la tenda o la
tapparella quando questa una deferminata posizione programmata dall'installatore. Le
posizioni programmabili sono (fig. 4):

- posizione “0" = finecorsa alto: tenda/tapparella totalmente arrotolata;
— posizione “1" = finecorsa basso: tenda/tapparella totalmente srotolata;
— posizione "H" = posizione infermedia: tenda/tapparella parzialmente aperta.

Quando i finecorsa non sono ancora programmati, il movimento della tenda o tappa-
rella pud avvenire solo con “I'vomo presente”, cioé mantenendo premuto il tasfo di co-
mando per la durata desiderata della manovra; il movimento si ferma appena I'utente
rilascia il tasfo. Invece, dopo la programmazione dei finecorsa, bastera un semplice
impulso sul fasto desiderato per far partire la tenda o tapparella e il movimento termine-
r& aufonomamente appena la fenda o fapparella raggiunge la posizione prevista. Per
regolare le quote “0” e “1" sono disponibili varie procedure; la scelta di quella appro-
priata deve tener confo della struttura della vostra tenda o tapparella.

ATTENZIONE! - Se si desidera regolare di nuovo le quote di finecorsa
gia regolate precedentemente, considerare che:

- se si desidera regolarle con una procedura alternativa a quella
usata in precedenza, é necessario cancellare PRIMA le quote con la
procedura 5.12.

- se si desidera regolarle con la stessa procedura usata in preceden-
za, non é necessario cancellarle.

La programmazione dei finecorsa abbina confemporaneamente anche le due direzioni
di rotazione del motore ai rispettivi fasfi di salita (4] e discesa (W) del dispositivo di co-
mando (inizialmente, quando i finecorsa non sono ancora programmati, I'abbinamento
& casuale e pud succedere che premendo il tasto A la tenda o tapparella si muova in
discesa anziché in salita, e viceversal).

Tipologie delle applicazioni ed esigenze operative

Tenda verticale, a rullo

Programmazione

e con arresto automatico nella posizione
del finecorsa alto “0” (con cassonetto)

Programmazioni consigliate

Programmazione in modo semiautomatico
(paragrafo 5.7)

NI
\\l‘“
AN

Finecorsa:

e senza vincoli meccanici di contenimen-
to nel finecorsa alto “0”

Programmazione in modo manuale (paragrafo
5.6)

Funzioni
disponibili...

...8e & necessario ridurre la forza d’im-
patto in chiusura

Regolazione della forza di trazione del motore
(funzione “RDC” — paragrafo 5.11)
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Tipologie delle applicazioni ed

Tenda a bracci

sigenze operative

Programmazione

e con arresto automatico nella posizione
del finecorsa alto “0” (con cassonetto)

c—4
77

Programmazioni consigliate

Programmazione in modo semiautomatico
(paragrafo 5.7)

Finecorsa: - - — -
e senza vincoli meccanici di contenimen-
to (barra quadra o similare) ) )
Programmazione in modo manuale (paragrafo
- "/
per tendere il telo: funzione “FRT” Programmazione della funzione “FRT” (para-
L. grafo 5.12)
Funzioni
disponibili... ...se & necessario ridurre la forza d’im- | Regolazione della forza di trazione del motore

patto in chiusura

(funzione “RDC” — paragrafo 5.11)

Tapparella

Programmazione
Finecorsa:

e con molle e tappi

Programmazione in modo manuale (paragrafo
5.6)
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5.3 ¢ Panoramica sui trasmettitori
5.3.1 - Gerarchia nella memorizzazione dei trasmettitori

In generale un frasmettitore pud essere memorizzato come PRIMO trasmettitore oppure
come SECONDO trasmettitore (o terzo, quarto, ecc.).

A - Primo trasmettitore

Un trasmettitore pud essere memorizzato come primo trasmettitore soltanto se nel moto-
re non & memorizzato nessun aliro frasmettitore. Per questa memorizzazione eseguire la
procedura 5.5 (questa memorizza il frasmettitore).

B - Secondo trasmettitore (o terzo, quarto, ecc.)

Un trasmettitore pud essere memorizzato come secondo frasmettitore (o terzo, quarto,
ecc.) solianto se nel motore & gia memorizzato il Primo Trasmettitore. Per questa memo-
rizzazione eseguire una delle procedure riportate nel paragrafo 5.10.

5.3.2 - Numero di trasmettitori memorizzabili
Si possono memorizzare 30 trasmettitori.

5.4 * Trasmettitore da utilizzare per le
procedure di programmazione

Se il trasmettitore utilizzato per la programmazione comanda piv gruppi di automazio-
ni, durante una procedura, prima di inviare un comando & necessario selezionare il
"gruppo” al quale appartiene |'automazione che si sta programmando.

5.5 ¢ Memorizzazione del primo telecomando
01. Alimentare il motore tubolare;

02. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il mofore esegua 3 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto.

5.6 * Regolazione manuale delle posizioni
finecorsa Alto (“0”) e Basso (“1”)

Queste procedure non sovrascrivono le nuove quote su eventuali quote regolate in pre-
cedenza. E necessario cancellare la quota finecorsa prima di procedere.

5.6.1 - Per memorizzare il finecorsa ALTO (“0”)
Prima di iniziare la procedura portare la tenda o tapparella a meta della sua corsa:
01. Posizionare la tenda o tapparella alla quota desiderata;

02. Mantenere premuto i fasti B e A e aftendere che il mofore esegua 3 movimenti.
Alla fine rilasciare i tasti.

5.6.2 - Per memorizzare il finecorsa BASSO (“1”)
Prima di iniziare lo procedura portare la tenda o tapparella a meta della sua corsa:
01. Posizionare la tenda o tapparella alla quota desiderata;

02. Mantenere premuto i tasti B e ¥ e affendere che il motore esegua 3 movimenti.
Alla fine rilasciare i tast.

Nota - Dopo le regolazioni, il tasto A comanderd la manovra di Salita e il tasto ¥ co-

manderd la manovra di Discesa. La tenda/tapparella si muovera all’inferno dei limiti

costituiti dalle due quote di finecorsa.

5.6.3 - Per cancellare il finecorsa ALTO (“0”)

01. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto i tasii M e A e attendere che il motore esegua 4 movimenti.
Alla fine rilasciare i tasti.

5.6.4 - Per cancellare il finecorsa BASSO (“1”)
01. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto i tasti B e ¥ e affendere che il motore esegua 4 movimenti.
Alla fine rilasciare i fasti.

5.7 ¢ Programmazione semiautomatica del
finecorsa Alto (“0”) e Basso (“1”)

5.7.1 - Blocco meccanico nella posizione Finecorsa Alto (“0”)

ATTENZIONE! - Programmazione destinata esclusivamente alle tende
che hanno il blocco meccanico per il finecorsa Alto (“0”).

Avvertenze:

— Questa procedura non sovrascrive le nuove quote su eventuali quote regolate in pre-
cedenza.

~Memorizzando i finecorsa con questa procedura le due quote vengono controllate e
aggiornate costantemente dalla funzione “auto-aggioramento dei finecorsa” (legge-
re il paragrafo 7.3).

Prima di iniziare lo procedura portare la tenda a meta della sua corsa:

01. Comandare una manovra di salita, mantenendo premuto il fasio A (o V) e atten-
dere che la tenda venga fermata automaticamente dall'impatto contro la struttura
(= finecorsa alto “0"). Alla fine rilasciare il tasto;

02. Comandare una manovra di discesa, manfenendo premuto il fasto ¥ (o A) e rila-
sciare il fasto quando la tenda si frova in corrispondeza al finecorsa basso “1” de-
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siderafo. Eventualmente correggere la posizione servendosi di entrambi i fasti;

03. Mantenere premuto contemporaneamente i tasti M + V¥ e affendere che il motore
esegua 3 movimenti. Alla fine rilasciare i fasti.

Note:

— Durante 'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annullare la
memorizzazione attendendo 15 secondi che il motore esegua & movimenti.

- Dopo questa programmazione, il fasto A comandera la manovra di Salita e il fasto
¥ comanderd la manovra di Discesa. Durante la Salita la tenda verra fermata dall'im-
patto confro i blocchi meccanici della struttura (= finecorsa alto “0”), mentre nella Di-
scesa la tenda si fermera nel finecorsa basso (1) stabilito dallinstallatore.

5.8 ¢ Programmazione della quota (“H”) per
I’apertura/chiusura parziale
5.8.1 - Per memorizzare il finecorsa INTERMEDIO (“H”)

Questa procedura non sovrascrive la nuova quota sulla eventuale quota regolata in pre-
cedenza. E' necessario cancellare la quota finecorsa prima di procedere. :

01. Posizionare la tenda o tapparella alla quota desiderata

02. Mantenere premuto i fasti A e ¥ e affendere che il motore esegua 3 movimenti.
Alla fine rilasciare i fasti.

5.8.2 - Per cancellare il finecorsa Intermedio (“H”)

01. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto i fasti A e ¥ e attendere che il motore esequa 4 movimenti.
Alla fine rilasciare i tasti.

5.9 ¢ Memorizzazione di un SECONDO (terzo,
quarto, ecc.) trasmettitore

Per eseguire le procedure & necessario avere a disposizione un secondo trasmettitore
gid memorizzato (“vecchio”).

5.9.1 - Memorizzazione di un ulteriore trasmettitore

01. (sul nuovo trasmettitore) Mantenere premuto il fasio B per 8 secondi e poi
rilasciarlo (in quesfo caso il motore non esegue nessun movimento);

02. (sul vecchio trasmettitore) Premere 3 volie dando 3 impulsi su un fasfo qual-
siasi, purché memorizzato (il motore parte con la manovra abbinata a quel fasto),
per esempio il fasfo M;

03. (sul nuovo frasmettitore) Dare 1 impulso sul fasio M per terminare la procedura. At-
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tenzione! - Se il motore esegue 6 movimenti significa che la sua memoria & piena.

Nota - Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile an-
nullare la memorizzazione aftendendo 15 secondi che il motore esegua & movimenti.

5.10 ¢ Funzioni
5.10.1 - Regolazione del livello di riduzione di coppia (funzione RDC)

01. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

03. Mantenere premufo contemporaneamente i tasti B + A e atiendere che il mofore
esegua 4 movimenti. Alla fine rilasciare il fasfo.

a. Mantenere premuto il tasfo A, affivare la RDC, e attendere che il motore esegua
4 movimenti. Alla fine rilasciare il tasto.

b. Mantenere premuto il tasto ¥, disattivare la RDC, e aftendere che il motore ese-
gua 2 movimenti. Alla fine rilasciare il tasto.

Nota — Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile an-
nullare la memorizzazione aftendendo 15 secondi che il motore esegua & movimenti.

5.11 ¢ Cancellazione totale
5.11.1 - Procedura eseguita con un trasmettitore memorizzato

01. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

03. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 4 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

04. Mantenere premuto il fasto ¥ e atiendere che il motore esegua 5 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto.

Nota - Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile an-
nullare la memorizzazione attendendo 15 secondi che il motore esegua & movimenti.

5.11.2 - Procedura eseguita con un trasmettitore non memorizzato
01. Togliere |'alimentazione al motore;
02. Dare I'alimentazione al mofore;

03. Mantenere premuto il tasto Bl e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;



04. Togliere |'alimentazione al motore;
05. Dare I'alimentazione al motore;

06. Mantenere premufo il fasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

07. Mantenere premufo il fasto B e aftendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

08. Mantenere premufo il fasto B e attendere che il motore esegua 4 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

09. Mantenere premuto il tasto ¥ e aftendere che il motore esegua 5 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto.

Nota - Duronte |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile an-
nullare la memorizzazione attendendo 15 secondi che il motore esegua & movimenti.

P 6 Accessori opzionaLl

6.1 ¢ Sensori climatici per vento, sole, pioggia

Avvertenza - | sensori climatici non devono essere considerati dispositivi di sicurez-
za capaci di eliminare i guasti alla tenda causati dall’effetio della pioggia o del vento
forte; di fatto un banale blackout eletirico renderebbe impossibile il movimento automa-
fico della fenda. Pertanto, questi sensori devono essere considerati parte di un automa-
fismo, utile alla salvaguardia della fenda. Il produtiore declina ogni responsabilit per
danni materiali verificatisi a causa di eventi atmosferici non rilevati dai sensori.

6.1.1 - Definizioni e convenzioni

¢ Comando manuale di “Sole On” = dbilita la ricezione, da parte del motore,
dei comandi automatici frasmessi dal sensore “Sole”, se presente nell'installazione. Nel
periodo in cui la ricezione & abilitata I'utente pud inviare i comandi manuali in qualsiasi
momento: questi si soviappongono al funzionamento automatico dell’automazione.

¢ Comando manuale di “Sole Off” = disabilita la ricezione, da parte del mo-
fore, dei comandi automatici frasmessi dal sensore "Sole”, se presente nell'installa-
zione. Nel periodo in cui la ricezione & disabilitata I'automazione funziona esclusi-
vamente con i comandi manuali inviati dall’'utente. | sensori “Vento” e “Pioggia” non
possono essere disabilitati in quanto servono a proteggere |'automazione da questi
fenomeni atmosferici.

¢ Intensita “Sopra-soglia” del sole/vento = condizione in cui l'intensita del
fenomeno atmosferico corrisponde ai valori alti presenti al di sopra della soglia impo-
stata.

¢ Intensita “Sotto-soglia” del sole/vento = condizione in cui l'infensita del fe-
nomeno atmosferico corrisponde ai valori bassi presenti al di sotto della soglia impo-
stata.

* “Protezione vento” = condizione nella quale il sistema inibisce tutti i comandi di
apertura della tenda, a causa dell'intensitar sopra-soglia del vento.

* “Presenza pioggia” = condizione nella quale il sistema awverte la presenza del-
la pioggia, rispetto alla precedente condizione di "assenza pioggia”.

¢ “Comando manuale” = comando di Sdlita, di Discesa o di Stop inviato dall'v-
tente tramite un tfrasmettitore.

6.1.2 - Comportamenti del motore nelle singole condizioni meteoro-
logiche

| sensori meteo permettono di automatizzare la fenda in funzione delle condizioni clima-

tiche presenti nell'ambiente.

Con tutfi i sensori la regolazione delle soglie di infervento sole e vento sono regolabili
solo programmando adeguatamente il sensore sfesso.

6.1.2.1 - Comportamento dell’automatismo in presenza del sensore
di Sole (fig. 5)

Quando l'infensita della luce solare supera per almeno due minuti la soglia regolata (so-

vra soglia sole) il motore esegue in modo autonomo una manovra di discesa.

Quando l'intensita della luce solare scende al di sotto della soglia d'isteresi prevista
[softo soglia sole), circa il 50% della sovra soglia sole, per almeno 15 minuti in modo
confinuativo il motore eseguird in modo autonomo una manovra di salita.

Cali momentanei dell'infensitar solare di breve entits o di durata inferiore a 15 min non
influiranno sul ciclo complessivo.

I comandi manuali generati dall'utente si sommano ai comandi automatici.

6.1.2.2 - Comportamento dell’automatismo in presenza del sensore
di pioggia (fig. 6)

La presenza della condizione di pioggia genera una transizione di stato da: non pio-

ve a piove.

Ricevuta I'informazione di “presenza pioggia” il motore attiva un comando in funzione

dell'azione programmata nel motore stesso, ovvero un comando di apertura o un co-

mando di chiusura.

Programmazione della direzione d’intervento in caso di pioggia

01. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla
fine rilasciare il tasto;

02. Mantenere premufo il fasto B e aftendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla
fine rilasciare il fasto;
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03. Mantenere premuto contemporaneamente i fasfi A + ¥ e aftendere che il motore
esegua 2 movimenti. Alla fine rilasciare il fasfo.

a. Mantenere premuto il fasio A, attivare la RDC, e attendere che il motore esegua
3 movimenti. Alla fine rilasciare il tasfo.

b. Mantenere premuto il tasto ¥, disattivare la RDC, e affendere che il motore ese-
gua 3 movimenti. Alla fine rilasciare il fasto.

Nota — Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile an-
nullare la memorizzazione attendendo 15 secondi che il mofore esegua © movimenti.

6.1.2.3 - Comportamento dell’automatismo in presenza del sensore
di vento (fig. 7)

In presenza di vento, quando I'intensitd supera la soglia impostata si attiva la protezic-

ne venfo e viene chiusa la tenda. A protezione inserita, i comandi manuali sono disatti-

vati [non & possibile aprire la tenda).

Al termine del periodo di inferdizione, vengono affivati i comandi manuali e dopo 15

minuti viene ripristinato il funzionamento automatico.

6.1.2.4 - Comportamento incrociato delle varie condizioni meteo

Ogni condizione ha una prioritd, la scala delle priorita & la seguente: vento, pioggia,
sole. Il vento & il fenomeno a prioritd maggiore. Il fenomeno con prioritd maggiore az-
zera lo stato di quello a prioritar inferiore.

Esempio:

In una bella giomnata di sole uscira la tenda per effetto di quest'ultimo.

Se arrivano le nuvole e cade un goccia di pioggia, sul sensore il motore azzera la con-
dizione di sole presente e comanda la manovra prevista per la condizione di pioggia.
Se il vento cresce e supera la soglia impostata il motore disattiva la sequenza automati-
ca prevista per la pioggia e comanderd una manovra di salita congelando la fenda in
chiusura finché ci sard la presenza del vento.

Quando il temporale finisce dopo 10 minuti la condizione di allarme vento decade e
a quesfo punto se c'é ancora la condizione di presenza pioggia viene riattivata fale
condizione e viene ricomandata la manovra prestabilita. Al termine della condizione
di pioggia viene riabilitata la routine del sole. Se I'intensitar luminosa supera la soglia
la tenda si riaprira.

Quando l'intensita luminosa scende sotto il livello di soffosoglia sole dopo quindici mi-
nuti verra comandata una manovra di salita.

6.1.2.5 - Comandi di “Sole-On” e “Sole-Off”

| comandi di “SoleON" e “Sole-OFF" attivano o disattivano |'avtomatismo.

Inviando un comando di “Sole-On" viene aftivato I'automatismo, quindi se c'¢ la presen-
za di Sole la tenda generera un comando di apertura. In caso di automatismo gia atti-
vo viene reseftato e quindi gli algoritmi riparfono da capo con effefio immediafo. In ca-
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so di ricezione di Sole-ON, se non & prevista nessuna movimentazione il motore segna-
la la ricezione del comando con due movimenti. Se inviando un comando di sole on il
livello di sole non permette I'apertura (sovra soglia sole non superatal il motore genere-
r& un comando di chiusura concorde con la condizione presente. In caso non ci siano
i presupposti per un movimento (per esempio tenda chiusa ed assenza di sole) all'arrivo
del soleon il motore eseguira due movimenti per segnalare la ricezione del comando.
Inviando un comando di “Sole Off” viene disatfivato |'automatismo

Per esempio: tenda chiusa ... premo Sole-On, la tenda si aprira subito, se c'é sole, non
dopo 2 minuti. Se non c'& sole fa due movimenti ...

Disattivando I'automatismo viene inibita la movimentazione automatica collegata al so-
le. l'outomatismo associafo al vento e alla pioggia non sono disaftivabili.

> 7

7.1 ¢ Funzione “RDC”

La funzione permette di ridurre la forza d'impatto in chiusura sul finecorsa alto.

AVVERTENZE PER L'USO
QUOTIDIANO DELL’AUTOMATISMO

7.2 ¢ Massimo ciclo di lavoro continuo

In generale, i motori tubolari sono progettati per I'impiego residenziale e, dunque, per
un uso discontinuo. Garantiscono un tempo di utilizzo continuo di massimo 4 minuti e
nei casi di surriscaldomento (ad esempio, a causa di un azionamento confinuo e pro-
lungato) inferviene automaticamente un “protettore termico” di sicurezza che inferrompe
I'alimentazione elefirica e la ripristina quando la temperatura rientra nei valori normali.

7.3 ¢ Funzione di “Auto-aggiornamento dei
finecorsa”

| finecorsa che sono sfati regolati framite |'impatto dei blocchi meccanici (foppi di si-
curezza e molle rigide anti-infrusione) vengono verificati dalla funzione “aufo-aggiorna-
menfo dei finecorsa” ogni volia che la fenda esegue una manovra e impatta nel suo
finecorsa. Cio permette alla funzione di misurare i nuovi valori di finecorsa e di aggior
nare quelli esistenti, recuperando cosi eventuali giochi che possono essersi creati nel
tfempo, per effefto dell'usura e/o degli sbalzi termici a cui sono sottoposte le doghe e le
molle del motore. l'aggiornamento costante delle quote permette alla tenda di raggiun-
gere il finecorsa sempre con massima precisione. La funzione non si attiva quando la
corsa della tenda dura meno di 2,5 secondi, e non raggiunge il finecorsa.

7.4 » Comandare l"apertura/chiusura



parziale della tenda (quota “H”)

In generale, per comandare un'opertura/chiusura parziale della tenda, premere il tasto
che & sfato associafo alla quota parziale durante la sua programmazione [per maggiori
informazioni leggere il punto 06 della procedura 5.9). Se il frasmettitore ha solo tre to-
sti ed & memorizzata una sola quota “H”, premere confemporaneamente i fasti A e W
per richiamare questa quota.

» 8

eInviando un comando di salita, il motore non parte:
Questo pud succedere se la tenda si frova in vicinanza del finecorsa Alto (“0”). In
questo caso occorre prima far scendere la tenda per un breve tratto e poi dare di nuo-
vo il comando di salita.

|l sistema opera nella condizione di emergenza a uomo presente:
— Verificare se il motore ha subito qualche shock elefirico o meccanico di forte entita.
— Verificare che ogni parte del motore sia ancora integra.
- Eseguire la procedura di cancellazione (paragrafo 5.12) e regolare di nuovo i fine-
corsa.

COSA FARE SE...
(guida alla soluzione dei problemi)

’ 9 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

Questo prodotto é parte integrante dell’automazione, e dunque, de-
ve essere smaltito insieme con essa.

Come per le operazioni d'installazione, anche al termine della vita di questo prodot-
fo, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite da personale qualificato.
Questo prodotio & costituito da vari tipi di materiali: alcuni possono essere riciclafi, altri
devono essere smaltiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o smaltimento previsti dai re-
golamenti vigenti sul vostro ferritorio, per questa cafegoria di prodotto.

Attenzione! - alcune parti del prodotio possono contenere sosfanze inquinanti o pe-
ricolose che, se disperse nell'ambiente, potrebbero provocare effetti dan-

nosi sull'ambiente sfesso e sulla salute umana.

Come indicato dal simbolo a lafo, & vietato gettare questo prodotto nei ri-

fiuti domestici. Eseguire quindi la "raccolia separata” per lo smaltimento,

secondo i mefodi previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, oppu-

re riconsegnare il prodotio al venditore nel momento dell'acquisto di un nuovo prodot-
fo equivalente.

Attenzione! - i regolamenti vigenti a livello locale possono prevedere pesanti sanzio-
ni in caso di smalfimento abusivo di quesfo prodotio.

’ 1 O cARATTERISTICHE TECNICHE

® Tensione di alimentazione: Vedere dafi fecnici sull'etichetia di ogni modello.
® Risoluzione dell’encoder: 2,7°. ® Tempo di funzionamento conti-
nuo: 4 minuti. ® Grado di protezione: IP 44 [motore tubolare). ® Temperatu-
ra di funzionamento: -20°C (minimo).

Note:

- Tutte le caratteristiche tecniche riportate sono riferite ad una temperatura ambientale
di 20°C (+ 5°C).

- I produttore si riserva il diritto di apportare modifiche al prodotto in qualsiasi momento
lo riterrdt necessario, mantenendone le stesse funzionalit e destinazione d'uso.

’ 1 1 DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA

Dichiarazione numero: 501 /TTGO ME

Con la presente, Nice S.p.A. dichiara che il prodotio: TIGO ME & conforme ai requisiti
essenziali ed alle alire disposizioni pertinenti, stabilite dalle direttive 1999,/5/CE (appli-
cabile solo per i prodotti con ricevente a bordo). La dichiarazione di conformita CE puo

essere consultata e stampata nel sito www.nice-service.com oppure pud essere richiesta
a Nice S.p.A.

21 aprile 2016

Ing. Roberto Griffa
[Amministratore Delegato)
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O FRANCAIS

Note concernant la lecture de ce guide — Toutes les figures indiquées comme
référence dans le texte se trouvent au début du manuel.

> 1

1.1 « Recommandations pour la sécurité

¢ ATTENTION ! - Pour la sécurité des personnes, il est important de
respecter ces instructions. Une mauvaise insfallation peut provoquer des bles-
sures graves aux personnes. Par conséquent, avant de commencer le travail, lire atten-
tivement foutes les parties du manuel et en cas de doutes, demander des précisions &
I'installateur ou au producteur.

¢ ATTENTION ! - Instructions importantes pour la sécurité; conserver
ces instructions. Conserver avec soin ce guide pour faciliter les éventuelles inter-
ventions futures de mainfenance ou de mise au rebut du produit.

AVERTISSEMENTS ET PRECAUTIONS
POUR LA SECURITE

1.2 ¢ Avertissements pour l'installation

e Toutes les opérations d’installation, de connexion, de programma-
tion et de maintenance du produit doivent étre effectuées exclusive-
ment par un technicien qualifié et compétent, en respectant les lois,
les normes, les réglementations locales et les instructions reportées
dans ce guide.

o \erifier 'intégrité du produit juste aprés 'ouverture de |'emballage.

e Avant de commencer l'installation, vérifier que le produit est adapté pour automatiser
volre store ou volet (lire le chapitre 3).

e Toutes les opérations d'insfallation ou de maintenance doivent étre effectuées avec
I'automatisme déconnecté de |'alimentation électrique. Par précaution, attacher au dis-
positif de déconnexion un panonceau avec les mots «ATTENTION | MAINTENANCE
EN COURS ».

® Avant de commencer les opérations d'installation, éloigner tous les cables électriques
qui ne sont pas concernés par le travail ; désactiver en outre tous les mécanismes non
nécessaires au fonctionnement motorisé du store ou du volet roulant.

e Si le produit est insfallé & une hauteur inférieure & 2,5 m du sol ou d'une autre sur-
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face d'appui), il faut protéger les parties en mouvement de |'automatisme par un carter
pour empécher un accés accidentel. Pour la protection se référer au guide d'insfruc-
tions du sfore ou du volet roulant en garantissant dans tous les cas I'acces pour les in-
terventions de maintenance.

e Pour les stores, il est important de garantir une distance horizontale de 40 cm mini-
mum enfre le store complétement ouvert et un éventuel obstacle situé devant lui.

® Durant l'installation manipuler avec soin le produit : éviter les écrasements, les chocs,
les chutes ou les contacts avec n'importe quel liquide ; ne pas infroduire d'objets poin-
tus dans le moteur ; ne pas percer ni appliquer de vis & |'extérieur du moteur ; ne pas
mettre le produit & proximité de sources de chaleur ni I'exposer & des flammes vives
(fig. 1).

Ces actions peuvent endommager le produit et causer des problémes de fonctionne-
ment ou des situations de danger. Si cela se produit, suspendre immédiatement I'ins-
tollation et s'adresser & I'installateur ou au producteur.

® Ne pas démonter le produit en dehors des opérations prévues dans ce guide.

® Ne pos effectuer de modifications sur une partie quelconque du dispositif en dehors
de celles indiquées dans ce guide. Des opérations non autorisées ne peuvent que pro-
voquer des problémes de fonctionnement. Le constructeur décline toute responsabilité
pour les dommages dérivant de modifications arbitraires au produit.

e le cable d'alimentation du produit est en PVC et est adapté exclusivement pour étre
installé & I'intérieur. Si l'installation est effectuée & I'extérieur, couvrir fout le cable avec
une goulotte de profection.

* Si le cable d'alimentation est endommagé, le produit ne peut pas étre utilisé car le cable
n'est pas remplacable. Dans ce cas, contacter I'installateur ou le producteur.

e Pendant la réalisation de I'installation, maintenir les personnes & distance du store ou
du volet roulant quand il est en mouvement.

® Pour commander le produit, utiliser exclusivement des touches du type « commande
& action maintenue », c'esta-dire qu'il faut les maintenir enfoncées pendant toute la
durée de la manceuvre.

® les matériaux de I'emballage du produit doivent étre mis au rebut dans le plein res-
pect des normes locales en vigueur.

1.3 ¢ Recommandations pour |utilisation

e le produit n'est pas destiné & étre ufilisé par des personnes [enfants compris) aux ca-
pacités physiques, sensorielles ou menfales réduites, ou manquant d'expérience ou
de connaissances, & moins que celles-ci aient pu bénéficier, par I'infermédiaire d'une
personne responsable de leur sécurité, d'une surveillance ou d'instructions sur I'utilisa-
tion du produit.

* Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande fixes.

® Faire attention au store ou volet roulant quand il est en mouvement ef rester & distance
jusqu'a la fin de la manceuvre en cours.

* Quand on effectue des fravaux de neftoyage des vitres prés de I'automatisme, ne pas
actionner les dispositifs de commande ; si ces dispositifs sont de type automatique,



déconnecter aussi |'alimentation électrique.

e Contréler fréquemment |'automatisme pour vérifier qu'il n'y a pas de déséquilibres ni
de signes d'usure ou dommages aux cables ef aux ressorts (s'ils sont présents). Ne pas
utiliser I'automatisme si celui-ci a besoin de réglages ou de réparations ; s'adresser
exclusivement & du personnel technique spécialisé pour la solution de ces problemes.

> 2

Le produit est un moteur tubulaire destiné & I'automatisation de stores et de volets.
Toute autre utilisation est impropre et interdite. Le producteur ne ré-
pond pas des dommages résultant d’une utilisation impropre du pro-
duit, différente de ce qui est prévu dans ce guide.

DESCRIPTION DU PRODUIT ET
TYPE D’UTILISATION

Le produit a les caractéristiques suivantes

- il est alimenté par le secteur voir compatibilité sur I'étiquette appliquée sur le moteur) ;

- il peut déclencher la montée ou la descente du store ou du volet et peut 'arréter sur le

fin de course haut, bas ou dans différentes positions infermédiaires ;

il infegre un récepteur radio et une centrale de commande & technologie & encodeur

qui garantit le contréle électronique du mouvement et la précision des fins de course ;

- il peut étre programmé et utilisé avec un émetteur TTGO [accessoire non présent dans
I'emballage) ;

- il est congu pour un usage résidentiel ef donc, discontinu. Il garantit dans tous les cas

un femps de travail confinu de 4 minutes maximum ;

Il est muni d'un protecteur thermique qui, en cas de surchauffe due & une utilisation de

I'automatisme dépassant les limites prévues, interrompt automatiquement I'alimentation

électrique ef la réfablit d&s que la température se normalise.

’ 3 INSTALLATION DU PRODUIT

3.1 ¢ Controles préliminaires - limites d’utili-
sation

Attention ! - Avant de procéder a l'installation, vérifier les aspects
suivants.

® Chacune de ces versions est congue pour aufomatiser des stores ef volefs présentant
des caractéristiques de dimensions et de poids déterminées. Il faut donc, avant de
procéder & l'insfallation, vérifier si les caractéristiques du présent moteur (couple mo-
feur, vitesse de rofafion et femps de fonctionnement] sont adaptées pour I'automatisa-
tion de votre sfore ou volet. Attention ! - Ne pas installer un moteur dont
la capacité de couple moteur est supérieure a la capacité nécessaire
pour actionner votre store ou volet.

Vérifier le diametre du tambour enrouleur. Celuici doit &tre choisi & partir du couple mo-

teur de la facons suivante :

- pour les moteurs de faille « S » (& = 35 mm), le diamétre interne minimum du tambour

enrouleur doit étre de 40 mm ;

pour les moteurs de faille « M » (& = 45 mm) et couple jusqu’a 35 Nm (compris), le

diamétre interne minimum du tambour enrouleur doit étre de 52 mm ;

pour les moteurs de faille « M » (& = 45 mm) ef couple supérieur & 35 Nim, le dia-

métre interne minimum du tambour enrouleur doit étre de 60 mm ;

- pour les moteurs de taille « L » (& = 58 mm), le diamétre inferne minimum du tambour
enrouleur doit étre de 70 mm.

® £n cas d'insfallation & I'extérieur, garantir au mofeur une profection appropriée vis--
vis des agenfs afmosphériques.

D'autres limites d'utilisation sont abordées dans les chapitres 1, 2 et dans les « Carac-
féristiques techniques ».

3.2 ¢ Installation du moteur tubulaire
Avertissements :

- Avant de continuer, lire attenfivement les avertissements des paragraphes 1.1 et 3.1.
- Une installation incorrecte peut causer de graves blessures.

Pour assembler et insfaller le moteur, se référer & la fig. 2. En outre, consulter le catalogue
pour choisir la couronne de fin de course (fig. 2-a), la roue d'entrainement (fig. 2-b) e
la patte de fixation du moteur (fig. 2-f).
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’ 4l BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

4.1 ¢ Installation des dispositifs de protection
sur la ligne d’alimentation électrique

Conformément aux régles d'installation électrique, il faut prévoir dans le réseau élec-
trique alimentant le moteur un dispositif de protection contre le courtcircuit et un disposi-
it de déconnexion du réseau électrique.

Attention ! - Le dispositif de déconnexion doit permetire la décon-
nexion compléte de I’alimentation, dans les conditions établies par
la catégorie de surtension lll.

Il faut positionner le dispositif de déconnexion prés de |'automatisation et, s'il n'est pas
visible, il doit prévoir un systéme de blocage de I'éventuelle reconnexion accidentelle
ou non autorisée de |'alimentation pour éviter tout type de danger.

Note — Lles deux dispositifs ne sont pas inclus dans I'emballage.

4.2 * Branchement du moteur a un clavier de
commande et au secteur
Attention !
® Une mauvaise connexion peut provoquer des pannes ou des situations de danger,
veuillez respecter scrupuleusement les instructions de ce paragraphe.
o Si le cable d'alimentation est endommagé, le produit ne peut pas étre utilisé car le
cable n'est pas remplagable. Dans ce cas, contacter I'installateur ou le producteur.

Le moteur doit étre alimenté électriquement de facon permanente, par le biais d'un rac-
cordement permanent au secteur (voir compatibilité sur |'étiquette appliquée sur le mo-
feur). Pour brancher le moteur au réseau électrique, utiliser les cables 1, 2, 3 (fig. 3).

4.3 ¢ Association des mouvements de Montée
et de Descente aux touches respectives

A la fin des connexions, alimenter le moteur et vérifier si les mouvements de Montée et
de Descente sont correctement associées aux fouches de commande respectives. Si ce
n'est pas le cas, inverser la connexion enfre les conducteurs Marron et Noir.
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PROGRAMMATION ET REGLAGE DES
FINS DE COURSE

» 5

5.1 « Recommandations générales

e le réglage des fins de course doit &tre effectué aprés avoir installé le moteur sur le
store ou volet et aprés son branchement & |'alimentation électrique.

® Dans les configurations d'installation ob il y a plusieurs moteurs et/ou plusieurs récep-
teurs, avant de procéder & la programmation, il faut déconnecter I'alimentation élec-
frique des moteurs ef des récepteurs que I'on ne veut pas programmer.

e ||l est important de respecter rigoureusement les limites de temps indiquées dans les
procédures : quand une touche est relachée, on dispose de 15 secondes pour
appuyer sur la fouche suivante prévue dans la procédure, sinon, une fois ce délai
écoulé, le moteur effectue & mouvements pour signaler |'annulation de la procédure
en cours.

® Durant la programmation, le moteur effectue un nombre déterminé de mouvements
brefs en « réponse » & la commande envoyée par I'installateur. I est important de
compter le nombre de ces mouvements mais de ne pas tenir compte de la direction
dans laquelle ils sont effectués.



5.2 ¢ Positions de fermeture et d’ouverture
dans lesquelles le store/volet s’arréte
automatiquement

Pendant le mouvement de montée et descente, le moteur arréte automatiquement le
store ou le volef lorsque celuici se frouve dans une position intermédiaire programmée
par l'installateur. Les positions programmables sont (fig. 4) :

— position « 0 » = fin de course haut : sfore/volet totalement enroulé ;
— position « 1 » = fin de course bas : store/volet fotalement déroulé ;
— position « H » = position infermédiaire : store/volet partiellement ouvert.

Quand les fins de course ne sont pas encore programmé, le mouvement du store/volet
ne peut avoir lieu qu'en mode « action maintenue », c'est & dire en maintenant appuyée
la touche de commande pour toute la durée de la manceuvre désirée ; le mouvement
s'arréfe dés que |'tilisateur reléche la touche. Par contre, aprés la programmation des
fins de course, il suffira d'une simple impulsion sur la touche désirée pour faire démar-
rer le store/volet et le mouvement s'arrétera de maniére autonome dés que le store/
volet aura rejoint la position prévue. Pour régler les cotes « @ » et « T », di{éremes pro-

cédures sont disponibles ; le choix de celle la plus appropriée doit tenir compte de la
structure de votre store ou volet.

ATTENTION ! - Si on désire régler de nouveau les positions de fin de
course précédemment réglées il faut considérer que :

- si on souhaite les régler en utilisant une procédure différente de
celle utilisée auparavant, il faut D’ABORD effacer les cotes par le
biais de la procédure 5.12.

- si on souhaite les régler en suivant une procédure identique a celle
précédemment utilisée, il n’est pas nécessaire de les effacer.

La programmation des fins de course associe aussi en méme femps les deux sens de
rofation du moteur par rapport aux fouches de montée (A et de descente (W) du dis-
positif de commande (au départ, quand les fins de course ne sont pas encore program-
mé, I'association est arbitraire ef il se peut qu'en appuyant sur la fouche A, le store ou
le volef se déplace dans le sens de la descente au lieu de la montée et inversement).

Typologie des applications et exigences opérationnelles

Store vertical a tambour

Programmation

e avec arrét automatique dans la position
de fin de course haute « 0 » (avec coffre)

Programmations conseillées

Programmation en mode semi-automa-
tique (paragraphe 5.7)

fin de course :

e sans limitation mécaniques du fin de
course haut « 0 »

Programmation en mode manuel (para-
graphe 5.6)

A\ )

Fonctions disponibles...

... 8l faut réduire la force d’'impact en fer-
meture

Réglage de la force de traction du moteur
(fonction « RDC » - paragraphe 5.11)
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Typologie des applications et exigences opérationnelles

Store a bras droits

Programmation
fin de course :

e avec arrét automatique dans la position
de fin de course haute « 0 » (avec coffre)

=
7 ~,

Programmations conseillées

Programmation en mode semi-automatique
(paragraphe 5.7)

e sans limitation mécaniques du fin de
course (basse carrée ou similaire)

e

Programmation en mode manuel (paragraphe
5.6)

Fonctions disponibles...

... pour tendre la toile : fonction « FRT »

Programmation de la fonction « FRT »
(paragraphe 5.12)

... 8'il faut réduire la force d’impact en
fermeture

Réglage de la force de traction du moteur (fonc-
tion « RDC » - paragraphe 5.11)

Volet

Programmation
fin de course :

e avec ressorts et bouchons

Programmation en mode manuel
(paragraphe 5.6)
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5.3 ¢ Les émetteurs

5.3.1 - Hiérarchie dans la mémorisation des émetteurs

En général, un émetteur peut &ire mémorisé comme PREMIER émetteur ou comme SE-
COND émetteur (ou troisiéme, quatrieme, efc.).

A - Premier émetteur

Un émetteur peut &fre mémorisé comme premier émetteur seulement si dans le moteur
aucun autre émetteur n'est mémorisé. Pour cette mémorisation, effectuer la procédure
5.5 (celleci mémorise |'émetteur).

B - Second émetteur (ou troisiéme, quatriéme etc.)

Un émetteur peut étre mémorisé comme second émetteur (ou froisiéme, quatriéme efc.)
dans le mofeur seulement si le premier est déja mémorisé. Pour cefte mémorisation, ef-
fectuer les procédures reportées dans le paragraphe 5.10.

5.3.2 - Nombre d’émetteurs mémorisables
Il est possible de mémoriser 30 émetteurs.

5.4 ¢ Emetteur a utiliser pour les procédures
de programmation

Si I'émetteur utilisé pour la programmation commande plusieurs groupes d'automa-
tismes, lors d'une procédure, avant d'envoyer une commande, il faut sélectionner le «
groupe » auquel appartient I'automatisme qui est en frain d'étre programmé.

5.5 ¢« Mémorisation de la premiére télécom-
mande

01. Alimenter le moteur tubulaire ;
02. Mainfenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 3 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

5.6 * Réglage manuel des positions de fin de
course Haut (« 0 ») et Bas (« 1 »)

Lorsque 1'on utilise ces procédures, les nouvelles positions ne remplacent pas les éven-
tuelles positions réglées précédemment. Il faut d'abord supprimer la position de fin de
course existante avant de continuer.

5.6.1 - Pour mémoriser le fin de course HAUT (« 0 »)
Avant de commencer cette procédure, placer le store ou volet & mi-course :

01. Positionner le store ou volet & la cote désirée ;

02. Mainfenir appuyées les touches B et A et attendre que le moteur effectue 3 mou-
vements. A la fin, relécher les touches.

5.6.2 - Pour mémoriser le fin de course BAS (« 1 »)
Avant de commencer cetfe procédure, placer le store ou volet & mi-course :

01. Positionner le store ou volet & la position désirée ;

02. Mainfenir appuyées les touches B et ¥ et attendre que le moteur effectue 3 mou-
vements. A la fin, relacher les touches.

Remarque - Aprés le réglage, la touche A commandera la montée et la touche ¥ com-
mandera la descente, jusqu’aux fins de course bas ef haut.

5.6.3 - Pour supprimer le fin de course HAUT (« 0 »)
01. Maintenir appuyée la touche B et aftendre que le moteur effectue 2 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

02. Mainfenir appuyées les touches B et A et attendre que le moteur effectue 4 mou-
vements. A la fin, relacher les touches.

5.6.4 - Pour supprimer le fin de course BAS (« 1 »)
01. Mainfenir appuyée la touche B et aftendre que le moteur effectue 2 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

02. Mainfenir appuyées les touches B et ¥ et attendre que le moteur effectue 4 mou-
vements. A la fin, relacher les touches.

5.7 ¢ Programmation semi-automatique des
fins de course Haut (« 0 ») et Bas(« 1 »)
5.7.1 - Blocage mécanique dans la position de Fin de course Haute (« 0 »)

ATTENTION ! - Programmation destinée exclusivement aux stores do-
tées du blocage mécanique pour la fin de course Haute (« 0 »).

Avertissements :

— Lorsque 'on utilise cette procédure, les nouvelles cotes ne remplacent pas les éven-
tuelles cotes réglées précédemment.

—En mémorisant les fins de course par le biais de cefte procédure, les deux cotes sont
contrélées et constamment mises & jour par la fonction de « mise & jour automatique
des fins de course » [lire le paragraphe 7.3).

Avant de commencer cefte procédure, placer le sfore & mi-course :

01. Commander une manceuvre de montée, en maintenant appuyée la touche A [ou
V) et attendre que le store s'arréte automatiquement en buttant contre la structure (=
fin de course haute « O »). A la fin, relacher la touche.

02. Commander une manceuvre de descente, en mainfenant appuyée la touche ¥ [ou
A ef relacher la touche quand le store se trouve au niveau de la fin de course basse
« 1 » désirée. Corriger éventuellement la position en se servant des deux fouches ;

03. Maintenir appuyées simultanément les touches M et ¥ et attendre que le moteur
effectue 3 mouvements. A la fin, relécher les touches.

Francais — 6




Notes :

— Pendant |'exécution de la procédure, il est possible & tout moment d'annuler la mémo-
risation en attendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue & mouvements.
— Aprés cette programmation, la touche A commandera la manceuvre de Montée et la touche
¥ commandera la manceuvre de Descente. Pendant la montée le store sera arrété par I'im-
pact contre les blocages mécaniques de la structure (= fin de course haute « O »), alors que
pendant la descente le store s'arrétera a la fin de course basse [« 1 ») fixée par I'installateur.

5.8 ¢ Programmation de la cote (« H ») par
ouverture/fermeture partielle

5.8.1 - Pour mémoriser le fin de course INTERMEDIAIRE (« H »)

Lorsque I'on utilise cette procédure, la nouvelle position ne remplace pas I'éventuelle

position réglée précédemment. Il faut d'abord supprimer la position de fin de course

existante avant de continuer :

01. Positionner le store ou volet & la position désirée

02. Mainfenir appuyées les touches A et ¥ et attendre que le moteur effectue 3 mou-
vements. A la fin, relacher les touches.

5.8.2 - Pour supprimer la fin de course Intermédiaire (« H »)
01. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements.
Ala fin, relécher la touche.

02. Mainfenir appuyées les touches A ef ¥ ef attendre que le moteur effectue 4 mou-
vements. A la fin, reldcher les touches.

5.9 ¢ Mémorisation d’un SECOND (troisiéme,
quatriéme, etc.) émetteur

Pour effectuer les procédures, il est nécessaire de pouvoir disposer d'un second émer-

feur déja mémorisé [« vieux »).

5.9.1 - Mémorisation d’un émetteur supplémentaire

01. (sur le nouvel émetteur) Maintenir appuyée la touche B pendant 8 secondes
puis la relacher (dans ce cas le moteur n'effectue aucun mouvement) ;

02. (sur I’ancien émetteur) Appuyer 3 fois (3 impulsions) sur n'importe quelle
touche mémorisée (le moteur démarre en exécutant la manceuvre associée & cette
touche), par exemple la touche B ;

03. (sur le nouvel émetteur) Donner 1 impulsion sur la fouche M pour ferminer la procé-
dure. Attention ! — Si le moteur effectue & mouvements, cela signifie que sa mé-
moire est pleine.

Remarque - Pendant |'exécution de la procédure, il est possible & tout moment d'annuler

la mémorisation en aftendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue & mouvements.
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5.10 ¢ Fonctions

5.10.1 - Réglage du niveau de réduction du couple (fonction RDC)

01. Mainfenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

02. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 3 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

03. Maintenir appuyées simultanément les touches M ef A ef attendre que le moteur
effectue 4 mouvements. A la fin, relacher la touche.
a. Mainfenir appuyée la touche A, activer la fonction RDC et attendre que le mo-
teur effectue 4 mouvements. A la fin, reldcher la touche.
b. Maintenir appuyée la touche ¥, désactiver la fonction RDC et aftendre que le
moteur effectue 2 mouvements. A la fin, relacher la touche.

Remarque - Pendant 'exécution de la procédure, il est possible & tout moment d'an-

nuler la mémorisation en attendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue &

mouvementfs.

5.11 ¢ Annulation totale

5.11.1 - Procédure effectuée avec un émetteur mémorisé

01. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

02. Maintenir appuyée la touche M et attendre que le moteur effectue 3 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

03. Mainfenir appuyée la touche B et aftendre que le moteur effectue 4 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

04. Maintenir appuyée la touche ¥ ef attendre que le moteur effectue 5 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

Remarque - Pendant I'exécution de la procédure, il est possible & tout moment d'an-

nuler la mémorisation en attendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue 6

mouvements.

5.11.2 - Procédure effectuée avec un émetteur non mémorisé

01. Couper l'alimentation du moteur ;

02. Rétablir I'alimentation du mofeur ;

03. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements.
A la fin, relacher la touche ;

04. Couper |'alimentation du moteur ;

05. Rétablir I'alimentation du moteur :

06. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements.
A la fin, relacher la touche ;

07. Mainfenir appuyée la touche B et aftendre que le moteur effectue 3 mouvements.



Ala fin, relacher la touche ;

08. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 4 mouvements.
A la fin, relacher la touche ;

09. Maintenir appuyée la touche ¥ ef attendre que le moteur effectue 5 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

Remarque - Pendant I'exécution de la procédure, il est possible & tout moment d'an-
nuler la mémorisation en atiendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue 6
mouvements.

P 6 AccessoIRes OPTIONNELS

’ . L

6.1 ¢ Détecteurs climatiques pour le vent, le

soleil, la pluie
Avertissements — les copteurs météorologiques ne doivent pas étre considérés
comme des dispositifs de sécurité : en effet, une simple coupure de I'électricité rendrait
impossible le mouvement automatique du volet. Ces capteurs doivent donc étre consi-
dérés comme une partie de |'automatisme utile & la protection du store. Le fabricant dé-
cline foute responsabilité en cas de dommages causés par des phénoménes atmosphé-
riques non défectés par les capteurs.

6.1.1 - Définitions et conventions

¢ Commande manuelle « Soleil On » = acfivation de la réception, par le mo-
teur, des commandes automatiques fransmises par le capteur « Soleil », s'il est présent
dans l'installation. Durant lo période pendant laquelle la réception est activée, I'ufilisa-
feur peut envoyer des commandes manuelles & tout moment : cellesci se superposent
au fonctionnement automatique de |'automatisme.

¢ Commande manuelle de « Soleil Off » = désactivation de la réception, par le
moteur, des commandes automatiques transmises par le capteur « Soleil », s'il est pré-
sent dans |'installation. Durant la période pendant laquelle la réception est désactivée,
I'automatisme fonctionne exclusivement avec les commandes manuelles envoyées par
I'vfilisateur. Les capteurs de « vent » ef « pluie » ne peuvent pas éfre désactivés dans la
mesure oU ls servent & protéger |'automatisme de ces phénoménes atmosphériques.

¢ Intensité du soleil/vent « Au-dessus du seuil » = condition dans laquelle
I'intensité du phénomeéne atmosphérique correspond aux valeurs hautes présentes au-
dessus du seuil paramétré.

¢ Intensité du soleil/vent « Au-dessous du seuil » = condition dans laquelle
I'intensité du phénoméne atmosphérique correspond aux valeurs basses présentes au-
dessous du seuil paramétré.

e « Protection vent » = condition pour laquelle le systéme désactive foufes les com-

mandes d'ouverture du sfore & cause de I'infensité du vent au-dessus du seuil.

* « Présence pluie » = condifion dans laquelle le systtme détecte la présence de
pluie par rapport & la condition précédente « d'absence de pluie ».

¢ « Commande manuelle » = commande de montée, de descente ou d'arrét en-
voyée par |'utilisateur par le biais d'un émetteur.

6.1.2 - Comportements du moteur dans les différentes conditions mé-
téorologiques

Les capteurs météorologiques permettent d'automatiser le store en fonction des condi-

tions climatiques ambiantes.

Avec fous les capteurs, le réglage des seuils de déclenchement en fonction du soleil et
du vent est possible uniquement en programmant comme il se doit le capteur luiméme.

6.1.2.1 - Comportement de I'automatisme en présence du capteur So-
leil (fig. 5)

Quand l'intensité de la lumire du soleil dépasse le seuil défini pendant au moins 2 minutes

seuil supérieur soleil), le moteur effectue de maniére autonome une manceuvre de descente.

Quand l'infensité de la lumiere du soleil descend sous le seuil d'hystérésis prévu (seuil infé-

rieur soleil), c’est & dire environ 50 % du seuil supérieur soleil, et qu'elle y reste pendant

au moins 15 minutes de suite, le moteur effectue de maniére autonome une manceuvre de

montée.

Les chutes momentanées de I'intensité solaire, courtes ou de durée inférieure & 15 minutes,

n'ont aucun effet sur le cycle dans son ensemble.

les commandes manuelles générées par I'utilisateur s'ajoutent aux commandes aufoma-

tiques.

6.1.2.2 - Comportement de I’automatisme en présence du capteur de
pluie (fig. 6)

la présence de la condition de pluie génére une fransition de I'état « pas de pluie » a

['état « pluie ».

Lorsqu'il recoit I'information de « présence de pluie », le moteur acfive une commande

qui correspond & I'action programmée dans le moteur lui-méme, & savoir une ouverture

ou une fermeture.

Programmation de la direction de déclenchement en cas de pluie
01. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

02. Maintenir appuyée la touche B et aftendre que le moteur effectue 3 mouvements.
A la fin, relacher la touche.

03. Maintenir appuyées simultanément les touches A et ¥ et attendre que le moteur
effectue 2 mouvements. A la fin, relacher la touche.
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a. Maintenir appuyée la touche A, activer la fonction RDC et attendre que le mo-
teur effectue 3 mouvements. A la fin, relécher la touche.

b. Maintenir appuyée la touche ¥, désactiver la fonction RDC et attendre que le
moteur effectue 3 mouvements. A la fin, relacher la touche.

Remarque - Pendant |'exécution de la procédure, il est possible & tout moment d'annuler
la mémorisation en aftendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue & mouvements.

6.1.2.3 - Comportement de I’automatisme en présence du capteur de
vent (fig. 7)

En présence de vent, lorsque I'intensité dépasse le seuil paramétré, la protection contre

le vent s'active et le store est fermé. Quand la protection est activée, les commandes

manuelles sont désactivées (il n'est pas possible d'ouvrir le store).

Au terme de lo période d'interdiction, les commandes manuelles sont réactivées et, 15

minufes plus tard, le fonctionnement automatique est rétabli.

6.1.2.4 - Comportement croisé des différentes conditions météo

Chaque condition présente un niveau de priorité ef |'ordre des priorités est le suivant :
vent, pluie, soleil. Le vent est le phénomeéne qui a la priorité la plus élevée. le phéno-
mene ayant la priorité la plus élevée annule I'état de celui dont la priorité est moindre.

Exemple : Par une belle journée ensoleillée, le store descend sous I'effet du soleil. Si des
nuages apparaissent ef qu'une goutte de pluie tombe sur le capteur, le moteur annule la cond-
tion de soleil présent et commande la manceuvre prévue en cas de pluie. Si le vent augmente
et dépasse le seuil configuré, le moteur désactive la séquence automatique prévue pour la
pluie et commande une manceuvre de montée qui blogue le store en position de fermeture tant
qu'ily a du vent. Une fois |'orage passé, au bout de 10 minutes, la condition d'alerte au vent
disparait et, & ce stade, si la condition de présence de vent est toujours active, cefte condi-
tion est réactivée et la manceuvre paraméirée est & nouveau commandée. Une fois qu'il ne
pleut plus, la routine d'actionnement en fonction du soleil est rétablie. Si l'intensité lumineuse
dépasse le seuil prévu, le sfore se rouvre. Lorsque I'intensité lumineuse descend sous le seull
inférieur soleil, une manceuvre de montée est commandée au bout de 15 minutes.

6.1.2.5 - Commandes de « Soleil-On » et « Soleil-Off »

les commandes de « Soleil-On » et « Soleil-Off » activent ou désactivent I'automatisme. Lorsque
I'on envoie une commande de « SoleilOn », |'automatisme est activé, donc s'il y a du soleil, le
store génére une commande d'ouverture. En cas d'automatisme déjo actif, il est réinitialisé puis
les algorithmes recommencent au début, avec effet immédiat. En cas de réception de commande
de « SoleilOn », si aucun mouvement n'est prévu, le moteur signale la réception de la commande
en effectuant deux mouvements. Si, lorsque I'on envoie une commande « Soleil On », le niveau
du soleil ne permet pas 'ouverture (seuil supérieur soleil non dépassé|, le moteur génére une com-
mande de fermeture qui correspond @ la condition présente. Si les critéres nécessaires pour un
mouvement ne sont pas respectés (par exemple, store fermé ef absence de soleil), & I'arrivée de
la commande « SoleilOn », le moteur effectue deux mouvements pour signaler la réception de
la commande. Lorsque I'on envoie une commande « Solei-Off », 'automatisme est désactivé.
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Exemple : le store est fermé... {'appuie sur « SoleilOn », le store s'ouvre fout de suite s'il y a
du soleil, pas aprés 2 minutes. S'il'n'y a pas de soleil, le moteur effectue deux mouvements. ..
Sil'on désactive |'automatisme, le déplacement automatique en fonction du soleil est désac-

fivé. Les automatismes associés au vent ef & la pluie ne peuvent pas étre désactivés.
’ L'UTILISATION QUOTIDIENNE DE
L’AUTOMATISME

7.1 ¢ Fonction « RDC »

La fonction permet de réduire la force d'impact sur la fin de course haute lors de la fermeture.

RECOMMANDATIONS POUR

7.2 « Nombre maximum de cycles de travail
continu

En général, les moteurs tubulaires sont congus pour un usage résidentiel ef, de ce fait,
pour une utilisation discontinue. lls assurent une durée maximale d'utilisation continue
de 4 minutes ef, en cas de surchauffe (par exemple, due & un actionnement prolongé
et continu), une « profection thermique » de sécurité intervient automatiquement ef coupe
I'alimentation électrique. Celleci est ensuite restaurée dés que la température retourne
& des valeurs normales.

7.3 ¢ Fonction de « mise a jour automatique
des fins de course »

Les fins de course qui ont été réglées par le biais de I'impact contre les blocages méca-
niques (bouchons de sécurité ef ressorts rigides anti-infrusion ) sont vérifiées par la fonc-
fion « mise & jour automatique des fins de course » & chaque fois que le sfore effectue
une manceuvre et va en butée contre sa fin de course. Ceci permet & la fonction de
mesurer les nouvelles valeur de fin de course et de metire & jour les valeurs existantes
en récupérant ainsi les éventuels jeux qui onf pu se créer dans le temps sous |'effet de
I'usure ef/ou des changements de température auxquels sont soumis les lattes et les res-
sorts du moteur. La mise & jour constante de ces cotes permet au sfore de rejoindre la
fin de course avec une précision foujours maximale. La fonction n'est pas active quand
le mouvement du store dure moins de 2,5 secondes et ne rejoint pas la fin de course.

7.4 « Commander |'ouverture/fermeture par-
tielle du store (cote « H »)

En général, pour commander une ouverture/fermeture partielle du store, appuyer sur la
fouche qui a été associée & la cote partielle durant la programmation (pour de plus amples
informations lire le point 06 de la procédure 5.9). Si I'émetteur n'a que trois boufons ef



qu'une seul cote « H » est mémorisée, appuyer simulianément les touches A et ¥ pour rap-
peler cette cofe.
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eLorsque I’'on envoie une commande de montée, le moteur ne dé-
marre pas :
Ceci peut se produire si le store se trouve prés de la fin de course Haute [« O »). Dans
ce cas, il faut d'abord faire descendre le store sur une courte distance et redonner &
nouveau la commande de montée.

eLe systéme fonctionne dans la condition d’urgence en mode « par
action maintenue » :
— Vérifier si le moteur a subi quelque choc électrique ou mécanique de forte intensité.
— Vérifier que chaque partie du mofeur est en bon éfaf.
— Effectuer la procédure d'annulation (paragraphe 5.12) ef régler de nouveau les fins
de course.

QUE FAIRE SlI...
(guide pour la résolution des
problemes)

’ 9 MISE AU REBUT DU PRODUIT

Ce produit est partie intégrante de I’automatisme et doit donc étre
mis au rebut avec ce dernier.

Comme pour l'installation, & la fin de la durée de vie de ce produit, les opérations de
démantelement doivent étre effectuées par du personnel qualifié.

Ce produit est constitué de différents types de matériaux : certains peuvent étre recyclés,
d'autres doivent &fre mis au rebut. Informezvous sur les systémes de recyclage ou de
mise au rebut prévus par les réglements, en vigueur dans votre pays, pour cette caté-
gorie de produit.

Attention ! — cerfains composants du produit peuvent contenir des substances pol-
luantes ou dangereuses qui pourraient avoir des effets nuisibles sur |'environnement et
sur la santé des personnes s'ils étaient jefés dans la nature.

Comme I'indique le symbole cicontre, il est interdit de jefer ce produit

avec les ordures ménageéres. Par conséquent, uiliser la méthode de la

"collecte sélective” pour la mise au rebut des composants conformément

aux prescriptions des normes en vigueur dans le pays d'utilisation ou resti-

tuer le produit au vendeur lors de I'achat d'un nouveau produit équivalent.

Attention ! — les réglements locaux en vigueur peuvent appliquer de lourdes sanctions

en cas d'élimination illicite de ce produit.
’ 1 O cARACTERISTIQUES TECHNIQUES

® Tension d’alimentation : Voir les données techniques sur |'étiquette de cha-
que modéle. ® Résolution de I’encodeur : 2,7° ® Durée de fonctionne-
ment continu : 4 minufes ® Indice de protection : IP 44 (mofeur tubulaire). ®
Température de fonctionnement : -20°C (minimum)

Notes :

- Toutes les caractéristiques techniques indiquées se référent & une température am-
biante de 20°C (+ 5°C).

- Le fabricant se réserve le droit d'apporter des modifications aux produits & fout mo-
ment si elle le jugera nécessaire, en garantissant dans tous les cas le méme bon fonc-
tionnement ef le type d'utilisation prévus.

. '| '| DECLARATION CE DE CONFORMITE

Déclaration numéro : 501 /TTGO ME

Par la présente, Nice SpA déclare que le produit : TTIGO ME est conforme aux exigen-
ces essentielles et autres dispositions pertinentes, prévues par les directives 1999/5/
CE (applicables uniquement aux produits avec récepteur intégré). La déclaration de
conformité CE peut &fre consultée ef imprimée sur le site www.nice-service.com ou bien
peut éfre demandée & Nice S.p.A.

21 avril 2016

Ing. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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O ESPANOL

Nota para la lectura de este manual - Las figuras de referencia del texto se
encuentran al comienzo del manual.

> 1

1.1  Advertencias de seguridad

«;ATENCION! - Es importante respetar estas instrucciones para ga-
rantizar la seguridad de las personas. Unc instalacion errénea puede cau-
sar lesiones graves a las personas. Por tanto, antes de empezar a trabajar, es preciso
leer detenidamente todos los apartados del manual y, en caso de dudas, pedir acla-
raciones al instalador o al fabricante.

« ;ATENCION! - Instrucciones importantes para la seguridad; conser-
ve estas instrucciones. Guarde este manual para cuando deba llevar a cabo
los trabajos de mantenimiento o cuando deba eliminar el producto.

ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES
DE SEGURIDAD

1.2  Advertencias para la instalacién

eTodas las operaciones de instalacién, conexién, programacién y
mantenimiento del producto deben ser llevadas a cabo exclusiva-
mente por un técnico cualificado y competente, respetando las le-
yes, normativas y reglas locales y las instrucciones dadas en este
manual.

e Comprobar la integridad del producto inmediatamente después de desembalarlo.

® Anfes de comenzar con la insfalacién, asegurarse de que el producto sea adecuado
para automatizar el toldo o la persiana (leer el capitulo 3).

e Todas las operaciones de instalacién y mantenimiento del producto deben ser lleva-
das a cabo con el automatismo desconectado de la alimentacién eléctrica. Por mo-
tivos de precaucion, cuelgue del dispositivo de desconexion un cartel que indique
"ATENCION! MANTENIMIENTO EJECUTANDOSE".

e Anfes de comenzar los frabajos de instalacién, aleje todos los cables eléctricos in-
necesarios; desactive todos los mecanismos superfluos para el funcionamiento mo-
torizado de la persiana o del toldo.

1 - Espariol

e Si el producio se insfalara a menos de 2,50 m de aliura del suelo, o de ofra super-
ficie de apoyo, es necesario proteger con una cubierfa las piezas méviles para que
no puedan ser focadas accidentalmente. Para la proteccién, consulte el manual de
instrucciones de la persiana/toldo, garantizando siempre el acceso para los frabajos
de mantenimiento.

® En los toldos es necesario garantizar una distancia horizontal minima de 40 cm entre
el toldo completamente abierto y un objefo fijo colocado delante.

e Durante la insfalacion manipule con cuidado el producto: trate de evitar aplastamien-

tos, golpes, caidas o contactos con cualquier liquido; no infroduzca objetos puntia-
gudos en el motor; no perfore ni aplique tomillos en la parte exterior del motor; no
coloque el producio cerca de fuentes de calor y no lo exponga al fuego (fig. 1 ).
El producto podria sufrir algin dafio a causa de esfas acciones que, ademas, po-
drian generar situaciones peligrosas o un funcionamiento inadecuado. En una situa-
cién de esfe fipo, inferrumpa la insfalacion de inmediafo y remitase al instalador o ol
fabricante.

® Desmonte el producto Unicamente como indicado en esfe manual.

* No realice modificaciones en ninguna pieza del producto, salvo aquellas indicadas
en este manual. Las operaciones no permitidas pueden provocar desperfectos de fun-
cionamiento. El fabricante no se asumiré ninguna responsabilidad por dafios origina-
dos por modificaciones arbitrarias hechas al producto.

e £l cable de alimentaciéon del producto es de PVC vy sirve sélo para ser instalado en
interiores. Si la instalacion se realizara en exteriores, cubra todo el cable con un tubo
de profeccion.

e Si el cable de alimentacién se dafia, el producto no se puede utilizar més, porque el
cable no se puede sustituir. En este caso, confactar con el instalador o el fabricante.
e Durante la instalacién, mantenga las personas lejos de la persiana o del toldo cuan-

do estén en movimiento.

e Para accionar el producto utilice Gnicamente los botones que funcionan con el siste-
ma de "hombre presente”, es decir aquellos que hay que mantener pulsados durante
todo el movimiento.

e El material de embalaje del producto debe eliminarse respetando la normativa local.

1.3 ¢ Advertencias para el uso

® £l producio no estd desfinado para ser utilizado por personas (nifios incluidos) cuyas
copocidodes fisicas, sensoriales o mentales sean reducidas, o sin experiencia ni co-
nocimientos, salvo que ésfas estén acompafiadas por una persona responsable de su
seguridad o hayan sido insfruidas sobre el uso del producto.

 No permita que los nifios jueguen con los dispositivos de mando fijos.

® Tenga cuidado con el elemento enrollable mientras se mueve y manténgase alejado
hasta que concluya su movimiento.

® Cuando limpie los vidrios cerca del automatismo, no accione los dispositivos de man-
do; si dichos dispositivos son automdticos, desconecte la alimentacion eléctrica.

® Examine a menudo el automatismo para comprobar si esté desequilibrado o desgas-



tado o si los cables y los muelles estén dafiados [en su caso). No utilice el automa-
fismo si necesitara ser regulado o reparado; contacte exclusivamente con personal
especializado para solucionar esfos problemas.
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El producto es un motor tubular destinado a la automatizacion de toldos o persiana.
iCualquier otro uso esta prohibido! El fabricante no responde de los
daios que pudieran surgir por un uso inadecuado del producto y di-
ferente de aquel previsto en este manual.

DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y
USO PREVISTO

Las caracteristicas del producto son las siguientes:

- se alimenfa por red eléctrica (ver la compatibilidad en la etiqueta aplicada al motor);

sirve para subir y bajar el toldo y, ademés, puede defenerlo en el tope superior, en el

fope inferior o en varias posiciones infermedias.

- infegra un receptor y una central de mando con fecnologio de codificacion que ga-
rantiza el control electrénico del movimiento y la precisién de los topes;

- se puede programar y ufilizar con un fransmisor TTGO [accesorio no incluido);

el producto ha sido disefiado para uso residencial y, por lo fanfo, para un uso dis-

continuo. De todas maneras, garantiza un fiempo de funcionamiento continuo de 4

minutos como mdéximo;

- incorpora un protfector férmico que, en caso de sobrecalentamiento debido a un uso
superior a los limifes previstos, interrumpe automdticamente la alimentacion eléctrica y
la restablece ni bien la temperatura se normaliza.

’ 3 INSTALACION DEL PRODUCTO

3.1 ¢ Controles preliminares - limites de empleo

jAtencion! - Antes de comenzar la instalacién, controle los siguien-
tes aspectos.

e Cada una estd disefiada para automatizar toldos y persionas con determinados fa-
mafios y pesos. Antes de la insfalacion, asegurarse de que los pardmetros de par
motor, velocidad de rofacién v tiempo de funcionamiento del producto sean adecua-
dos para automatizar el foldo o la persiana. jAtencién! - No instalar un mo-
tor con un par motor superior al necesario para mover el toldo o la
persiana.

* Compruebe el didmetro del cilindro de enrollamiento, ya que este debe elegirse en
funcién del par motor. Para ello, es necesario fener en cuenta lo siguiente:

- Para los motores de talla “S” (@ = 35 mm), el didmetro interior minimo del cilindro de
enrollamiento debe ser de 40 mm.

- Para los motores de talla "M” (& = 45 mm) y con par motor de hasta 35 Nm (inclu-
sive), el didmetro interior minimo del cilindro de enrollamiento debe ser de 52 mm.

- Para los motores con falla “M" (& = 45 mm) y con par motor superior a 35 Nm, el
digmetro inferior minimo del cilindro de enrollamiento debe ser de 60 mm.

- para los motores tamaiio “L" (& = 58 mm), el didmefro interior minimo del cilindro de
enrollamiento debe ser de 70 mm.

® £n caso de realizar la instalacion en exteriores, es necesario garantizar una profec-
cién adecuada del motor frente a condiciones atmosféricas adversas.

En los capitulos 1y 2y en lo seccién “Caracteristicas técnicas” se especifican limites
de utilizacién adicionales.

L4
3.2 e Instalacién del motor tubular
Advertencias:
- Antes de continuar, leer atentfamente las advertencias confenidas en los apartados
IR IVERE
- Una insfalacién incorrecta puede causar graves lesiones.
Para ensamblar e instalar el motor tomar como referencia la fig. 2. Consultar el catélogo
para elegir la corona del tope (fig. 2-a), la rueda de arrastre (fig. 2-b) vy el estribo de
fijacion del motor (fig. 2-f).
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D (4 conexioNEs ELECTRICAS

4.1 ¢ Instalacion de los dispositivos de protec-
cion en la red de alimentacion eléctrica

En conformidad con las reglas de insfalacién eléctrica, es preciso que la red que ali-
menta el mofor cuente con un dispositivo de proteccién contra cortocircuitos y con un
dispositivo de desconexién de la red eléctrica.

jAtencién! - El dispositivo de desconexién debe permitir la desco-
nexién completa de la alimentacién, en las condiciones establecidas
en la categoria de sobretension lll.

El dispositivo de desconexién debe esfar puesto en un lugar visible del sistema de auto-
matizacién vy, de no ser asi, debe llevar un sistema que permita bloquear cualquier re-
conexién accidenfal o no autorizada de la alimentacion, para evitar riesgos.

Nota - Esfos dos dispositivos no se encuentran en el embalaje.

. .

4.2 * Conexion del motor a la red eléctrica

jAtencién!

® Una conexion incorrecta puede provocar averias o situaciones de peligro; por tanto,
respete rigurosamente las instrucciones recogidas en esta seccién.

o Si el cable de alimentacién se dafia, el producto no se puede utilizar mas, porque el
cable no se puede sustituir. En este caso, contactar con el instalador o el fabricante.

El motor se debe alimentar eléctricamente de manera permanente, a fravés de una co-
nexion permanente a la red de distribucion eléctrica (ver la compatibilidad en la efi-
queta aplicada al motor). Para conectar el motor a la red eléctrica utilizar los cables

1,2, 3 fig. 3).

4.3 » Combinaciéon de los movimientos de
Subida y Bajada con los botones res-
pectivos

Al concluir las conexiones, alimente el motor y confrole si los movimientos de Subida y
Bajada estan combinados correctomente con los botones de mando respectivos. Si asf
no fuera, invierta la conexion entre los conductores Marrén y Negro.
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PROGRAMACION Y REGULACION DE
LOS TOPES

» 5

5.1 ¢ Advertencias generales

® los fopes se deben regular después de instalar el motor en el toldo o la persiana y
de realizar la conexién de la red eléctrica.

* £n las instalaciones en las que hay varios motores y receptores, antes de proceder a
la programacién, es necesario desconectar la fuente de alimentacién de los motores
y recepfores que no se desee programar.

® Respefar de forma estricta los limites de tiempo establecidos en los procedimientos:
desde que se suelia una tecla, se tienen 15 segundos para pulsar la siguiente fecla.
Transcurrido esfe fiempo, el motor ejecuta & movimientos para comunicar la anula-
cién del procedimiento en curso.

e Durante la programacion, el motor realiza un nimero deferminado de movimientos
breves, como “respuesta” al mando ejecutado por el instalador. Es importante contar
el nimero de movimientos sin tener en cuenta la direccién en la que se efectian.



5.2 ¢ Posiciones de cierre y de apertura en
las que el toldo o la persiana se detiene
automaticamente

Durante la subida o la bajada, el motor para autométicamente el foldo o la persiana al
alcanzar una determinada posicién programada por el instalador. Las posiciones pro-
gramables son (fig. 4):

— posicion 0" = tope sufperior: foldo (o persianal) totalmente enrollado;
— posicion 1" = tope inferior: toldo (o persiana) tofalmente desenrollado;
— posicién “H" = posicién intermedia: toldo (o persiana) parcialmente abierto.

Cuando los topes ain no estan programados, el movimiento del toldo o de la persia-
na puede producirse sélo en modo manual, es decir, manteniendo pulsado la tecla de
mando durante toda la maniobra; el movimiento se detiene en cuanto el usuario suelta
la tecla. En cambio, después de programar los topes bastard un simple impulso en la
tecla correspondiente para activar el toldo o la persiana, y el movimiento terminard au-
ténomamente en cuanto el toldo o la persiana alcance la posicién prevista. Para regu-
lar las cotas “Q" y “1" existen varios procedimientos; para la eleccion del procedimien-
to adecuado se debe tener en cuenta la estructura del toldo o de la persiana.

{ATENCION! - Si desea volver a ajustar las cotas de los topes que ya
se han regulado previamente, debe tener en cuenta que:

- Si desea realizar los ajustes con un procedimiento alternativo al
utilizado anteriormente, PRIMERO debe borrar las cotas siguiendo el
procedimiento descrito en el apartado 5.12.

- Si desea realizar los ajustes con el mismo procedimiento que ha uti-
lizado anteriormente, no es necesario borrar nada.

La programacién de los fopes asocia simultdneamente las dos direcciones de rofacion
del motor con sendas teclas de subida (A] y bajada (W) en el dispositivo de mando
[inicialmente, cuando los topes aln no estdn programados, la asociacion es casual y
puede ocurrir que al pulsar la tecla A el toldo o la persiana baje en lugar de subir, y
viceversa).

Tipos de aplicaciones y necesidades operativas

Toldo vertical enrollable

Programacion

e con parada automatica en la posicion
del tope alto “0” (con cajon)

Programacion recomendada

Programacion de forma semiautomatica
@é (apartado 5.7)
= 4
H

de topes:

e sin limites mecanicos de contencion
en el tope alto “0”

Programacion de forma manual (apartado 5.6)

Funciones disponibles...

...si es necesario reducir la fuerza de
impacto al cerrar

Ajuste de la fuerza de traccion del motor (fun-
cién “RDC”; apartado 5.11)
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Tipos de aplicaciones y necesidades operativas

Programacion recomendada

Toldo de brazos

Programacion
de topes:

e con parada automatica en la posicion
del tope alto “0” (con cajon)

é///
7

Programacion de forma semiautomatica
(apartado 5.7)

e sin limites mecanicos de contencion
(barra cuadrada o similar)

<

-,

Programacion de forma manual (apartado 5.6)

Funciones disponibles...

...para tensar la lona: funcion “FRT”

Programacion de la funcion “FRT” (apartado 5.12)

...8i es necesario reducir la fuerza de
impacto al cerrar

Ajuste de la fuerza de traccion del motor (fun-
cién “RDC”; apartado 5.11)

Persiana

Programacion
de topes:

e con muelles y tapones

Programacion de forma manual (apartado 5.6)
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5.3 ¢ Descripcion general de los transmisores
5.3.1 - Jerarquia en la memorizacién de los transmisores

En general, un fransmisor se puede memorizar como PRIMERO o SEGUNDO fransmisor
(o bien como tercero, cuarto, efc.).

A - Primer transmisor

Un transmisor se puede memorizar como primer transmisor sélo si en el motor no estd
memorizado ningdn ofro transmisor. Seguir el procedimiento descrifo en el punto 5.5
para memorizar el fransmisor.

B - Segundo transmisor (o tercero, cuarto, etc.)

Un transmisor se puede memorizar como segundo transmisor (o fercero, cuarto, etc.) sé&-
lo si en el motor ya estéd memorizado el primer transmisor. Seguir el procedimiento des-
crifo en el apartado 5.10 para efectuar esta memorizacion.

5.3.2 - NUmero de transmisores memorizables
Se pueden memorizar 30 fransmisores.

5.4 * Transmisor que se debe utilizar para los
procedimientos de programacion

Si el transmisor utilizado para la programacién controla varios grupos de sistemas de
automatizacién, durante el procedimiento, antes de enviar un mando, es preciso se-
leccionar el “grupo” al que pertenece el sistema de automatizacién que se esfd pro-
gramando.

5.5 ¢ Memorizacion del primer transmisor
01. Alimentar el motor tubular;

02. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla.

5.6 ¢ Regulacion manual de las posiciones de
los topes Superior (“0”) y Inferior (“1”)

Este procedimiento no sobrescribe las cofas que se hayan ajustado anteriormente. Es
necesario borrar previamente los topes programados.

5.6.1 - Para memorizar el tope SUPERIOR (“0”)
Antes de comenzar el procedimiento, llevar el toldo o la persiana a mitad de recorrido:
01. Poner el toldo o la persiana a la altura deseada;

02. Mantener pulsadas simulidneamente las teclas By A y esperar hasta que el motor
efectie 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.6.2 - Para memorizar el tope INFERIOR (“1”)
Antes de comenzar el procedimiento, llevar el toldo o la persiana a mitad de recorrido:
01. Poner el foldo o la persiana a la altura deseada;

02. Mantener pulsadas simultaneamente las teclas By W y esperar hasta que el motor
efectie 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

Nota - Tras realizar el ajuste, la tecla A accionard la maniobra de Subida y la tecla W
accionard la maniobra de Bajada. El foldo o la persiana se moverd dentro de los limi-
tes de las dos cotas de los topes.

5.6.3 - Para borrar el tope SUPERIOR (“0”)

01. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsadas las teclas By A y esperar hasta que el motor efectie 4 movi-
mientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.6.4 - Para borrar el tope INFERIOR (“1”)

01. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsadas las teclas By ¥ y esperar hasta que el motor efectie 4 movi-
mientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.7 ¢ Programacion semiautomatica de los
topes Superior (“0”) y Inferior (“1”)

5.7.1 - Bloqueo mecdnico en la posicion de Tope Superior (“0”)

{ATENCION! - Programacién destinada exclusivamente a los toldos

con bloqueo mecanico para el Tope Superior (“0”).

Advertencias:

— Este procedimiento no sobrescribe las cotas que se hayan ajustado anteriormente.

- Si se memorizan los fopes con este procedimiento, las dos cotas se confrolardn y ac-
tualizarén constantemente mediante la funcién de “actualizacién automdtica de los
topes” (consulte el apartado 7.3).

Antes de iniciar el procedimiento, llevar el toldo hasta la mitad de su recorrido.

01. Activar una maniobra de subida; para ello, mantener pulsada la fecla A (o W)y es-
perar hasta que el sistema pare el toldo automaticamente al entrar en confacto con
la esfructura (= tope superior “0"). Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Activar una maniobra de bajada; para ello, mantener pulsada la tecla ¥ (o Ay
soltarla cuando el toldo coincida con el tope inferior “1" deseado. Eventualmente
corregir la posicion utilizando ambas teclas;
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03. Mantener pulsadas simulidneamente las teclas By W y esperar hasta que el motor
efectie 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

Notas:

— Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular la memorizacion en cual-
quier momento, esperando 15 segundos hasta que el mofor ejecute © movimientos.

— Tras realizar esta programacion, la tecla A accionard la maniobra de Subida v la
tecla ¥ accionard la maniobra de Bajoda. Durante la subida, el toldo es defenido
por el impacto contra los blogueos mecdnicos de la estructura (= tope superior “0),
mientras que durante la bajada el foldo se detiene en el tope inferior (1) establecido
por el insfalador.

5.8 ¢ Programacion de la cota (“H”) para la
apertura y el cierre parciales
5.8.1 - Para memorizar el tope INTERMEDIO (“H"”)

Este procedimiento no sobrescribe la cota que se haya ajustado anteriormente. Es ne-
cesario borrar previamente el tope programado:

01. Poner el toldo o la persiana a la altura deseada.

02. Mantener pulsadas simultaneamente las teclas A y W y esperar hasta que el motor
efectie 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.8.2 - Para borrar el tope Intermedio (“H”)

01. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsadas las teclas A y ¥ v esperar hasia que el motor efectie 4 movi-
mientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.9 * Memorizacion de un SEGUNDO transmi-
sor (o tercero, cuarto, etc.)

Para llevar a cabo los procedimientos, es necesario disponer de un segundo fransmisor
p P g
ya memorizado (“anterior”).

5.9.1 - Memorizacién de otro transmisor

01. (en el nuevo transmisor) Mantener pulsada la tecla B 8 segundos y soltarla
(en este caso, el motor no efectia ningdn movimiento;

02. (en el transmisor anterior) Pulsar 3 veces cualquier fecla memorizada (el
motor arranca con la maniobra asociada a la tecla); por ejemplo, la tecla M;
03. (en el nuevo transmisor) Pulsar 1 vez la tecla M para poner fin al procedimiento.
jAtencién! — Si el motor ejecuta 6 movimientos, significa que la memoria estd

llena.
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Nota - Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular la memorizacién en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el mofor ejecute © movimientos.

5.10 ¢ Funciones
5.10.1 - Regulacién del nivel de reducciéon de par (funcién RDC)

01. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla:

03. Mantener pulsadas simultaneamente las teclas By A y esperar hasta que el motor
efectie 4 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla:;

a. Mantener pulsada la tecla A, actfivar la RDC y esperar hasta que el motor efec-
toe 4 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

b. Mantener pulsada la tecla ¥, desactivar la RDC y esperar hasta que el motor
efectie 2 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

Nota — Durante lo ejecucion del procedimiento es posible anular la memorizacion en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el mofor ejecute © movimientos.

5.11 ¢ Borrado total
5.11.1 - Procedimiento ejecutado con un transmisor memorizado

01. Mantener pulsada la tecla By esperar hasfa que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

03. Mantener pulsada la tecla By esperar hasfa que el motor efectie 4 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

04. Mantener pulsada la tecla ¥y esperar hasta que el motor efectie 5 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

Nota - Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular la memorizacién en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el mofor ejecute © movimientos.

5.11.2 - Procedimiento ejecutado con un transmisor no memorizado.
01. Desconectar la alimentacion del motor;
02. Conectar la alimentacién al motor:

03. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

04. Desconectar la alimentacion del motor;



05. Conectar la alimentacién al motor;

06. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

07. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

08. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 4 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

09. Mantener pulsada la tecla W vy esperar hasta que el motor efectie 5 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla.

Nota - Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular la memorizacién en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el motor ejecute & movimientos.

P 6 Accesorios opcioNALEs

6.1 * Sensores climdticos de viento, sol y lluvia

Advertencia — Los sensores climdticos no deben considerarse como dispositivos de
seguridad para prevenir los dafios que podrian originarse en el toldo por el efecto de
la Tluvia o del viento fuerte; de hecho, un corte de suministro eléctrico impediria el mo-
vimiento automdtico del toldo. Estos sensores deben considerarse como elementos que
forman parte de un sistema de automatizacién y que resultan Gtiles para proteger el tol-
do. El fabricante declina cualquier responsabilidad por dafios materiales verificados a
causa de condiciones atmosféricas no defectadas por los sensores.

6.1.1 - Definiciones y convenciones

* Mando manual de “Sol On” = permite que el motor reciba los mandos auto-
mdticos transmifidos por el sensor “Sol”, en caso de que esté instalado. En el periodo
durante el cual estd habilitada la recepcién, el usuario puede enviar mandos manua-
les en cualquier momento: éstos prevalecen sobre el funcionamiento automatico del
sislema de aufomatizacion.

* Mando manual de “Sol Off” = impide que el motor reciba los mandos auto-
mdticos transmitidos por el sensor “Sol”, en caso de que esté instalado. En el periodo
durante el cual estd inhabilitada la recepcion, el sistema de automatizacién funciona
exclusivamente con los mandos manuales enviados por el usuario. Los sensores “Vien-
to” y “Lluvia” no pueden inhabilitarse porque sirven para proteger el sistema de auto-
matizacién contra estos fenémenos atmosféricos.

¢ Intensidad de sol/viento superior al umbral = condicién en que la intensi-
dad del fenémeno atmosférico corresponde a valores superiores al umbral establecido.

¢ Intensidad de sol/viento inferior al umbral = condicién en que la intensi-
dad del fenémeno atmosférico corresponde a valores inferiores al umbral establecido.

* “Protecciéon viento” = condicioén en que el sistema inhabilita fodos los mandos
de apertura del toldo a causa de una intensidad del viento superior al umbral.

* “Presencia lluvia” = condicién en que el sistema detecia la presencia de lluvig,
respecto de la condicién anterior de “ausencia de lluvia”.

¢ “Mando manual” = mando de subida, bajada o parada enviado por el usuario
a fravés de un fransmisor.

6.1.2 - Comportamientos del motor ante determinadas condiciones
meteorolégicas

Los sensores meteorologicos permiten automatizar el toldo o la persiana en funcién de
las condiciones climdticas.

Con todos los sensores, la regulacion de los umbrales de sol y viento es posible s6lo
programando adecuadamente el sensor.

6.1.2.1 - Comportamiento del automatismo en presencia del sensor
de Sol (fig. 5)

Cuando la infensidad de la luz solar supera durante al menos dos minutos el umbral
programado, el motor ejecuta una maniobra de bajada de forma automdtica.

Cuando la intensidad de la luz solar permanece por debajo del umbral de histéresis pre-
visto [bajo umbral sol), aproximadamente el 50% del sobre umbral sol, durante al menos
15 minutos seguidos, el motor ejecutard una maniobra de subida de forma auténoma.

No se defecta la reduccién momenténea de la intensidad solar cuya duracién sea in-
ferior a 15 minutos.

Los mandos manuales generados por el usuario se suman a los mandos autométicos.

6.1.2.2 - Comportamiento del automatismo en presencia del sensor
de Lluvia (fig. 6)

La presencia de la condicién de lluvia genera una fransicion del estado “no llueve” al
esfado “llueve”. Recibida la informacién de “presencia de lluvia”, el mofor acfiva un
mando en funcién de la accién programada en él, es decir, un mando de apertura o
un mando de cierre.

Programacién de la direccién de intervenciéon en caso de lluvia

01. Mantener pulsada la tecla By esperar hasfa que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla:

02. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

03. Mantener pulsadas simultéaneamente las feclas A y W y esperar hasta que el motor
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efectie 2 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

a. Mantener pulsada la tecla A, activar la RDC y esperar hasta que el motor efec-
tbe 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

b. Mantener pulsada la tecla ¥, desactivar la RDC vy esperar hasta que el motor
efectte 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

Nota — Durante lo ejecucion del procedimiento es posible anular la memorizaciéon en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el motor ejecute 6 movimientos.

6.1.2.3 - Comportamiento del automatismo en presencia del sensor
de Viento (fig. 7)

Cuando la infensidad del viento es superior al umbral, se acfiva la profeccién vienfo y
se cierra el toldo. Con la proteccién activada, los mandos manuales se desactivan y no
es posible abrir el toldo. Al finalizar el tiempo de proteccién, los mandos manuales se
activan y, después de 15 minutos, se restablece el funcionamiento automdtico.

6.1.2.4 - Cruce de las distintas condiciones meteorolégicas

Cada condicién tiene una prioridad; el orden de prioridad entre las condiciones af-
mosféricas es el siguiente: viento, lluvia, sol. El viento es el fendmeno con mayor priori-
dad. Un fenémeno con pricridad mayor anula el estado del fenémeno en curso si éste
tiene menor prioridad.

Ejemplo:

En un dia de sol, el toldo baja por efecto del sol. Si se nubla y cae una gota de lluvia
en el sensor, el motor anula la condicién de “sol presente” y ordena la maniobra previs-
ta para la condicion de “presencia de lluvia”. Si el viento aumenta y supera el umbral
programado, el motor desactiva la secuencia automdtica prevista para la lluvia y ejecu-
ta la subida, bloqueando el toldo en cierre mientras haya viento. Cuando el temporal
fermina, a los 10 minutos termina la alarma viento, v si todavia llueve se rehabilita la
condicién “presencia de lluvia” y se ejecuta la maniobra preestablecida. Terminada la
lluvia, se rehabilita la rutina del sol. Si la infensidad luminosa supera el umbral, el foldo
se reabre. Cuando la infensidad luminosa es inferior al umbral sol, a los quince minutos
se ejecuta la maniobra de subida.

6.1.2.5 - Mandos “Sol On” y “Sol Off”

Los mandos de “SolOn" y “Sol-Off" activan o desactivan el automatismo. Enviando un
mando de “Sol On" se acfiva el automatismo, enfonces si hay sol el toldo genera un
mando de apertura. Si el automatismo ya estaba activado, el sisiema se restablece y
los algoritmos se reinician de inmediafo. Si el mando “Sol On” se envia en un momento
en que no estd prevista ninguna maniobra, el motor sefializa la recepcién del mando
con dos movimientos. Si cuando se envia un mando “Sol On” el nivel de luminosidad
del sol no permite la apertura (umbral sol no superado), el motor generard un mando
de cierre segin la condicién existente. En el caso de que no existan las condiciones

9 - Espariol

para realizar un movimiento (por ejemplo, por el hecho de que el toldo esté cerrado
y no haya sol), a la llegada del mando “Sol On" el motor efectuard dos movimientos
para informar de la recepcion del mando. Al enviar un mando “Sol Off", el automatis-
mo se desactiva.

Por ejemplo: foldo cerrado. .. pulso SolOn, el toldo se abre de inmediato, si hay sal,
en un plazo de 2 minutos. Si no hay sol, ejecuta dos movimientos... Desactivando el
automatismo, se inhabilita el movimiento automdtico vinculado al sol. El automatismo
asociado al viento y a la lluvia no se pueden desactivar.
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7.1 ¢ Funcion “RDC”

Esta funcién permite reducir la fuerza de impacto del cierre sobre el tope superior.

ADVERTENCIAS PARA EL USO DIARIO
DEL AUTOMATISMO

7.2 ¢ Ciclo maximo de trabajo continuo

En general, los motores tubulares estén disefiados para el uso residencial v, por tanto,
discontinuo. Garantizan un tiempo de utilizacién constante de 4 minutos como méximo
y, en caso de recalenfamiento (por ejemplo, por el accionamiento constante y prolon-
gado), interviene automdticamente un “protector térmico” de seguridad que inferrumpe
la alimenfacion eléctrica y la restablece cuando la temperatura baja a valores norma-
les.

7.3 ¢ Funcién de “actualizacion automadética
de los topes”

Los fopes que se han regulado por el impacto de los bloqueos mecanicos (tapas de
seguridad y muelles rigidos contra intrusiones) se verifican mediante la funcién de “ac-
tualizacién automdtica de los topes” cada vez que el foldo realiza una maniobra y en-
fra en contacto con su tope. Esto permite medir los nuevos valores de tope v actualizar
los existentes, compensando asi los desajustes que se pueden crear con el tiempo, por
el efecto del desgaste y de los cambios de temperatura a los que estan expuestos los
soportes y los muelles del motor. La actualizacién constante de las cofas permite que
el toldo llegue al tope siempre con la méxima precision. La funcién no se activa cuan-
do el recorrido del toldo dura menos de 2,5 segundos y, por tanto, no llega al tope.

7.4 ¢ Accionamiento de apertura y cierre par-
ciales del toldo (cota “H")

En general, para accionar una apertura o un cierre parcial del foldo, hay que pulsar la



tecla que se ha asociado a la cota parcial durante la programacion (para obtener in-
formacion adicional, consulte el punto 06 del procedimiento 5.9). Si el transmisor tiene
solo fres teclas y hay sélo una cota "H” memorizada, pulsar simulidneamente las teclas
A y V¥ para activar esta cota.
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¢ Al enviar un mando de subida, el motor no se activa:

Esto puede suceder si el toldo esté cerca del tope superior ("0”). En este caso, primero
hay que bajar el foldo un poco v, a continuacién, enviar un nuevo mando de subida.
*El sistema funciona en la condicién de emergencia en modo ma-

nual:

— Comprobar si el motor ha sufrido algin choque eléctrico o mecanico fuerte.

— Comprobar la integridad de todas las partes del motor.

- Aplicar el procedimiento de borrado (apartado 5.12) y volver a regular los topes.

QUE HACER Sl...
(orientacién para la solucién de
problemas)

’ © ELIMINACION DEL PRODUCTO

Este producto forma parte integrante del automatismo y, por consi-
guiente, deberd ser eliminado junto con éste.

Al igual que para las operaciones de instalacion, también al final de la vida fil de
este producto las operaciones de desguace deberdn ser llevadas a cabo por perso-
nal experto.

Este producfo estd formado de varios tipos de materiales: algunos podrén ser recicla-
dos y ofros deberdn ser eliminados. Inférmese sobre los sistemas de reciclaje o de eli-
minacién previstos por las normativas vigentes locales para esta categoria de producto.

jAtencién! - algunas piezas del producto pueden confener sustancias contaminantes
o peligrosas que, si se las abandonara en el medio ambiente, podrian provocar efec-
tos perjudiciales para el mismo medio ambiente y para la salud humana.

Tal como indicado por el simbolo de aquf al lado, estd prohibido arrojar este produc-
to en los residuos urbanos. Realice la “recogida selectiva” para la elimi-

nacién, segin los méfodos previstos por las normativas vigentes locales,

o bien entregue el producto al vendedor cuando compre un nuevo pro-

ducto equivalente.

{Atencién! — las normas locales vigentes pueden prever sanciones im-

portantes en el caso de eliminacion abusiva de este producto.
’ 1 O caracrerisTicas TEcNICAS

® Tensién de alimentacién: Véanse los dafos técnicos en la efiqueta de cada
modelo. ® Resolucién del codificador: 2,7°. ® Tiempo de funcionamien-
to continuo: 4 minutos. ® Grado de proteccién: IP 44 (motor tubular). ® Tem-
peratura de funcionamiento: -20°C (minimo).

Notas:

- Todas las caracterfsticas tcnicas indicadas se refieren a una temperatura ambiental
de 20°C [+ 5°C).

- El fabricante se reserva el derecho de modificar el producto cuando lo considere ne-
cesario, manteniendo las mismas funciones y el mismo uso previsto.

’ .I II DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

Declaracion nimero: 501 /TTGO ME

Por la presente Nice S.p.A. declara que el producto: TTGO ME cumple con los
requisitos esenciales y demds disposiciones pertinentes establecidas por las directivas
1999/5/CE (aplicable sélo a los productos con receptor a bordo). La declaracion de
conformidad CE se puede consultar e imprimir desde el sitio www.nice-service.com o
bien se puede solicitar a Nice S.p.A.

21 de abril de 2016
Ing. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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O DEUTSCH

Hinweis zum Lesen dieser Gebrauchsanleitung - Die im Text genannten
Zahlen befinden sich am Anfang des Handbuches.

>

1.1 ¢ Hinweise fur lhre Sicherheit

¢ ACHTUNG! - Fiir die Sicherheit von Personen ist es wichtig, sich an
diese Anweisungen zu halten. Eine falsche Installation kann zu schweren Ver-
letzungen fuhren. Deshalb ist es wichtig, alle Abschnitte des Handbuches vor Beginn
der Arbeit gelesen zu haben. Im Falle von Unklarheit wenden Sie sich an den Installa-
teur/Hersteller.

* ACHTUNG! - Firr die Sicherheit wichtige Anweisungen - aufbewah-
ren! Dieses Handbuch fiir eventuelle zukiinftige Wartungsarbeiten und zur Entsor-
gung des Produkis aufbewahren.

HINWEISE UND .
VORSICHTSMASSNAHMEN FUR IHRE
SICHERHEIT

1.2 ¢ Hinweise fur die Installation

e Alle Installationen, Anschliisse, Programmierungen und Wartun-
gen des Produkts dirfen nur von qualifiziertem und kompeten-
tem Personal bei Einhaltung der Gesetze, der drtlichen Vorschrif-
ten und der in diesem Handbuch aufgefiihrten Anleitungen ausge-
fGhrt werden. .

e Uberpriifen Sie die Unversehrtheit des Produkts direkt nach dem Offnen der Verpa-
ckung.

e \or der Insfallation iberprifen, ob das vorliegende Produkt fir die Automatisierung Ih-
rer Markise oder lhres Rollladens geeignet ist (siehe Kapitel 3).

o Alle Installations- und Wartungsarbeiten des Produkts missen bei von der Stromspei-
sung gefrennter Automatisierung ausgefihrt werden. Zur Sicherheit an den Trennvorrich-
tungen ein Schild mit der Aufschrift , ACHTUNG! WARTUNGSARBEITEN" anbringen.

o \lor dem Beginn der Installationsarbeiten alle Stromkabel entfernen, die nicht zur Arbeit
gehsren, auPerdem alle zum Betrieb des Rollladens notwendigen Mechanismen de-
akfivieren.

1 - Deutsch

o \Wenn das Produkt bei einer Hohe unter 2,5 vom Boden oder auf einer anderen Auf-
lagefldche installiert wird, missen seine sich bewegenden Teile mit einer Abdeckung
geschiitzt werden, um einen unerwiinschten Zugang zu vermeiden. Beziglich des
Schutzes bezieht man sich auf die Gebrauchsanleitung des Rollladens, wobei jedoch
der Zugang fir Wartungsarbeiten gewdhrleistet werden muss.

® Bei Markisen ist es dagegen notwendig, einen waagrechten Mindestabstand von 40
cm zwischen der vollsidndig gedffneten Jalousie und einem eventuell davor liegenden
festen Gegenstand zu garantieren.

¢ \Wéhrend der Installation das Produkt vorsichtig behandeln: Quetschungen, StéBe,
Herunterfallen oder Kontakte mit jeglichen Flussigkeiten vermeiden; keine spitzen Ge-
gensténde in den Motor bringen; nicht durchbohren und keine Schrauben auBerhalb
des Motors anbringen; das Produkt nicht in die Néhe von Wérmequellen bringen und
keinen offenen Flammen aussetzen (Abb. 1).

Solche Akfionen kénnen das Produkt beschadigen, zu Fehlfunkfionen oder Gefahren
fihren. Bei einem defektem Produkt, sofort die Installation unterbrechen, und den Ins-
tallateur/Hersteller kontaktieren.

® Das Produkt nicht mehr zerlegen, als in diesem Handbuch angegeben ist.

¢ Keine Anderungen an den Produkibestandteilen ausfihren, aufer den in diesem
Handbuch angegebenen. Nicht zugelassene Vorgénge fihren zu Funktionsstérungen.
Der Hersteller lehnt jede Verantwortung fir Schaden durch willkirliche Anderungen
des Produkis ab.

e Das Speisungskabel des Produkis ist aus PVC und nur fir Installationen in Innenberei-
chen geeignet. Wenn die Installation in AuBenbereichen erfolgt, muss das ganze Ka-
bel mit einer Schijtzhillle bedeckt werden.

® Wenn die Stromkabel beschadigt sind, darf das Produkt nicht verwendet werden, da
das Kabel nicht auswechselbar. Sollte dieser Fall auftreten, wenden Sie sich an den
Installateur /Hersteller.

* Wahrend der Ausfihrung der Anlage, alle Personen vom Rollladen entfernt halten,
wenn dieser in Bewegung ist.

e Zur Steverung des Produkis ausschlieBlich Druckknépfe verwenden, die eine ,Todmann-
funktion” aufweisen, bzw. die iber die ganze Bewegungsdauer gedriickt werden missen.

® Das Verpackungsmaterial des Produkts muss bei vollstandiger Einhaltung der &rilichen
Vorschriften entsorgt werden.

1.3 ¢ Hinweise fur den Gebrauch

® Das Produkt darf nicht von Personen (einschlieBlich Kindern) verwendet werden, deren
physische, empfindungsbezogene oder geistige Féhigkeiten eingeschrénkt sind, oder
die keine Erfahrung oder Kennmnisse besiizen, auBer wenn diese mittels einer fir ihre
Sicherheit verantwortlichen Person iberwacht werden oder Anleitungen ber die An-
wendung des Produkis erhalten haben.

e Kinder dirfen nicht mit den fesfen Steuerungen der Automatisierung spielen.

e Auf den Rollladen achten, wenn dieser in Bewegung ist und sich von diesem entfernt
halten, bis die vorliegende Bewegung abgeschlossen ist.



®Wenn die Scheiben in der Néhe der Automatisierung gereinigt werden, dirfen die
Stevervorrichtungen nicht betdtigt werden; wenn diese automatisch sind, muss auch
der Strom ausgeschaltet werden.

e Die Automatisierung héufigen Prifungen unterziehen, um zu sehen, ob Stérungen oder
Verschleifspuren oder Schaden an Kabeln und Federn vorliegen (wenn diese vorhan-
den sind). Die Aufomotisierung nicht verwenden, wenn sie eingesTeHI oder repariert
werden muss; wenden Sie sich bitte ausschlieBlich an spezialisiertes technisches Per-
sonal, um diese Probleme zu 16sen

> 2

Das Produkt ist ein Rohrmotor fur die Automatisierung von Markisen und Rollléden. Je-
der anderer Gebrauch ist untersagt! Der Hersteller ist nicht fiir Sché-
den durch einen unsachgeméfien Gebrauch des Produkts verant-
wortlich, der von den Angaben dieses Handbuchs abweicht.

BESCHREIBUNG DES PRODUKTS UND
VERWENDUNGSZWECK

Das Produkt weist die folgenden Eigenschaften auf:

- wird durch das Stromnetz mit Strom versorgt (iberprifen Sie die Kompatibilitat auf
dem Etikett am Motor];

- Es kann den Rollladen nach oben und nach unten fahren und kann diesen am oberen
oder unteren Endschalter, sowie in Zwischenpositionen anhalten;

- es enthdlt einen Funkempfdnger und eine Steverzentrale mit EncoderTechnologie, die die
elekironische Kontrolle der Bewegung und die Genauigkeit der Endschalter gewdhrleistet;

- es kann Uber Funk mit einem tragbaren TTGO-Sender (nicht in der Verpackung enthal-
ten) programmiert und verwendet werden;

- es ist fir Wohngebédude entwickelt worden und somit nicht fir einen Dauerbetrieb ge-

dacht. Es garantiert jedoch eine durchgehende Betriebszeit von héchsfens 4 Minuten.

Das Produkt ist mit einem Thermoschutzschalter ausgestattet, der im Falle einer Uber-

hitzung aufgrund einer Anwendung der Automatisierung Uber den vorgesehenen Limits

automatisch die Stromspeisung unterbricht und sie erst wieder herstelli, wenn sich die

Temperatur normalisiert hat.

’ 3 INSTALLATION DES PRODUKTS

3.1 ¢ Vorpriifungen - Anwendungslimits
Achtung! - Vor der Installation die folgenden Aspekte priifen.

e Jede wurde dafir entwickelt, Markisen und Rollldden mit bestimmten GréBen- und Ge-
wichtseigenschaften zu automatisieren. Deshalb vergewissern Sie sich vor der Installa-
tion, dass die Parameter des vorliegenden Motors [Drehmoments, Drehgeschwindig-
keit und Betriebszeit) fir die Automatisierung lhrer Markise oder Ihres Rollladens geeig-
net sind. Achtung! - Insbesondere installieren Sie keinen Motor, des-
sen Drehmoment Gber dem fir die Bewegung lhrer Markise oder
lhres Rollladens notwendigen Drehmoment liegt.

e Uberpriffen Sie den Durchmesser der Aufwickelrolle. Dieser muss entsprechend dem
Drehmoment des Motors folgendermaBBen gewdhlt werden:

- fur die Motoren der GréBe ,S" (@ = 35 mm) muss der Innendurchmesser der Aufwi-
ckelrolle mindestens 40 mm betragen;

- fur die Motoren der GroBe ,M" (& = 45 mm) und Drehmoment bis 35 Nm (einschlieB-
lich) muss der Innendurchmesser der Aufwickelrolle mindestens 52 mm betragen;

- fir die Motoren der Grofle ,M" (@ = 45 mm) und Drehmoment Gber 35 Nm muss der
Innendurchmesser der Aufwickelrolle mindestens 60 mm betragen.

- fir die Motoren der GrofBe ,L" (@ = 58 mm), muss der Innendurchmesser mindestens
70 mm betfragen.

e Im Falle einer Installation im Freien muss der Motor einen geeigneten Schutz gegen
Witterungsverhdliisse gewdhrleisten.

Weitere Einsatzbeschrankungen kénnen Sie den Angaben den Kapiteln 1, 2 und den
JTechnischen Merkmalen” entnehmen.

3.2 e Installierung des Rohrmotors

Hinweise:

- Bevor Sie mit der Arbeit beginnen, lesen Sie aufmerksam die Hinweise in den Para-
graphen 1.1 und 3.1.

- Eine fehlerhafte Installation kann zu ernsthaften Verletzungen fihren.

Zur Montage und Installation des Motors beziehen Sie sich bitte auf die Abb. 2. Im Nice
Produktkatalog finden Sie auPerdem Informationen zur Auswahl der Endschaliernutmutter
(Abb. 2-a), der Mitnehmrolle (Abb. 2-b) und des Befestigungsbigels fir den Motor
(Abb. 2-f].
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STROMANSCHLUSSE

>

4.1 e Installation der Schutzvorrichtungen
innerhalb des Stromnetzes

In Ubereinstimmung mit den Vorschriften fur elektrische Installationen missen im Stromver-
sorgungsnefz des Motors ein Kurzschlussschutz und ein Lastirennschalter installiert werden.

Achtung! - Die Trennvorrichtung muss entsprechend den Bedingun-

gen der Uberspannungskategorie lll die vollstéiindige Trennung von
der Stromversorgung ermaglichen.

Der Lastirennschalter muss vom Antrieb aus sichtbar sein. Im gegenteiligen Fall ist ein
System zu installieren, das einen versehentlichen oder nicht auforisierten Anschluss der
Netzspannung verhindert, um jede mégliche Gefahr auszuschlieBen.

Hinweis — Die zwei Vorrichtungen sind nicht in der Verpackung enthalten.

4.2 ¢ Anschluss des Motors an das Stromnetz

Achtung!

o Ein falscher Anschluss kann Betriebsstérungen oder geféhrliche Situationen verursa-
chen: Halten Sie sich strikt an die Anweisungen dieses Abschnitts.

® \Wenn das Netzkabel beschadigt ist, darf das Produkt nicht mehr in Betrieb genom-
men werden; das Kabel kann nicht ersetzt werden. Wenden Sie sich in diesem Fall an
den Installateur/Hersteller.

Vanuit elekirisch oogpunt moet de motor permanent gevoed worden via een perma-
nente aansluiting op het elekirische distributienet (zie compatibiliteit op het efiket op
de motor). Zum Anschluss des Motors an das Stromnetz die Kabel 1, 2, 3 benutzen

(Abb. 3).

4.3 » Zuweisung der Anstiegs-und

Senkbewegungen an die jeweiligen
Druckkniipie

Am Ende der Anschliisse den Motor einschalten und prijfen, ob die Anstiegs- und Senk-
bewegungen korrekt mit den jeweiligen Steverdruckknopfen verbunden sind. Wenn
dies nicht der Fall ist, den Anschluss unter den Braunen und Schwarzen leitern
umkehren.

3 - Deutsch

PROGRAMMIERUNG UND
EINSTELLUNG DER ENDSCHALTER

» 5

5.1 ¢ Allgemeine Hinweise

* Die Einstellung der Endschalter muss nach der Installation des Motors in der Markise
oder dem Rollloden und nach dem Anschluss ans Stromnetz erfolgen.

® Bei Insfallationssituationen, bei denen mehrere Motoren und/oder mehrere Empfénger
vorhanden sind, muss vor der Programmierungen der Strom von den Motoren und
Empféngern abgeschaliet werden, die man nicht programmieren méchte.

® Wichtig: Beachten Sie genau die in den Verfahren aufgefihrten Zeitlimits: Ab dem
Lloslassen der Taste hat man 15 Sekunden Zeit, um die néchste fir das Verfahren
vorgesehene Taste zu driicken; nach dem Ablaufen dieser Zeit fihrt der Motor 6
Bewegungen aus, um die Annullierung des laufenden Verfahrens mitzuteilen.

* Wéhrend der Programmierung fohrt der Motor eine bestimmte Anzahl kurzer
Bewegungen aus, als ,Antwort” auf den vom Installateur eingegebenen Befehl. Es ist
wichtig, die Anzahl dieser Bewegungen zu zdhlen und nicht auf die Richtung zu ach-
ten, in die diese ausgefihrt werden.



5.2  SchlieB- und Offnungspositionen, in
denen die Markise/ger Rollladen auto-
matisch anhalt

Weéhrend des Hoch- und Herunterfahrens hélt der Motor automatisch die Markise oder
den Rollladen an, wenn diese eine vom Installateur programmierte Position erreicht. Die
programmierbaren Positionen sind (Abb. 4):

— Position ,0" = Endschalter oben: Markise/Rollladen komplett aufgerollr;
— Position ,1" = Endschalter unten: Markise/Rollladen komplett abgerollt;
— Position ,H" = Zwischenposition: Markise/Rollladen teilweise gedfinet.

Wenn die Endschalter noch nicht programmiert sind, kann die Bewegung der Markise
oder des Rollladens nur ber die , Totmannfunktion” erfolgen, d. h. indem die Bedientas-
te fir den gewiinschten Zeitraum der Bewegung gedriickt gehalten wird; die Bewegung
stoppt, sobald der Benutzer die Taste loslasst. Nach der Programmierung der Endschal-
fer reicht dagegen ein einfacher Impuls auf die gewinschte Taste aus, um die Markise
oder den Rollladen zu starten; die Bewegung endet selbstéindig, sobald die Markise
oder der Rollladen die vorgesehene Position erreicht hat. Fir die Einstellung der Hohen
,0" und , 1" stehen verschiedene Verfahren zur Verfigung; die Wahl des geeigneten
Verfahrens héngt auch von der Konstrukfion Threr Markise oder Ihres Rollladens ab.

ACHTUNG! - Wenn man erneut die bereits vorher eingestellten Ho-
hen der Endschalter éindern maéchte, sollte man beachten dass:

- man bei Einstellung mit einem anderen Verfahren als dem vorher
benutzten Verfahren ZUERST die Hohen mit den Verfahren 5.12. 18-
schen muss.

- man bei Einstellung mit demselben Verfahren, welches man vorher
angewendet hat, das Léschen der Hhen nicht notwendig ist.

Die Programmierung der Endschalter koppelt auch gleichzeitig die beiden Drehrichtun-
gen des Motors mit den jeweiligen Tasten fir das Hochfahren (&) und Herunterfahren
(W) der Steuervorrichtung (zu Beginn, wenn die Endschalter noch nicht programmiert
sind, erfolgt die Kopplung zuféllig und es kann passieren, dass die Markise beziehungs-
weise der Rollladen beim Driicken der Taste A anstaft nach oben nach unten f&hrt und
umgekehrt).

Art der Anwendungen und Betriebsanforderungen Empfohlene Programmierungen

Senkrechte Markise auf Rolle

* mit automatischem Stopp in der hohen
Endschalterposition ,0“ (mit Kasten)

Programmierung im halbautomatischen Modus
(Kapitel 5.7)

NI
\\\*Q
/N

Programmierung
Endschalter:

e ohne mechanische
Halterungseinschrankungen am oberen
Endschalter ,0"

Programmierung im manuellen Modus
(Kapitel 5.6)

\“

...ggf. die Aufschlagkraft beim SchlieBen
verringern

Einstellung der Zugkraft des Motors (Funktion

Verfligbare Funktionen... ,RDC*" - Kapitel 5.11)
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Art der Anwendungen und Betriebsanforderungen

Empfohlene Programmierungen

Armmarkise

Programmierung
Endschalter:

e mit automatischem Stopp in der hohen
Endschalterposition ,0“ (mit Kasten)

= k"

7

Programmierung im halbautomatischen Modus
(Kapitel 5.7)

* ohne mechanische Halteeinschrankungen
(quadratischer Balken oder ahnlich)

>

-

Programmierung im manuellen Modus (Kapitel
5.6)

Verfiigbare Funktionen...

...um die Markise zu spannen: Funktion
“FRT”

Programmierung der Funktion ,,FRT*
(Kapitel 5.12)

...ggf. die Aufschlagkraft beim SchlieBen
verringern

Einstellung der Zugkraft des Motors (Funktion
L,RDC* - Kapitel 5.11)

Rollladen

Programmierung
Endschalter:

e mit Federn und Stoppern

Programmierung im manuellen Modus
(Kapitel 5.6)
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5.3 ¢ Ubersicht der Sender

5.3.1 - Rangfolge bei der Speicherung der Sender

Im Allgemeine kann ein Sender als ERSTER oder als ZVWEITER (oder dritter, vierter usw.)
Sender gespeichert werden.

A - Erster Sender
Ein Sender kann nur dann als ersfer Sender gespeichert werden, wenn im Motor kein

anderer Sender gespeichert ist. Fir diese Speicherung das Verfahren 5.5 ausfihren (die-

ses Verfohren speichert den Sender).
B - Zweiter Sender (oder dritter, vierter, usw.)

Ein Sender kann nur dann als zweiter (oder dritter, vierter, usw.] Sender gespeichert wer-
den, wenn im Motor der Erste Sender bereits gespeichert ist. Fir diese Speicherung fih-

ren Sie eines der Verfahren unter Abschnitt 5.10 aus.

5.3.2 - Anzahl der speicherbaren Sender
Es kénnen 30 Sender gespeichert werden.

5.4 ¢ Sender zum Einsatz fir die
Programmierungsverfahren

Wenn der fir die Programmierung eingesetzte Sender mehr Automatisierungsgruppen

stevert, muss wéhrend eines Verfahrens vor dem Absenden einer Steuerung die ,Grup-

pe" gewdhlt werden, zu der die zu programmierende Automatisierung gehért.

5.5 ¢ Speicherung der ersten Fernsteuerung
01. Den Rohrmotor an die Stromversorgung anschliePen;

02. Halten Sie die Taste B gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

5.6 * Manuelle Einstellung der
Endschalterpositionen Oben (,,0”) und
Unten (,,1”)

Dieses Verfahren iberschreibt die eventuell vorher eingestellten Hohen nicht mit den neu-
en Hohen. Die Endschalterhéhe muss vor dem Fortfahren geléscht werden.

5.6.1 - Zum Speichern des Endschalters OBEN (,,0")
Vor Beginn des Verfahrens die Markise oder den Rollladen auf halber Hhe positionieren:

01. Positionieren Sie die Markise bzw. den Rollladen auf der gewiinschten Héhe;
02. Halten Sie die Tasten B und A gleichzeitig gedrickt, und warten Sie, bis der Mo-
tor 3 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

5.6.2 - Zum Speichern des Endschalters UNTEN (,, 1)

Vor Beginn des Verfahrens die Markise oder den Rollladen auf halber Hohe positionieren:

01. Positionieren Sie die Markise bzw. den Rollladen auf der gewiinschten Hohe;

02. Halten Sie die Tosten M und V¥ gleichzeitig gedrickt, und warten Sie, bis der Mo-
for 3 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

Hinweis - Nach den Einstellungen sfeuert die Taste A den Ansfieg und die Taste ¥ den

Abstieg des Rollladens. Die Markise/der Rollladen bewegt sich innerhalb der von den

Endschalter festgelegten Hohengrenzen.

5.6.3 - Zum Léschen des Endschalters OBEN (,,0”)

01. Halten Sie die Toste B gedrickt, und warfen Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfuhrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Tasten B und A gleichzeitig gedrickt, und warten Sie, bis der Mo-
for 4 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasfen los.

5.6.4 - Zum Loéschen des Endschalters UNTEN (,, 1)

01. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Tasten B und ¥ gleichzeitig gedrickt, und warten Sie, bis der Mo-
for 4 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

5.7 ¢ Halbautomatische Programmierun des
Endschalters Oben (,,0”) und Unten%,,'l”)

5.7.1 - Mechanische Sperre in der Position Endschalter Oben (,,0”)

ACHTUNG! - Programmierung nur fior Markisen mit mechanischer
Sperre fir den Endschalter Oben (,,0”)

Hinweise:

— Dieses Verfahren iberschreibt die eventuell vorher mit demselben Verfahren eingestell-
ten Hohen nicht mit den neuen Héhen.

— Beim Speichern der Endschalter mit diesem Verfahren, werden die beiden Héhen stéin-
dig von der Funkfion ,automatische Aktualisierung der Endschalter” kontrolliert und ak-
tualisiert (siehe Paragraph 7.3).

Vor Beginn des Verfahrens die Markise auf halber Héhe positionieren:

01. Fahren Sie die Markise nach oben, indem Sie die Taste A [oder W) gedriickt halten,
und warten Sie ab, bis die Markise automatisch durch das AnstoBen gegen die Struk-
fur angehalten wird (= Endschalter oben ,0"). Die Taste dann wieder loslassen;

02. Fahren Sie die Markise nach unten, indem Sie die Taste ¥ (oder A| driicken und
lassen Sie die Taste los, sobald sich die Markise auf der Héhe des gewiinschten
Endschalters unten , 1" befindet. Eventuell die Position mit beiden Tasten vercéindern;
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03. Halten Sie die Tasten B + V¥ gleichzeitig gedriickt, und warfen Sie, bis der Motor
3 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

Anmerkungen:

— Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit méglich, die Speicherung zu
[&schen, indem Sie 15 Sekunden warfen, bis der Motor 6 Bewegungen ausfihrt.

— Nach der Programmierung stevert die Taste A das Hochfahren und die Taste ¥ das
Herunterfahren des Rollladens. Weéhren des Hochfahrens wird die Markise durch das
AnstoPen der mechanischen Sperren gegen die Struktur (= Endschalter oben ,0”) an-
gehalten, wéhrend die Markise beim Herunterfohren am vom Installateur festgelegtem
Endschalter unten (,1") anhdlt.

5.8 * Programmijerung der Hohe (,H”) fir das
teilweise Offnen/Verschlief3en
5.8.1 - Zum Speichern des ZWISCHENPOSITION-Endschalters (,,H")

Dieses Verfahren Uberschreibt die eventuell vorher mit demselben Verfahren eingestell-
te Hhe nicht mit der neuen Héhe. Die Endschalterhéhe muss vor dem Fortfahren ge-
[&scht werden.

01. Positionieren Sie die Markise bzw. den Rollladen auf der gewiinschten Héhe.
02. Halten Sie die Tasten A und ¥ gleichzeitig gedrickt, und warten Sie, bis der Mo-
for 3 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tosten los.

5.8.2 - Zum Léschen des ZWISCHENPOSITION-Endschalters (,H”)

01. Halten Sie die Taste M gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Tasten A und ¥ gleichzeitig gedriickt, und warten Sie, bis der Mo-
for 4 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

5.9 ¢ Speichern eines ZWEITEN (dritten, vier-
ten, usw.) Senders

Fir die Ausfihrung der Verfahren muss man einen bereits gespeicherten zweiten Sender
[,alt") zur Verfigung haben.

5.9.1 - Speichern eines weiteren Senders

01. (auf dem neuen Sender) Halten Sie die Taste B 8 Sekunden lang gedriickt und
lassen Sie sie danach los (auf diese Weise fihrt der Motor keine Bewegung aus|.

02. (auf dem alten Sender) 3 Mal auf eine beliebige Taste driicken, die jedoch
gespeichert sein muss [Der Motor startet mit der Aktion, die dieser Taste zugeordnet
ist.), zum Beispiel die Taste B;

03. (auf dem neuen Sender) Driscken Sie die Taste B einmal, um das Verfahren zu been-
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den. Achtung! - Fihrt der Motor 6 Bewegungen aus, bedeutet das, dass der Spei-
cher voll ist.

Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit méglich, die Spei-
cherung zu 16schen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen
ausfihrt.

5.10 ¢ Funktionen

5.10.1 - Einstellung der Stufe der Drehmomentreduzierung (Funktion
RDC)

01. Halten Sie die Toste B gedrickt, und warfen Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Taste M gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen:

03. Halten Sie die Tasten B + A gleichzeitig gedriickt, und warten Sie, bis der Motor
4 Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.
a. Halten Sie die Taste A gedriickt, aktivieren Sie die RDC und warten Sie, bis der
Motor 4 Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.
b. Halten Sie die Taste ¥ gedriickt, deaktivieren Sie die RDC und warten Sie, bis
der Motor 2 Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit méglich, die Spei-
cherung zu I6schen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen
ausfihrt.

5.11 e Totalléschung
5.11.1 - Mit einem gespeicherten Sender ausgefishrtes Verfahren

01. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfuhrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

03. Halten Sie die Taste M gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 4 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

04. Halten Sie die Taste ¥ gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 5 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

Hinweis — \Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit maglich, die Speiche-
rung zu léschen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen ausfihrt.

5.11.2 - Mit einem nicht gespeicherten Sender ausgefihrtes Verfahren

01. Schalten Sie die Stromzufuhr zum Motor ab;

02. Schalten Sie die Stromzufuhr zum Motor wieder ein;

03. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfuhrt. Die Taste dann wieder loslassen;



04. Schalten Sie die Stromzufuhr zum Motor ab;

05. Schalten Sie die Stromzufuhr zum Motor wieder ein:

06. Halten Sie die Taste B gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

07. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

08. Halten Sie die Taste B gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 4 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

09. Halten Sie die Taste ¥ gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 5 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit moglich, die Speiche-
rung zu léschen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen ausfihrt.

>

6.1 ¢ Klimasensoren fir Wind, Sonne, Regen

Hinweis — Die Klimasensoren dirfen nicht als Sicherheitsvorrichtungen betrachtet wer-
den, da sie nicht in der Lage sind, Defekte an der Markise durch Regeneinfall oder star-
ken Wind zu vermeiden: ein banaler Stromausfall kénnte die Automatik der Markise un-
méglich machen. Deshalb missen diese Sensoren als Bestandteil der Automatisierung
betrachtet werden, die dem Schutz der Markise dienen. Der Hersteller entzieht sich jeg-
licher Haftung bei Materialschéden, die auf nicht von den Sensoren erfasste Witterungs-
ereignisse zuriickzufihren sind.

OPTIONALE ZUBEHORTEILE

6.1.1 - Definitionen und Konventionen

* Manuelle Steuerung ,,Sonne On” = erlaubt seitens des Motors den Empfang
der automatischen vom ,Sonnensensor” (falls vorhanden| ibertragenen Steuerungen.
Wihrend des Zeitraums, in dem der Empfang freigegeben ist, kann der Benutzer je-
derzeit manuelle Steuerungen ausfihren: Diese Uberlagern sich mit der automatischen
Funkfion der Automatisierung.

¢ Manuelle Steuerung ,Sonne Off” = schaltet den Empfang der automatischen
vom ,Sonnensensor” (falls vorhanden) ibertragenen Steuerungen seitens des Motors
ab. Wéhrend des Zeitraums, in dem der Empfang abgeschaltet ist, funktioniert die Au-
fomatisierung nur mit den vom Benutzer gesandten manuellen Steverungen. Die Sen-
soren ,Wind” und ,Regen” kénnen nicht abgeschaltet werden, da sie dem Schutz der
Automatisierung gegen diese Witterungseinflisse dienen.

¢ Intensitét ,,oberhalb des Grenzwerts” der Sonne/des Windes = Be-
dingung, bei der das Witterungsphénomen hohen Werten entspricht, die tber den
eingestelllen Grenzwerten liegen.

¢ Intensitat ,unterhalb des Grenzwerts” der Sonne/des Windes = Be-
dingung, bei der das Witterungsph&nomen niedrigen Werten entspricht, die unter
den eingestellien Grenzwerten liegen.

¢ ,Windschutz” = Bedingung, bei der das System alle Offnungssteuerungen der
Markise aufgrund der Windintensitt oberhalb des Grenzwerts verhindert.

¢ ,Regen” = Bedingung, bei der das System Regen erfasst, im Vergleich zu der vor
herigen Bedingung ,Kein Regen”.

¢ ,Manuelle Steuerung” = Steuerung des Hochfahrens, Herunterfahrens oder
Stopps, die vom Benuizer Uber einen Sender gesandt werden.

6.1.2 - Verhalten des Motors unter den verschiedenen Witterungsbe-
dingungen

Die Wettersensoren erlauben, die Markise auf der Basis der Klimabedingungen auto-

matisch zu bewegen.

Bei allen Sensoren lassen sich die Sonnen- und Wind-Einsatzgrenzwerte nur einstellen,
wenn der Sensor selbst ordnungsgemaB programmiert wurde.

6.1.2.1 - Verhalten der Automatisierung, wenn der ,Sonnensensor”
vorhanden ist (Abb. 5)

Wenn die Intensitét des Sonnenlichts mindestens zwei Minuten iber dem eingestellien Grenz-
wert [oberhalb Sonnengrenzwert) liegt, fihrt der Motor von selbst das Herunterfahren durch.
Wenn die Intensitdt des Sonnenlichts kontfinuierlich mindestens 15 Minuten unter der
Hysferesegrenze (unterhalb Sonnengrenzwert) liegt, zirka 50 % des oberen Sonnen-
grenzwerts, fihrt der Motor von selbst das Hochfahren durch.

Momentane Verringerungen der Sonnenintensitdt, die weniger als 15 Minuten dauern,
haben keinen Einfluss auf den Gesamtzyklus.

Die manuell vom Benutzer ausgefihrten Steuerungen summieren sich zu den automati-
schen Befehlen.

6.1.2.2 - Verhalten der Automatisierung, wenn der ,Regensensor”
vorhanden ist (Abb. 6)

Bei Regen geht der Status von ,kein Regen” zu ,Regen” iber. Wenn der Sensor die In-
formation ,Regen” erfasst, akfiviert er den im Motor programmierten Befehl fir diesen
Zustand, d.h. einen Offnungs- oder Schliefbefehl.

Programmierung der Einschaltrichtung bei Regen

01. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfuhrt. Die Taste dann wieder loslassen;

03. Halten Sie die Tasten A + V¥ gleichzeitig gedrickt, und warten Sie, bis der Motor
2 Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.
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a. Halten Sie die Taste A gedriicki, aktivieren Sie die RDC und warten Sie, bis der
Motor 3 Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

b. Halten Sie die Taste ¥ gedriickt, deakfivieren Sie die RDC und warten Sie, bis
der Motor 3 Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

Hinweis — \Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit méglich, die Speiche-
rung zu léschen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen ausfihrt.

6.1.2.3 - Verhalten der Automatisierung, wenn der ,,Windsensor”
vorhanden ist (Abb. 7)

Wenn die Intensitét des Windes den eingestellten Grenzwert Ubersteigt, schaltet sich
der Windschutz ein und schlieft die Markise. Bei eingeschaltetem Schutz werden die
manuellen Steuerungen deaktiviert (die Markise kann nicht gedffnet werden).

Nach der Sperrzeit werden die manuellen Steuerungen wieder aktiviert und nach 15
Minufen wird die automatische Funkfion wieder aufgenommen.

6.1.2.4 - Uberkreuz-Verhalten der verschiedenen Wetterbedingungen

Jede Wetterbedingung besitzt eine Prioritét, die Prioritétenskala ist folgende: Wind, Re-
gen, Sonne. Wind ist das Phanomen mit der gréBten Prioritct. Ein Phénomen mit hé-
herer Prioritét setzt den Zustand des Phéinomens mit einer niedrigeren Prioritét zuriick.
Beispiel:

An epinem schénen Sonnentag féhrt die Markise wegen der intensiven Lichteinstrahlung
herunter.

Wenn Wolken aufziehen und ein Tropfen Regen auf den Sensor fdllt, setzt der Motor
den Zustand ,Sonne” zuriick und fihrt die bei ,Regen” vorgesehene Bewegung aus.
Wenn die Windgeschwindigkeit ansteigt und den eingestelllen Grenzwert Ubersteigt,
deaktiviert der Motor die bei Regen vorgesehene automatische Abfolge und befiehlt das
Hochfahren; die Markise bleibt solange geschlossen, wie Wind vorhanden ist.

Wenn der Wind sich gelegt hat, endet nach 10 Minuten der Windalarm und wenn die
Bedingungen ,Regen” noch vorhanden ist, wird sie emeut aktiviert und die voreinge-
stellte Aktion ausgefihrt. Zum Ende der Bedingung ,Regen” wird das Sonnenprogramm
wieder akfiviert. Wenn die Lichtintensitat den Grenzwert Ubersteigt, wird die Markise
wieder ausgefahren.

Wenn die Lichtintensitét unter den Sonnengrenzwert féllt, wird nach 15 Minuten die Ak-
tion Hochfahren befohlen.

6.1.2.5 - Steuerungen ,Sonne-On” und ,Sonne-Off”

Die Steuerungen ,Sonne-On” und ,SonneOff" akiivieren und deaktivieren den Automatismus.
Beim Senden des Befehls ,Sonne-On” wird der Automatismus eingeschaltet; d.h. wenn die
Sonne scheint, erzeugt die Markise einen Offnungsbefehl. Wenn der Automatismus bereits
akfiv ist, wird er zurickgesefzt und die Algorithmen beginnen mit sofortiger Wirkung von
vorne. Im Fall eines Empfangs von Sonne-ON, wenn keine Bewegung vorgesehen ist, sig-
nalisiert der Motor den Emplang des Befehls mit zwei Bewegungen. Wenn beim Senden
des Befehls ,Sonne-On" die Sonnenlichtintensitéit kein Ausfahren erlaubt (Sonnengrenzwert
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nicht Gberstiegen|, erzeugt der Motor einen mit der vorhandenen Bedingung ibereinstim-
menden SchlieBbefehl. Falls die Voraussetzungen fiir eine Aktion nicht vorliegen (zum Bei-
spiel bei geschlossener Markise und bewélktem Himmel), fihrt der Motor beim Eingang
des Befehls ,Sonne-On" zwei Bewegungen aus, um anzuzeigen, dass er den Befehl emp-
fangen hat. Durch Senden des Befehls ,Sonne Off" wird der Automatismus deakfiviert.
Zum Beispiel: Markise geschlossen ... Sole-On wird gedriickt, die Markise ffnet sich
sofort, wenn die Sonne scheint, nicht nach 2 Minuten. Wenn die Sonne nicht scheint,
fohrt sie zwei Bewegungen aus ...

Durch Ausschalten des Automatismus wird die Automatikbewegungen in Abhdngigkeit
vom Sonnenlicht verhindert. Der Automatismus fir Wind und Regen kann nicht ausge-
schaltet werden.
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7.1 ¢ Funktion ,,RDC”

Mit dieser Funktion kann die Aufschlagkraft auf den Endschalter oben beim Schlieflen
verringert werden.

HINWEISE FUR DEN TAGLICHEN
GEBRAUCH DES AUTOMATISMUS

7.2 ¢ Hochster Dauerbetriebszyklus

Im Allgemeinen werden die Rohrmotoren fiir den Einsatz an Wohngebduden entworfen
und folglich fir einen unregelméBigen Einsatz. Sie garantieren eine kontinuierliche Ein-
saftzdaver von maximal 4 Minuten und im Falle der Uberhitzung (zum Beispiel bei einem
Daver- oder verléngertem Einsatz) greift automatisch ein ,Warmeschutzschalter” ein, der
die Stromversorgung unterbricht und wieder einschaltet, sobald die Temperatur wieder
ihren Normwert erreicht hat.

7.3 ¢ Funktion der ,selbststindigen
Aktualisierung der Endschalter”

Die Uber das Anstof3en der mechanischen Sperren (Sicherheitsverschlisse und Einbruch-
schutzfedern) eingestellten Endschalter werden von der Funktion ,selbststandige Aktuali-
sierung der Endschalter” jedes Mal dann iberprift, wenn die Markise ein Manéver aus-
fohrt und an seinem Endschalter anstsBt. Dies erlaubt der Funktion die neuen Werte des
Endschalters zu messen und die bereits existierenden Werte zu aktualisieren, und somit
eventuelle Spielrdume, die sich mit der Zeit gebildet haben, aufzufangen; diese kénnen
sich durch Abnutzung und/oder Temperaturunterschiede bilden, denen die Dogen und
die Federn des Motors ausgesetzt sind. Die konstante Akiualisierung der Quoten erlaubt
der Markise, den Endschalter immer mit hochster Prézision zu erreichen. Die Funktion
akfiviert sich nicht, wenn der Weg der Markise weniger als 2,5 Sekunden andavert und
den Endschalter nicht erreicht.



7.4 * Steuern der teilweisen Offnung/
SchlieBung der Markise (Hohe , H”)

Im Allgemeinen driickt man fir das teilweise Offnen/SchlieBen der Markise eine Taste,
die der teilweisen Hohe wdahrend ihrer Programmierung zugeordnet wurde (fir weiter In-
formationen lesen Sie Punkt 06 des Verfahren 5.9). Wenn der Sender nur drei Tasten hat
und nur eine Hohe ,H" gespeichert ist, driicken Sie gleichzeitig die Tasten A und ¥, um
diese Hohe aufzurufen.

» 8

¢ Beim Befehl des Hochfahrens startet der Motor nicht:
Dies kann passieren, wenn sich die Markise in der Nahe des Endschalters Oben (,0”)
befindet. In diesem Fall muss man erst die Markise fir ein kurzes Stiick herunterfahren
und dann erneut den Befehl fir das Hochfahren geben.

*Das System arbeitet nur unter der Notfallbedingung mit Bedienung
vom Steuerpult:
— Uberprifen Sie, ob der Motor einen starken elekirischen oder mechanischen Schlag
bekommen hat.
— Verificare che ogni parfe del motore sia ancora infegra.
— Fuhren Sie das Léschverfahren (Kapitel 5.12) aus und stellen Sie erneut die End-
schalter ein.

WAS TUN, WENN ...
(Hinweise zur Problemlésung)

’ 9 ENTSORGUNG DES PRODUKTS

Dieses Produkt ist ein vervollstandigender Teil der Automatisierung
und muss somit gemeinsam entsorgt werden.

Wie bei den Installationsarbeiten missen die Abristungsarbeiten am Ende der lebens-
daver des Produkis durch qualifiziertes Personal ausgefihrt werden.

Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Materialarten: Einige kénnen recycelt, andere
missen entsorgt werden. Informieren Sie sich bitte iber die Recycel- oder Entsorgungs-
systeme, die von den an lhrem Ort geltenden Vorschriften fir diese Produktkategorie vor-
gesehenen sind.

Achtung! - Finige Produktteile kénnen die Umwelt verschmutzende oder geféhrliche

Substanzen enthalten, die der Umwelt oder der Gesundheit der Menschen schaden
kénnten.

Wie durch das seifliche Symbol angezeigt, darf dieses Produkt nicht in
den Hausmill geworfen werden. Somit missen die Regeln der “Miilliren-
nung” gemaB den an lhrem Ort geltenden Vorschriften eingehalten oder
das Produkt an den Handler ausgehéndigt werden, wenn ein gleichwer-
figes Produkt gekauft wird.

Achtung! - Die érilich geltenden Bestimmungen sehen im Falle einer falschen Entsor-
gung dieses Produkis schwere Strafen.

. 1 0 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

® Versorgungsspannung: Siehe fechnische Daten auf dem Etikett eines jeden
Modells. ® Auflésung des Encoders: 2,7°. ® Zeit des Dauerbetriebs: 4
Minuten. @ Schutzart: [P 44 Rohrmotor]. @ Betriebstemperatur: -20°C (mind.).

Anmerkungen:

- Alle aufgefihrten fechnischen Eigenschaften beziehen sich auf eine Umgebungstempe-
ratur von 20°C (+ 5°C). )

- Der Hersteller behdlt sich das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt vorzunehmen.

’ '| '| EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Erklarung Nr.: 501 /TTGO ME

Hiermit erklért Nice S.p.A., dass das Produkt: TTGO ME mit den wesentlichen Anfor-
derungen und den weiteren zugehérigen von den Richtlinien 1999/5/EG festgelegten
Anordnungen konform sind {anwendbar nur auf Produkfe mit integriertem Empfénger).
Die EG-Konformitétserklérung kann auf der Website www.nice-service.com eingesehen
und ausgedruckt oder aber von Nice S.p.A. angefordert werden.

21. April 2016

Ing. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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O POLSKI

Uwaga dotyczqca lektury instrukeji — Rysunki, do ktérych odnosi sie tekst, zamiesz-
czono na poczqtku instrukgi.
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1.1 « Zalecenia dotyczqgce bezpieczenstwa

* UWAGA! - Ze wzgledu na bezpieczenstwo oséb wazne jest przestrze-
ganie niniejszej instrukcji. Nieprawidtowo wykonana instalacja moze skutkowaé
powaznymi obrazeniami. Dlatego tez, przed rozpoczeciem pracy, nalezy doktadnie
przeczytaé kazdq czeé¢ instrukeiji i w przypadku watpliwoéci zwrécié sie o wyjasnienia
do instalatora/producenta.

* UWAGA! - Wazne instrukcje bezpieczenstwa; nalezy je starannie prze-
chowywaé. Starannie przechowywat te instrukcje w celu utatwienia ewentualnych
operacji konserwacii i utylizacji urzqdzenia.

INSTRUKCIJE | ZALECENIA
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

1.2 « Zalecenia dotyczqce instalacji

* Wszelkie operacje instalacii, podtqczania, programowania i konserwaciji urzgdzenia
muszq by¢ wykonywane wytqgcznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego tech-
nika, stosownie do zaleceh, przepiséw obowigzujgcych na danym terytorium oraz in-
strukeji dotyczqceych bezpieczenstwa zawartych w tej instrukeji obstugi.

* Po rozpakowaniu urzqdzenia nalezy sprawdzi¢, czy obecne sq wszystkie jego ele-
menty.

* Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢, czy urzqdzenie jest przystosowane
do napedzania posiadanej przez Pafistwa markizy (lub rolety) (patrz rozdziat 3).

* Wszelkie operacje instalowania i konserwaciji urzqdzenia muszq byé wykonywane
po odiqczeniu automatu od zasilania elekirycznego. Dla bezpieczefstwa zawie$ na
urzqgdzeniu wylgczajgeym tablice z napisem “UWAGA!I KONSERWACJA W TOKU”.

* Przed rozpoczeciem czynnosci instalacyjnych usuf wszystkie przewody elektryczne
niepotrzebne podczas pracy. Ponadto wytqcz wszystkie mechanizmy, ktére nie sq po-
trzebne do zautomatyzowanego dziatania rolety.

* Jesli urzqdzenie zostato zamontowane na wysokosci ponizej 2,5 m od podtogi lub
od innej powierzchni oparcia, konieczne jest zabezpieczenie ruchomych czeéci auto-
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matyki, aby utrudnié¢ przypadkowy dostep do nich. W tym celu nalezy odwotaé sie
do instrukeiji obstugi rolety gwarantujgc w kazdym przypadku dostep podczas wy-
konywania czynnosci konserwacyijnych.

¢ Podczas montazu markiz nalezy zagwarantowaé odlegto$é w linii poziomej co naj-
mniej 40 cm od maksymalnego punktu otwarcia markizy do jakiegokolwiek przedmiotu
statego.

* Delikatnie obchodz sie z urzqgdzeniem podczas jego instalowania: chrof przed zgnie-
ceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami; nie
wktadaj ostrych przedmiotéw do silnika; nie wieré otworéw i nie wkrecaj $rub we-
wnatrz silnika; nie umieszczaj urzqdzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wystawiaj go
na dziatanie otwartego ognia (rys. 1).

Opisane sytuacje mogq powodowaé uszkodzenie urzgdzenia, byé przyczynqg niepra-
widtowego dziatania lub spowodowaé zagrozenia. Jezeli zdarzenie takie nastqpi,
nalezy niezwlocznie przerwaé montaz i zwrdci¢ sie do instalatora/producenta.

* Nie demontuj urzqdzenia wykonujqc operacje nieprzewidziane w tej instrukcii.

* Nie modyfikuj zadnej czeéci urzqdzenia wykonujqc operacje odmienne od tych, kté-
re zostaly zamieszczone w tej instrukcji. Operacje niedozwolone mogq wytqcznie po-
wodowaé nieprawidtowe funkcjonowanie. Producent zrzeka sie wszelkiej odpowie-
dzialnoéci za szkody, wynikajgce z samowolnie wykonywanych modyfikaciji urzqdze-
nia.

* Przewdd zasilajgey urzgdzenie jest wykonany z PVC i jest przeznaczony wytgcznie do
montazu wewnetrznego. Jeli instalacja jest wykonywana na zewngtrz, nalezy zabez-
pieczy¢ caty przewéd rurq izolacyjng.

*W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajgcego, urzqdzenie nie moze by¢ uzyt-
kowane, poniewaz przewdd nie nadaje sie do wymiany. W takim przypadku nalezy
skontaktowaé sie z instalatorem/producentem.

¢ Podczas realizacji instalacji nie pozwalaj innym osobom zbliza¢ sie do rolety w przy-
padku, kiedy znajduje sig w ona ruchu.

* Do sterowania urzqdzeniem uzywaj wytqgcznie przyciskéw, ktére funkcjonujq w trybie
recznym “w obecnoéci operatora”, to znaczy takich, ktére nalezy wcisngé i przytrzy-
ma¢ przez caly czas trwania manewru.

* Opakowanie urzqdzenia musi by¢ zlikwidowane zgodnie z odpowiednimi przepisa-
mi obowigzujgcymi na danym terytorium.

1.3 » Zalecenia dotyczqce obstugi

* Urzqdzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez osoby (wigcznie z dzie¢mi) o zre-
dukowanych zdolnoéciach fizycznych, czuciowych i umystowych lub nieposiadajgce
doswiadczenia lub znajomosci, chyba ze mogly one skorzystaé, poprzez posrednic-
two osoby odpowiedzialnej za ich bezpieczenstwo, z nadzoru lub instrukcji dotyczg-
cych obstugi urzqdzenia.

* Nie pozwalaj dzieciom bawié sig statymi urzqgdzeniami sterujgcymi automatykq.



* Zachowaij ostroznoéé podczas kiedy roleta znajduje sie w ruchu i przebywaj w odpo-
wiedniej odlegtoséci od niej, az do zakonczenia wykonywanego manewru.

*W przypadku wykonywania prac mycia okien w poblizu automatu nie nalezy wig-
czaé urzqdzen sterujgcych; jezeli sq to urzgdzenia automatyczne nalezy réwniez
odtqczyé zasilanie elektryczne.

* Czesto sprawdzaj automatyke, pod kgtem utraty wywazenia, $ladéw zuzycia lub
uszkodzenia przewodéw i sprezyn, (jezeli wystepujq). Nie uzywaj automatu, jezeli
wymaga on wykonania regulacji lub naprawy; w tym celu zwréé sie wylgeznie do
wyspecjalizowanego personelu technicznego.
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Niniejszy produkt jest silnikiem rurowym, przeznaczonym do automatyzacji markiz i ro-
let. Kazde inne zastosowanie jest zabronione! Producent nie odpowiada
za szkody wynikajqgce z niewtasciwego uzywania urzgdzenia, odmien-
nego od opisanego w tej instrukgiji.

OPIS URZADZENIA 1 JEGO
PRZEZNACZENIE

Urzgdzenie posiada nastepujgce cechy charakterystyczne:

- jest zasilane z sieci elekirycznej (patrz kompatybilno$¢ na tabliczce znajdujqce; sie na
silniku);

- moze by¢ wykorzystywany do opuszczania i podnoszenia rolety oraz zatrzymania

iej w gérnym lub dolnym potozeniu granicznym, a takze w poszczegdlnych pozy-

cjach posrednich.

w urzqdzeniu znajduje sie odbiornik radiowy oraz centrala sterujgca, wspétpracu-

jgca z enkoderem, ktéry zapewnia elekironiczne sterowanie manewrami i precyzje

dziatania ogranicznikéw potozenia;

- moze by¢ programowany i uzytkowany przy wykorzystaniu nadajnika TTGO (urzg-
dzenie nie znajduje sie w zestawie);

- zostato zaprojektowane do uzytku prywatnego i do pracy okresowej. Gwarantuje w
kazdym razie ciqgly czas pracy maksymalnie 4 minuty;

- jest wyposazone w wylqcznik krancowy, ktéry w przypadku przegrzania spowodo-
wanego przez nadmierne uzywanie automatu, automatycznie przerwie zasilanie
elektryczne i przywréci je zaraz po powrocie temperatury do normalnych warunkéw.

OPIS URZADZENIA |1 JEGO
PRZEZNACZENIE

» 3

3.1 « Weryfikacje wstepne instalacji - ograni-
czenia zastosowania urzgdzenia

Uwaga! - Przed przystgpieniem do montazu sprawdz nastepujgce

aspekty.

* Kazda z nich zostata zaprojektowana do automatyzaciji markiz i rolet o okreslonych
wymiarach i wadze. W zwiqzku z tym, przed przystgpieniem do montazu, nalezy
sprawdzié, czy cechy niniejszego silnika (moment obrotowy, predkoéé obrotowa i
czas dziatania) sq odpowiednie do zapewnienia zautomatyzowanego dziatania Paf-
stwa markizy (lub rolety). Uwagal! - Nie nalezy instalowaé urzgdzenia, jesli
jego moment obrotowy jest wigkszy niz moment niezbedny do nape-
du Panstwa markizy (lub rolety).

* Sprawdzi¢ $rednice rury nawojowej. Rure te nalezy dobraé na podstawie momentu
obrotowego silnika, zgodnie z ponizszymi zaleceniami:

- dla silnikéw o rozmiarze ,S” (& = 35 mm), minimalna $rednica wewnetrzna rury no-
wojowej powinna wynosi¢ 40 mm;

- dla silnikéw o rozmiarze ,M” (& = 45 mm) i momencie obrotowym 35 Nm (wtqcz-
nie), minimalna $rednica wewnetrzna rury nawojowej powinna wynosié¢ 52 mm;

- dla silnikéw o rozmiarze ,M" (& = 45 mm) i momencie obrotowym wiekszym od 35
Nm, minimalna $rednica wewnetrzna rury nawojowej powinna wynosié¢ 60 mm;

- dla silnikéw o rozmiarze ,L” (& = 58 mm), minimalna $rednica wewnetrzna rury no-
wojowej powinna wynosi¢ 70 mm.

* W przypadku montazu na wolnym powietrzu, nalezy zapewni¢ odpowiednie zabez-
pieczenie silnika przed czynnikami atmosferycznymi.

Dodatkowe ograniczenia w stosowaniu urzqdzenia zostaly przedstawione w rozdziatach
12 oraz w ,Parametrach technicznych”.

3.2 + Montaz silnika rurowego

Ostrzezenia:

- Przed wykonaniem jakichkolwiek czynnosci nalezy sie zapozna¢ z zaleceniami za-
mieszczonymi w punktach 1.1 3.1.

- Nieprawidtowy montaz silnika moze byé przyczyng powaznego uszkodzenia ciata.

Informacje na temat potgczenia i montazu silnika znajdujq sig na rys. 2. Ponadto, nalezy

sie zapozna¢ z katalogiem w celu wyboru wiefica wytqcznika krancowego (rys. 2-a),

kota napedowego (rys. 2-b) i wspornika mocujqcego silnika (rys. 2-f).
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’ 4 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

4.1 «+ Montaz urzqdzen zabezpieczajacych w
sieci zasilania elektrycznego

Zgodnie z zasadami instalacji elekirycznej, w sieci zasilajgcej silnik nalezy zainstalo-
waé odtgcznik zabezpieczenie przeciwzwarciowe oraz odigcznik od sieci elektrycz-
nej.

Uwaga! - Odtqcznik musi umozliwiaé catkowite odtqgczenie od zasila-
nia w warunkach okreslonych przez kategorie przepiecia lll.

Odtqcznik musi sie znajdowaé w widocznym miejscu w obrebie automatyki, a jezeli
nie jest widoczny, ze wzgledéw bezpieczenstwa nalezy przewidzieé system blokujgcy
ewentualne przypadkowe ponowne lub nieupowaznione podigczenie zasilania.

Uwaga - Te dwa urzqdzenia nie sq dotgczone do zestawu.

4.2 - Podtqczenie silnika do sieci elektrycznej

Uwaga!

* Nieprawidtowe podiqczenie moze spowodowaé awarie lub niebezpieczne sytuacie,
dlatego nalezy uwaznie przestrzega¢ instrukeji podanych w tym punkcie.

* W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajgcego, urzqdzenie nie moze byé uzyt-
kowane, poniewaz przewdd nie nadaje sie do wymiany. W takim przypadku nalezy
skontaktowaé sie z instalatorem/producentem.

Silnik musi by¢ zasilany w trybie ciggtym, poprzez state podtgczenie do sieci zasilania
elekirycznego (patrz kompatybilno$é na tabliczce znajdujqcej sie na silniku). Wykorzy-
staé przewody 1, 2, 3 (rys. 3) do podigczenia silnika do sieci elekiryczne.

4.3 * Przypisanie ruchow Podnoszenia i
Opuszczania do odpowiednich przyci-
skow

Po wykonaniu potqgczen, wigczy¢ zasilanie silnika i sprawdzi¢, czy ruchy Podnoszenia

i Opuszczania sq prawidtowo przypisane do odpowiednich przyciskéw sterujgeych.

Jezeli to nie nastqgpi, nalezy zamienié miejscami potqczenie przewodu Brgzowego
i Czarnego.
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PROGRAMOWANIE | REGILACJA
WYLACZNIKOW KRANCOWYCH

» 5

5.1 « Ogodlne zalecenia

¢ Regulacje krancéwek nalezy wykonywaé po zainstalowaniu silnika na markizie (lub
rolecie) i podtqczeniu go do zasilania.

* Jedli w instalacjach zastosowano wiecej niz jeden silnik i/lub odbiornik, przed rozpo-
czeciem programowania nalezy odiqczyé od zasilania elekirycznego silniki i odbior-
niki, ktére nie majq by¢ programowane.

* Nalezy $cisle przestrzega¢ ograniczen czasowych podanych w poszczegélnych pro-
cedurach: od momentu zwolnienia przycisku do wcisniecia kolejnego przycisku prze-
widzianego w procedurze nie moze uptyngé wiecej niz 15 sekund. W przeciwnym
wypadku, po uptywie tego czasu silnik wykona é manewréw informujgcych o anulo-
waniu wykonywanej procedury.

* Podczas programowania silnik wykonuje okreslonqg liczbe krétkich manewréw, sta-
nowigcych ,odpowiedz” na polecenie wydane przez instalatora. Nalezy pamietaé,
aby zliczaé te manewry nie biorgc pod uwage kierunku, w ktérym sq wykonywane.



5.2 « Pozycje zamkniecia i otwarcia, w ktorych
markiza / roleta zatrzymuje sie w sposéb
automatyczny

Podczas podnoszenia lub opuszczania, silnik zatrzymuje markize lub rolete w sposéb
automatyczny, gdy znajdzie si¢ ona w okreélonej pozycji, zaprogramowanej przez in-
stalatora. Mozliwe jest zaprogramowanie nastepujqcych pozycji (rys. 4):

- pozycja ,0" = géma krancéwka: markiza/roleta catkowicie zwinieta;
- pozycja , 1" = dolna krafcéwka: markiza/roleta catkowicie rozwinieta;
- pozycja ,H" = potozenie posrednie: markiza/roleta czgéciowo otwarta.

Kiedy krahAcdwki nie sq jeszcze zaprogramowane, ruch markizy (lub rolety) moze od-
bywa¢ sie wylqcznie w trybie ,manualnym”, czyli poprzez wcisniecie i przytrzymanie
przycisku przez zqdany czas wykonywania manewru; ruch ten zostaje zatrzymany z
chwilg zwolnienia przycisku przez uzytkownika. Natomiast, po zaprogramowaniu kraf-
céwek, zwykte wcisniecie zgdanego przycisku wystarczy, aby uruchomi¢ markize (lub
rolete), a posuw zakoficzy sie automatycznie, gdy tylko markiza (lub roleta) osiqgnie
przewidziang pozycje. Do regulacji potozen ,0” i ,1” stuzy kilka procedur. Wybér
odpowiedniej procedury powinien by¢ uzalezniony od struktury Pahstwa markizy (lub
rolety).

UWAGA! - Aby wyregulowaé ponownie potozenia wczesniej wyregulo-
wanych krancéwek, nalezy wzigé pod uwage:

- Aby wyregulowacé je przy uzyciu innej procedury niz ta, ktéra zostata
wykorzystana wczesniej, nalezy W PIERWSZEJ KOLEJNOSCI skasowaé
ich wartosci, wykorzystujac procedure 5.12.

- Aby wyregulowaé je przy uzyciu tej samej procedury, ktéra zostata
wykorzystana wczesniej, nie nalezy ich kasowac.

Procedura programowania krahcéwek powoduje jednoczesne przypisanie réwniez
obu kierunkéw obrotéw silnika do poszczegdlnych przyciskéw podnoszenia (A)
i opuszczania (V) , znajdujgcych sie na urzqdzeniu sterujgcym (poczgtkowo, kiedy
krafcéwki nie sq jeszcze zaprogramowane, przypisanie takie odbywa sie przypadko-
wo i moze sig zdarzy¢, ze wciénigcie przycisku A spowoduje opuszczenie markizy (lub
rolety), zamiast jej uniesienia i odwrotnie).

Typologie zastosowan i wymagan operacyjnych Zalecane programowanie

Roleta pionowa rolkowa

Programowanie

e 7z automatycznym zatrzymaniem w wysokim
potozeniu krancowki ,0” (ze skrzynka)

Programowanie pétautomatyczne (para-
graf 5.7)

=

a

wawp!

krancowek:

e bez mechanicznych ograniczen zakresu
kraricéwek w wysokim potozeniu ,0”

Programowanie reczne (paragraf 5.6)

T

Dostepne funkcije...

...jezeli konieczne jest zmniejszenie sity ude-
rzeniowej podczas zamknigcia

Regulacja mocy silnika przy nawijaniu
(funkcja ,RDC” — paragraf 5.11)
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Typologie zastosowan i wymagan operacyjnych

Zalecane programowanie

Markiza z ramionami

e 7z automatycznym zatrzymaniem w wysokim
potozeniu krancowki ,,0” (ze skrzynka)

7 k
'ﬁ/

Programowanie pdtautomatyczne (para-
graf 5.7)

Programowanie 7
krancowek: - —
¢ bez mechanicznych ograniczen zakresu (szy-
na kwadratowa lub podobne rozwigzanie)
" _ Programowanie reczne (paragraf 5.6)
- “/

...aby naciagna¢ tkanine: funkcja ,FRT” Programowanie funkgji ,FRT” (paragraf 5.12)

Dostepne funkcje... ...jezeli konieczne jest zmniejszenie sity ude- Regulacja mocy silnika przy nawijaniu

rzeniowej podczas zamknigcia

(funkcja ,RDC” — paragraf 5.11)

Roleta

Programowanie
krancéwek:

® ze sprezynami i elementami ograniczajgcymi

e ze sprezynami ale bez elementdw ograni-
czajgcych

® bez sprezyn ale z elementami ogranicza-
jacymi

Programowanie reczne (paragraf 5.6)
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5.3 * Przeglad nadajnikow
5.3.1 - Hierarchia konfiguracji nadajnikéw

Zasadniczo, nadajnik moze zosta¢ skonfigurowany jako PIERWSZY lub DRUGI nadaij-
nik (lub trzeci, czwarty, itp.).

A - Pierwszy nadajnik

Nadajnik moze zostaé skonfigurowany jako pierwszy nadaijnik tylko wtedy, gdy do sil-
nika nie zostat jeszcze wezytany zaden inny nadajnik. W celu wykonania tej konfigura-
cji, nalezy przeprowadzié procedure 5.5 (powoduje ona skonfigurowanie nadajnika).
B - Drugi nadaijnik (lub trzeci, czwarty, itp.)

Nadajnik moze zostaé skonfigurowany jako drugi nadajnik (lub trzeci, czwarty, itp.) tyl-
ko wtedy, jezeli do silnika zostat juz wezytany pierwszy nadajnik. W celu wykonania tej
konfiguracii, nalezy przeprowadzi¢ jedng z procedur przedstawionych w punkcie 5.10.

5.3.2 - Liczba mozliwych do wezytania nadajnikéw
Mozliwe jest wezytanie 30 nadajnikéw.

5.4 « Nadajnik, ktory nalezy wykorzystaé do
procedury programowania

Jezeli nadajnik wykorzystywany do programowania steruje kilkoma zespotami automa-
tyki, podczas wykonywania procedury — przed uruchomieniem polecenia — nalezy za-
znaczyé ,zespdt”, do ktérego nalezy programowany sitownik.

5.5 « Wczytywanie pierwszego pilota

01. Wiqczy¢ zasilanie silnika;

02. Przytrzyma¢ wciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 3 manewry. Na-
stepnie zwolnié przycisk.

5.6 * Regulacja reczna wysokosci goérnej (,,0”) i
dolnej (,,1”) krancéwki

Procedury te nie powodujq zastgpienia nowymi wartosciami potozenia ewentualnych

parametréw zapisanych uprzednio.

Przed rozpoczeciem dziatan, nalezy skasowaé potozenie krancéwki.

5.6.1 - Zapisywanie GORNEJ krahcéwki (,,0”)

Przed rozpoczeciem procedury, nalezy umiesci¢ markize (lub rolete) w potowie jej skoku:

01. Ustawi¢ markize (lub rolete) w zgdanym potozeniy;
02. Przytrzyma¢ réwnoczesnie weisniete przyciski Bl i A i zaczeka¢, az silnik wykona

3 manewry. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.6.2 - Zapisywanie DOLNEJ krancéwki (,,1”)
Przed rozpoczeciem procedury, nalezy umiesci¢ markize (lub rolete) w potowie jej skoku:

01. Ustawié markize (lub rolete) w zgdanym potfozeniy;
02. Przytrzyma¢ réwnoczesnie weisnigte przyciski B i ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona
3 manewry.

Nastepnie zwolni¢ przyciski.

Uwaga - Po wykonaniu regulaciji przycisk A bedzie sterowat wykonaniem manewru
podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Markiza (lub roleta) bedzie sie
poruszata w obrebie limitéw okre$lonych przez oba potozenia krafcéwek.

5.6.3 - Kasowanie GORNEJ krancéwki (,,0”)

01. Przytrzymaé weciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 2 manewry. Nao-
stepnie zwolni¢ przycisk;

02. Przytrzyma¢ réwnoczesnie wecisnigte przyciski Bl i A i zaczekaé, az silnik wykona
4 manewrdéw. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.6.4 - Kasowanie DOLNEJ krancéwki (,,1”)

01. Przytrzymaé weciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 2 manewry. No-
stepnie zwolnié¢ przycisk;

02. Przytrzyma¢ réwnoczesnie wecisnigte przyciski Bl i V¥ i zaczeka¢, az silnik wykona
4 manewréw. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.7 + Programowanie potautomatyczne gornej
(,0”) i dolnej (,1”) krancéwki

5.7.1 - Blokada mechaniczna w pozycji gérnej (,,0”) krancéwki

UWAGA! - Programowanie to przeznaczone jest wytgcznie dla markiz,
ktére majq tylko blokade mechaniczng gérnej krancéwki (,,0”).

Ostrzezenia:

- Procedura ta nie powoduje zastgpienia nowymi wartoéciami potozenia ewentualnych
parametréw zapisanych uprzednio.

- Konfiguracja krahcéwek przy uzyciu tej procedury powoduije, ze oba potozenia sq
stale kontrolowane i aktualizowane przez funkcje ,automatyczna aktualizacja kran-
céwek” (patrz punkt 7.3).

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umieéci¢ markize w potowie suwu:

01. Wyda¢ polecenie wykonania manewru podnoszenia, przytrzymujgc w tym celu
przycisk A (lub V) i zaczekaé, az markiza zostanie zatrzymana automatycznie
w wyniku uderzenia o konstrukcje skrzynki (= gérna krancéwka ,0”). Nastepnie
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zwolnié przycisk;

02. Wyda¢ polecenie wykonania manewru opuszczania, przytrzymujgc w tym celu
przycisk ¥ (lub A) i zwolnié go, kiedy markiza znajdzie sie¢ w potozeniv odpowia-
dajgcym zqdanej dolnej kraficéwee , 1”. W razie koniecznosci, dokonaé korekeii
pozyciji przy uzyciu obu przyciskéw;

03. Przytrzymaé réwnoczesénie wcisniete przyciski B i ¥ i zaczekaé, az silnik wykona
3 manewry. Nastepnie zwolnié przyciski.

Uwagi:

- Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w dowol-

nym momencie, odczekujgc 15 sekund, az silnik wykona 6 manewréw.

- Po wykonaniu tego programowania przycisk A bedzie sterowat wykonaniem manew-
ru podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Podczas podnoszenia marki-
za zostanie zatrzymana w wyniku uderzenia blokad mechanicznych o konstrukcje (=
gérna krafcéwka ,0”), natomiast podczas opuszczania markiza zatrzyma sig na dol-
nej krancéwee (,1”) ustalonej przez instalatora.

5.8 * Programowanie potozenia (,,H”) czescio-
wego otwarcia/zamkniecia
5.8.1 - Wezytywanie POSREDNIEJ krancéwki (“H”)

Procedura ta nie powoduje zastgpienia nowymi parametrami ewentualnych wartosci
potozenia zapisanych uprzednio. Przed rozpoczeciem dziatah, nalezy skasowaé po-
tozenie krancéwki:

01. Ustawi¢ markize (lub rolete) w zgdanym potozeniu

02. Przytrzymaé réwnoczesénie wcisnigte przyciski A i ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona
3 manewry. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.8.2 - Kasowanie krancéwki Posredniej (,,H”)

01. Przytrzymaé weciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 2 manewry. Nao-
stepnie zwolni¢ przycisk;

02. Przytrzymaé réwnoczesénie wcisnigte przyciski A i ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona
4 manewrdéw. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.9 + Wczytywanie DRUGIEGO (trzeciego,
czwartego itp.) nadajnika

W celu wykonania tych procedur konieczne jest dysponowanie drugim, juz skonfiguro-

wanym nadajnikiem (,starym”).

5.9.1 - Wezytywanie kolejnego nadajnika

01. (na nowym nadaijniku) Przytrzymaé przez 8 sekund przycisk B, a nastepnie
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zwolnié go (w tym przypadku silnik nie wykona zadnego manewru);

02. (na starym nadaijniku) Nacisngé 3 razy na kiérykolwiek wezytany przycisk,
nadajgc 3 impulsy (silnik rozpocznie prace z manewrem przypisanym do tego
przycisku), na przyktad przycisk l;

03. (na nowym nadajniku) Weisngé 1 raz przycisk B, aby zakonczy¢ procedure. Uwa-
ga! - Jezeli silnik wykona 6 manewréw, oznacza to, ze jego pamieé jest zapetniona.

Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania

w dowolnym momencie, odczekujgc 15 sekund, az silnik wykona é manewréw.

5.10 « Funkcje
5.10.1 - Regulacja poziomu zmniejszania mocy (funkcja RDC)

01. Przytrzymaé wciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 2 manewry. Na-
stepnie zwolnié przycisk;

02. Przytrzymaé weciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 3 manewry. No-
stepnie zwolni¢ przycisk;

03. Przytrzyma¢ réwnoczesnie wecisniete przyciski Bl i A i zaczekaé, az silnik wykona
4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
a. Przytrzymaé wcisniety przycisk A, wiqczyé RDC i zaczekaé¢, az silnik wykona 4
manewry. Nastepnie zwolnié¢ przycisk.
b. Przytrzymaé wcisniety przycisk ¥, wytqczyé RDC i zaczekag, az silnik wykona
2 manewréw. Nastepnie zwolnié przycisk.

Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania
w dowolnym momencie, odczekujge 15 sekund, az silnik wykona é manewréw.

5.11 « Kasowanie catkowite
5.11.1 - Procedura wykonywana za pomocq skonfigurowanego nadajnika

01. Przytrzyma¢ wcisniety przycisk B i zaczekaé, az silnik wykona 2 manewry. Na-
stepnie zwolnié¢ przycisk;

02. Przytrzymaé wecisniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 3 manewry. Na-
stepnie zwolnié¢ przycisk;

03. Przytrzymaé weciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 4 manewry. Na-
stepnie zwolnié przycisk;

04. Przytrzymaé weciniety przycisk V¥ i zaczeka¢, az silnik wykona 5 manewry. Na-
stepnie zwolni¢ przycisk.

Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania
w dowolnym momencie, odczekujgc 15 sekund, az silnik wykona é manewréw.



5.11.2 -Procedura wykonywana za pomocq nieskonfigurowanego na-
dajnika

01. Odigczy¢ silnik od zasilania;

02. Zatqczyé zasilanie w silniky;

03. Przytrzymaé weciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 2 manewry. Na-
stepnie zwolni¢ przycisk;

04. Odtqczy¢ silnik od zasilania;

05. Zatqczyé zasilanie w silniky;

06. Przytrzymaé wciéniety przycisk B i zaczekaé, az silnik wykona 2 manewry. Na-
stepnie zwolni¢ przycisk;

07. Przytrzyma¢ wciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 3 manewry. Na-
stepnie zwolnié przycisk;

08. Przytrzyma¢ wciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 4 manewry. Na-
stepnie zwolnié przycisk;

09. Przytrzyma¢ wcisniety przycisk ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona 5 manewry. Na-
stepnie zwolni¢ przycisk.

Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania
w dowolnym momencie, odczekujgc 15 sekund, az silnik wykona é manewréw.

’ 6 URZADZENIA DODATKOWE

6.1 ¢« Czujniki klimatyczne wiatru, stonca i deszczu

Ostrzezenie Czujnikéw klimatycznych nie nalezy traktowaé jako urzgdzenia zabez-
pieczajgcego, chronigcego przed uszkodzeniem markizy z powodu dziatania deszczu
lub silnego wiatru. Zwykta przerwa w dostawie prgdu uniemozliwia bowiem automa-
tyczne dziatanie markizy. W zwiqzku z tym, czujniki te nalezy traktowaé jako czeéé au-
tomatyki utatwiajgcq nadzér nad markizq. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzial-
noéci za straty materialne powstate w wyniku dziatania czynnikéw atmosferycznych,
ktére nie zostaty wykryte przez czujniki.

6.1.1 - Definicje i terminy umowne

" o—

* Polecenie reczne Polecenie reczne , Stonce On uruchamia odbieranie
przez silnik poleceh automatycznych, przekazywanych przez czujnik ,Stofice”, jezeli
takowy wystepuje w instalacii. Kiedy funkcja odbioru tych polecen jest aktywna, uzyt
kownik moze w dowolnym momencie wysytaé polecenia reczne: polecenia te trakto-
wane sq jako nadrzedne wzgledem automatycznej pracy urzqdzenia.

* Polecenie reczne ,,Stonce Off” = dezaktywuje odbieranie przez silnik polecen
automatycznych, przekazywanych przez czujnik ,Stofice”, jezeli takowy wystepuje w
instalaciji. Kiedy funkcja odbioru tych polecen jest nieaktywna, automat dziata wytqcz-
nie w frybie sterowania recznego. Czujnikéw ,Wiatr” i ,Deszcz” nie mozna dezaktywo-
waé, gdyz stuzqg one do ochrony automatyki przed tymi czynnikami atmosferycznymi.

¢ Intensywnos¢ ,,Powyzej wartosci progowej” nastonecznienia/ wiatru
= stan, w kiérym intensywno$é zjawiska atmosferycznego przekracza wartos¢ ustalo-
ng jako progowaq.

¢ Intensywnosé ,,Ponizej wartosci progowej” nastonecznienia/wiatru =
stan, w ktérym intensywno$é zjawiska atmosferycznego znajduje sig¢ ponizej wartosci
uznanej jako progowa.

¢ ,Ochrona przed wiatrem” = stan, w ktérym system blokuje wszystkie polecenia
otwarcia markizy z powodu intensywnosci wiatru przekraczajqcej warto$¢ progowq.

¢ ,,Opady deszczu” = stan, w ktérym system ostrzega o opadach deszczu, w prze-
ciwienstwie do stanu ,brak opadéw”.

¢ ,Polecenie reczne” = polecenie podnoszenia, opuszczania lub zatrzymania, wy-
stane przez uzytkownika za posrednictwem nadaijnika.

6.1.2 - Zachowanie silnika w poszczegélnych warunkach pogodowych

Czujniki klimatyczne umozliwiajg zapewnienie zautomatyzowanego dziatania Pahstwa
markizy w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych.

Regulacja wartoéci progowych dziatania stoAca i wiatru jest mozliwa poprzez odpo-
wiednie zaprogramowanie czujnika.

6.1.2.1 - Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika , Stonce” (rys. 5)
Po dwéch minutach od momentu, gdy intensywno$é éwiatta stonecznego osiqgnie war-
to$¢ wyzszq od wartosci progowej (powyzej progu ,StoAice”), silnik samoczynnie wy-
konuje manewr opuszczania.

Gdy intensywno$¢ $wiatta stonecznego osiqgnie warto$é nizszq od przewidzianej war-
todci histerezy (ponizej progu ,Stofice”), ok. 50 % ponad progiem ,StoAce”, i pozosta-
nie w niej przez przynajmniej 15 minut w sposéb ciqgly, silnik samoczynnie wykonuje
manewr podnoszenia.

Chwilowe spadki intensywnoéci $wiatta stonecznego, o niewielkim nasileniu i czasie
trwania krétszym od 15 min., nie wptywaijq na cykl catosciowy.

Polecenia reczne przestane przez uzytkownika sumujq sie z poleceniami automatycznymi.

6.1.2.2 - Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika ,,Deszcz” (rys. 6)

Obecnos¢ warunkéw deszczu generuje przejicie ze stanu ,nie pada” do stanu ,pada”.
Po otrzymaniu informaciji o ,obecnoéci deszczu”, silnik aktywuje polecenie w zalezno-
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$ci od dziatania zaprogramowanego w silniku, tzn. otwieranie lub zamykanie.

Programowanie kierunku, w jakim zostanie przesunieta markiza w ra-
zie deszczu

01. Przytrzyma¢ wciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 2 manewry. Na-
stepnie zwolni¢ przycisk;

02. Przytrzymaé weciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 3 manewry. Na-
stepnie zwolni¢ przycisk;

03. Przytrzyma¢ réwnoczeénie wcisniete przyciski A i ¥ i zaczekag, az silnik wykona
2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
a. Przytrzymaé weiéniety przycisk A, wigczyé RDC i zaczekaé, az silnik wykona 3
manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
b. Przytrzymaé wcisniety przycisk ¥, wytqczyé RDC i zaczekaé, az silnik wykona
3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania
w dowolnym momencie, odczekujgc 15 sekund, az silnik wykona é manewréw.

6.1.2.3 - Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika ,,Wiatr” (rys. 7)

W obecnosci wiatru, gdy predko$é¢ wiatru przekroczy ustawiony prég, zostanie wig-
czone zabezpieczenie przed wiatrem i nastqpi zamknigcie markizy. Przy wigczonym
zabezpieczeniu, polecenia reczne zostajq wylqczone (otwarcie markizy nie jest moz-
liwe). Po zakofczeniu okresu zablokowania zostajg ponownie aktywowane polecenia
reczne, a po 15 minutach zostaje przywrécone funkcjonowanie automatyczne.

6.1.2.4 - Zachowanie w mieszanych warunkach atmosferycznych

Kazdy warunek ma swojq wage. Obowigzuje nastepujqgca hierarchia waznosci: wiatr,
deszcz, stofice. Wiatr jest zjawiskiem o najwyzszej wadze. Zjawisko o wyzszej wadze
anuluje stan dyktowany przez zjawisko o nizszej wadze.

Przyktad: W pigkny, stoneczny dzien nastepuje opuszczenie markizy. Jezeli nadejdg
chmury i na czujnik spadnie kropla wody, silnik wyzeruje warunek ,stofice obecne” i zleci
wykonanie manewru przewidzianego dla warunku ,obecnoéé¢ deszczu”. Jezeli predkosé
wiatru wzro$nie i przekroczy ustawiony prég, silnik wytqczy sekwencje automatyczng
przewidziang dla deszczu i zleci manewr podnoszenia zamrazajqc markize w zamknie-
ciu az do ustania wiatru. Gdy wiatr ustaje, po mniej wiecej 10 minutach obnizy sie stan
alarmowy dla wiatru, a jezeli nadal wystepuje stan ,opady deszczu”, aktywuije sie czuj-
nik deszczu i zostaje wykonany wczesniej okreslony manewr. Po ustaniu deszczu zostaje
przywrécony tryb dla stofica. Jezeli intensywno$¢ $wiatta stonecznego przekroczy prég,
markiza zostanie otwarta. Kiedy intensywno$é¢ $wiatta stonecznego osiggnie wartosé niz-
szq od progu ,StoAce”, po 15 minutach zostaje wykonany manewr podnoszenia.

6.1.2.5 - Polecenia ,Stonce-On” i ,,Stonce-Off”
Polecenia ,Stofce-On” i, Stonce-Off” wiqczajq lub wytqczajg automatyke.
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Przestanie polecenia ,StoAce-On"powoduje wigczenie automatyki, wiec, w razie obec-
nosci storica, system zleci otwarcie markizy. Jezeli automatyka jest juz aktywna, system
zostanie zresetowany i algorytmy rozpocznq sig¢ od poczqtku z natychmiastowym wy-
nikiem. Jezeli w chwili, w ktérej zostanie wystane polecenie ,Stofice-On” nie jest prze-
widziany zaden manewr, silnik zasygnalizuje odebranie polecenia, wykonujgc 2 ma-
newry. Jezeli, wysylajgc polecenie ,Stofice On”, poziom oéwietlenia stofca nie umozli-
wia otwarcia (nie uzyskano wartoéci powyzej progu storica), silnik generuje polecenie
zamykania zgodne z biezqgcymi warunkami. Jezeli nie istniejq przestanki do ruchu (na
przyktad markiza zamknieta i brak stoAca), po otrzymaniu polecenia ,Stofice-On”, sil-
nik wykona dwa manewry w celu zasygnalizowania otrzymania polecenia. Przestanie
polecenia ,Stofice-Off” powoduje wigczenie automatyki.

Na przyktad: markiza zamknieta ... naciskajgc Sole-On, jezeli jest obecne stofce, na-
stqpi natychmiastowe otwarcie markizy, przed uptywem 2 minut. W razie braku stofica,
silnik wykona dwa manewry ...

Wytqczajge automatyke zostaje uniemozliwiony ruch automatyczny potqczony ze
zmianami natezenia $wiatta stonecznego. Automatyka przypisana wiatrowi i deszczo-

wi nie moze byé wytqczona.
’ CODZIENNEGO UZYTKOWANIA ANIA
AUTOMATYKI

7.1 ¢ Funkcja ,,RDC”

Funkcja umozliwia zmniejszenie sity uderzeniowej podczas zamykania na gérnej kran-
cowece.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE

7.2 « Maksymalny czas pracy ciagtej

Zasadniczo silniki rurowe sq przeznaczone do uzytku prywatnego, a co za tym idzie,
nieciggtego. Gwarantujq one maksymalny czas uzytkowania ciggtego do 4 minut, a w
przypadku przegrzania (na przyktad w wyniku ciggtego i przedtuzajgcego sig uzytko-
wania), automatyczne zadziatanie ,zabezpieczenia termicznego”, ktére odcina zasi-
lanie elekiryczne i zatgcza je ponownie dopiero wtedy, gdy temperatura powréci do
normalnych wartfoéci.

7.3 * Funkcja ,,automatycznego aktualizowania
krancowek”

Krahncéwki, ktére zostaty wyregulowane za pomocq uderzen blokad mechanicznych
(ogranicznikéw zabezpieczajqcych i sprezyn antywlamaniowych), podlegajq spraw-
dzeniu dzigki funkcji ,automatyczne aktualizowanie kraficéwek” za kazdym razem, kie-



dy roleta wykonuije jaki§ manewr i uderzy w krancéwke. Umozliwia to zmierzenie no-
wych wartosci krancéwek i zaktualizowanie wartoéci dotychczasowych, korygujac w
ten sposéb ewentualne luzy, jakie mogq sie pojawié w trakcie uzytkowania automatyki
z powodu zuzycia i/lub wahaf temperatury, na jakie narazone sq listwy i sprezyny sil-
nika. State aktualizowanie potozen zapewnia, ze markiza osigga krancéwke zawsze z
maksymalng precyzjq. Funkcja nie jest aktywowana, kiedy suw markizy trwa krécej niz
2,5 sekundy i nie osigga ona wysokosci krancéwki.

7.4 - Sterowanie czesciowym otwarciem/zamknie-
ciem markizy (potozenie ,H”)

Zazwyczaij, w celu wydania polecenia czgiciowego otwarcia/zamkniecia markizy, na-
lezy wcisnqgé przycisk, ktéry zostat przypisany do tej wysokosci czesciowej podczas jej
programowania (szczegétowe informacje znajdujq sie w punkcie 06 procedury 5.9).
Jezeli na nadajniku znajdujq sie tylko trzy przyciski oraz zostato skonfigurowane tylko
jedno potozenie ,H”, w celu przywotania tego potozenia nalezy nacisngé réwnocze-
$nie przyciski A i V.
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* Po wystaniu polecenia podnoszenia silnik nie wigcza sie:
Sytuacja taka moze mie¢ miejsce, jezeli markiza znajduje sie w poblizu gérnej kran-
céwki (,0"). W tym przypadku, nalezy najpierw przesunqé jq lekko w dét, a nastep-
nie ponownie wyda¢ polecenie podnoszenia.

* System pracuje w warunkach awaryjnych w trybie ,manualnym”:
- Sprawdzi¢, czy silnik nie doznat bardzo silnego wstrzgsu elektrycznego lub mecha-
nicznego.
- Sprawdzi¢, czy zadna czeé¢ silnika nie zostata naruszona.
- Wykonaé¢ procedure kasowania (punkt 5.12) i ponownie zaprogramowa¢ krafcéwki

CO ZROBIC, JEZELI...
(pomoc w rozwigzywaniu
probleméw)

’ ©  UTYLIZACIA URZADZENIA

To urzaqdzenie jest integralng czesciq automatu, dlatego tez powinno zo-
sta¢ zlikwidowane razem z nim.

Zaréwno operacie instalowania jak réwniez operacje demontazu po zakonczeniu eks-
ploataciji urzqdzenia, powinny by¢ wykonywane przez personel wykwalifikowany.
Urzqdzenie sktada sie z réznych rodzajéw materiatéw: niektére z nich mogq by¢ po-

nownie uzywane, inne nadajq sie do wyrzucenia. Zgromadzié¢ niezbedne informacje
dotyczqce placéwek zajmujqcych sie recyrkulacjq lub utylizacjq materiatéw, zgodnie
z przepisami obowigzujgcymi dla danej kategorii urzqdzenia na Waszym terytorium.
Uwaga! - niektére czeici urzqdzenia mogq zawieraé substancije zanieczyszczajgce
lub niebezpieczne, ktére jezeli zostang rozrzucone w otoczeniu, mogq wywieraé szko-
dliwy wptyw na érodowisko i zdrowie ludzkie.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania urzqdzenia razem z

odpadami domowymi. Nalezy wigc przeprowadzié¢ “selektywnq zbiérke od-

padéw”, zgodnie z metodami przewidzianymi przez przepisy obowigzujg-

ce na Waszym terytorium lub odda¢ urzqdzenie do sprzedawcy podczas

dokonywania zakupu nowego ekwiwalentnego urzqdzenia.

Uwagal! - lokalne przepisy mogq przewidywaé wysokie kary za niele-

galng likwidacje niniejszego urzqdzenia.

’ 10 DpANE TECHNICZNE

@ Napiecie zasilania: Patrz dane techniczne na etykiecie kazdego modelu. @
Rozdzielczosé enkodera: 2,7°. ® Czas trwania pracy ciggtej: 4 minuty. ®
Stopien ochrony: IP 44 (silnik rurowy). ® Temperatura robocza: -20°C (min.).
Uwagi:: - Wszystkie podane parametry techniczne dotyczq temperatury $rodowisko-
wej 20°C ( 5°C). - Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania z-mian do
urzqdzenia w kazdej chwili, kiedy uzna je za ko-nieczne, zachowujqc te same funkcje
i przeznaczenie.

. 11 DEKLARACIA ZGODNOSCI CE

Dichiarazione numero: 501 /TTGO ME

Niniejszym, spétka Nice S.p.A. oéwiadcza, ze produkt: TTGO ME jest zgodny z zasad-
niczymi wymaganiami oraz innymi stosownymi postanowieniami Dyrektyw 1999/5/
WE (stosowanej jedynie w przypadku produktéw z zainstalowanym odbiornikiem).
Deklaracja zgodnosci CE jest dostepna do wglgdu i wydruku na stronie www.nice-servi-

ce.com lub w siedzibie firmy Nice S.p.A.
[Hete

21 kwiecien 2016

" Enz. Roberto Griffa
Chief Executive Officer)
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Aanwijzingen om deze handleiding te lezen - De afbeeldingen ter verdui-
delijking van de tekst kunt u aan het begin van de handleiding vinden.

>

1.1 ¢ Aanbevelingen voor de veiligheid

¢ LET OP! - Voor de veiligheid van de personen is het van belang de-
ze aanwijzingen op te volgen. Een verkeerde installatie kan ernstig letsel ver-
oorzaken. Daarom dient u, alvorens met de werkzaamheden fe beginnen, de hand-
leiding volledig door te lezen en in geval van twijfels opheldering te vragen aan de
installateur/fabrikant.

¢ LET OP! - Belangrijke aanwijzingen voor de veiligheid; bewaar de-
ze aanwijzingen. Bewaar deze handleiding voor eventuele toekomstige onderho-
udswerkzaamheden of de verwerking als ofval van het afgedankte product.

AANBEVELINGEN EN
VOORZORGSMAATREGELEN VOOR
DE VEILIGHEID

1.2 ¢ Aanbevelingen voor de installatie

¢ Alle werkzaamheden in verband met de installatie, de aansluiting,
de programmering en het onderhoud van het product mogen uit-
sluitend worden vitgevoerd door een gekwalificeerde en bekwame
technicus, met inachtneming van de wetten, voorschriften en plaat-
selijke regels en volgens de in deze handleiding beschreven instruc-
ties.

e Controleer onmiddellijk na opening van de verpakking of het product infact is.

 \oordat u met de installatie begint, dient u te controleren of dit product geschikt is voor
het automatiseren van uw zonnescherm of rolluik (lees hoofdstuk 3).

e Alle insfallatie- en onderhoudswerkzaamheden moeten plaatsvinden mef van de elek-
trische voeding losgekoppelde automatisering. Bevestig op de uitschakelinrichting it
voorzorg een bord met het opschrift “LET OP!I BEZIG MET ONDERHOUD".

e Alvorens met de installatie te beginnen, dient u alle elekirische kabels, die niet mef de
werkzaamheden fe maken hebben, uit de buurt te plaatsen en dient u alle mechanis-
men, die niet nodig Zijn voor de motoroongedreven Werking van rolluik of zonwering,
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te deactiveren.
e Indien het product op een hoogte van minder dan 2,5 m vanaf de vloer of een an-
der draagvlok wordt geinstalleerd, is het noodzakelijk de bewegende delen ervan
te beschermen met een afdekking, om te voorkomen dat men hier per ongeluk mee
in aanraking kan komen. Zie voor de bescherming van de bewegende delen de in-
structiehandleiding van rolluik of zonwerking, en zorg er in elk geval voor dat men
wel bij hef product kan voor onderhoudswerkzaamheden.
Bij zonwerkingen moet een horizontale afstand van minimaal 40 cm worden gega-
randeerd tussen de volledig geopende zonwerking en een eventueel vast object dat
zich ervoor bevindt.
Behandel het product gedurende de installatie voorzichtig en voorkom samendruk-
king, stoten, valpartijen of contact met vioeistoffen van welke soort dan ook; ga niet
met punfige voorwerpen in de mofor; boor geen gaten en draai geen schroeven in
de buitenkant van de motor; plaats het product niet in de buurt van warmtebronnen en
stel het niet bloot aan open vuur (afb. 1 ).
Hierdoor kan het product beschadigd raken en kunnen er storingen of gevaarlijke si-
fuaties ontstaan. In deze gevallen dient u onmiddellijk de installatie te onderbreken en
contact op fe nemen met de installateur/fabrikant.
Haoal het product niet verder uit elkaar dan in deze handleiding is aangegeven.
Voer geen wijzigingen aan welke delen van het product dan ook uit anders dan
in deze handleiding aangegeven. Nietoegestane handelingen zullen slechts storin-
gen in de werking veroorzaken. De fabrikant aanvaardt geen aansprakelijkheid voor
schade die het gevolg is van op willekeurige wijze gewijzigde inrichtingen.
De voedingskabel van het product is van PVC en is uitsluitend geschikt voor installatie
binnenshuis. Als het product buiten wordt geinstalleerd, dient de kabel te worden af-
gedekt met een beschermbuis.
Als de voedingskabel beschadigd is, kan het product niet langer gebruikt worden; de
kabel kan namelijk niet vervangen worden. Neem in dit geval confact op met de in-
stallateur/fabrikant.
Gedurende het aanleggen van de installatie dienen de personen uit de buurt van rol-
luik of zonwering worden gehouden wanneer deze in beweging is.
Gebruik voor het besturen van het product uitsluitend drukknoppen die werken bij
"aanwezige persoon”, dat wil zeggen, die voor de gehele duur van de manoeuvre
ingedrukt moeten worden gehouden.
* De afvalverwerking van het verpakkingsmateriaal van het product moet geheel en al
volgens de plaatselijk geldende regels plaatsvinden.

1.3 ¢ Aanbevelingen voor het gebruik

® Het product is niet bestemd om gebruikt te worden door personen (inclusief kinderen)
wier fysieke, zintuiglijke of mentale vermogens beperkt zijn of die niet over genoeg
ervaring of kennis beschikken, tenzij deze personen onder toezicht siaan van een per-
soon die voor hun veiligheid verantwoordelijk is of instructies hebben ontvangen over
het gebruik van het product.



e Laat kinderen niet met de vasfe bedieningsinrichtingen spelen.

e let op wanneer het rolelement (rolluik, zonwering of zonnescherm) in beweging is en
blijf vt de buurt totdat de manoeuvre voltooid is.

e \Wanneer er ruiten worden gewassen in de buurt van de automatisering, dienf u de
bedieningsinrichtingen, indien deze van het automatische type zijn, nietf te activeren.
Koppel ook de elekirische voeding of.

e Controleer de automatisering regelmatig om na te gaan of er onbalans of tekenen van
slijffage of schade aan de kabels en de veren (indien deze laatste aanwezig zijn) te
zien zijn. Gebruik de automatisering niet als deze afgesteld of gerepareerd moet wor-
den; laat het verhelpen van dergelijke problemen uitsluitend over aan gespecialiseerd
technisch personeel.

>

Het product is een buismotor die bestemd is voor hef automatiseren van zonneschermen
en rolluiken. Elk willekeurig ander gebruik is verboden! De fabrikant is
niet aansprakelijk voor schade die het gevolg is van een oneigenlijk
gebruik van het product, dat wil zeggen een gebruik dat afwijkt van
wat in deze handleiding is beschreven.

BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT
EN GEBRUIKSBESTEMMING

Het product heeft de volgende kenmerken:

- het wordt gevoed via het elekiriciteitsnet (zie compatibiliteit op het efiket op de motor);

- het is in staat het zonnescherm of rolluik te laten stijgen en dalen en kan het vastzetten
bij de bovenste of onderste eindaanslag of op diverse tussenliggende standen;

- bevat een radioontvanger en een besturingseenheid met coderingstechnologie die

garant staat voor de elekironische confrole over de beweging en de precisie van de

eindaanslagen;

kan worden geprogrammeerd en gebruikt met een TTGO-zender (accessoire niet aan-

wezig in de verpakking);

- is ontworpen voor gebruik in woonhuizen, met andere woorden, niet voor continu

gebruik. Garandeert in elk geval een ononderbroken werkingstijd van maximaal 4

minuten;

is voorzien van een thermische beveiliging die, in geval van oververhitting als gevolg

van te infensief gebruik van de automatisering, de elekirische stroomtoevoer automa-

tisch onderbreekt en deze herstelt zo gauw de temperatuur weer binnen het normale

bereik ligt.

’ 3 INSTALLATIE VAN HET PRODUCT

3.1 ¢ Controles vooraf - gebruikslimieten

Let op! - Alvorens tot installatie over te gaan, eerst de volgende pun-
ten controleren.

e Elk van deze producten is bestemd voor het automatiseren van zonneschermen en rol-
luiken met bepaalde kenmerken wat betreft afmetingen en gewicht. Controleer dus
voor de installatie of de kenmerken van deze motor [motorkoppel, draaisnelheid en
werkingstijd) geschikt zijn voor de automatisering van uw zonnescherm of rolluik. Let
op! - Installeer geen motor met een hogere motorkoppelcapaciteit
dan welke nodig is om uw zonnescherm of rolluik aan te drijven.

Controleer de diameter van de wikkelrol. Deze moet worden gekozen opbasis van de
motorkoppel, en wel op de volgende wijze:

- voor motoren van maat “S" (@ = 35 mm) moet de binnendiameter van de wikkelrol
minimaal 40 mm zijn;

voor motoren van maat “M" (& = 45 mm) en koppel tot en met 35 Nm moet de bin-
nendiameter van de wikkelrol minimaal 52 mm zijn;

voor motoren van maat “M" (& = 45 mm) en koppel groter dan 35 Nm moet de bin-
nendiameter van de wikkelrol minimaal 60 mm zijn.

- voor moforen met maat “L" (& = 58 mm) moet de binnendiameter van de oprolbuis
minimaal 70 mm zijn.

® In geval van installatie buiten moet u zorgen dat de motor afdoende beschermd s te-
gen atmosferische invloeden.

Voor verdere gebruikslimieten verwijzen wij u naar de hoofdstukken 1 en 2 en de "Tech-
nische specificaties”.

3.2 e Installatie van de buismotor
Waarschuwingen:

- Voordat u doorgaat, dient u de waarschuwingen in paragraaf 1.1 en 3.1 aandach-
fig te lezen.
- Een verkeerde insfallatie kan ernstig letsel veroorzaken.

Raadpleeg voor het assembleren en installeren van de motor afb. 2. Raadpleeg tevens
de productencatalogus voor het selecteren van de kroon van de eindaanslag (afb.
2-a), de meenemer (afb. 2-b) en de bevestigingsbeugel van de motor (afb. 2-f).
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’ 4 ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

4.1 ¢ Installatie van de beveiligingsinrichtin-
gen in het elektrische voedingsnet

In overeenstemming met de regels die op de elekirische installatie betrekking hebben,

is het nodig om in het nef dat de motor voedt een veiligheidsvoorziening tegen kortslui-

ting op te nemen alsmede een voorziening voor de afsluiting van het elekriciteitsnet.

Let op! - De voorziening voor de afsluiting van het net moet een vol-
ledige afsluiting van de voeding mogelijk maken onder de omstan-
digheden die vastgesteld zijn door overspanningscategorie lil.

De voorziening voor de afsluiting moet opgesteld zijn in het zicht van de automatise-

ring. Is deze voorziening niet zichtbaar dan moet een systeem aanwezig zijn die een
eventuele onverhoeds hemieuwde of niet geautoriseerde inschakeling van de voeding
blokkeert zodat ieder gevaar wordt weggenomen.

N.B. - De fwee voorzieningen maken geen deel uit van de verpakking.

4.2 ¢ Aansluiting van de motor op het elektri-
citeitsnet

Let op!

o Een verkeerde aansluiting kan defecten of gevaarlijke situaties veroorzaken; neem de
instructies die in deze paragraaf staan dus siriki in acht.

o Als de voedingskabel beschadigd is, kan het product niet langer gebruikt worden; de
kabel kan namelijk niet vervangen worden. Neem in dit geval contact op met de in-
stallateur/fabrikant.

Vanuit elekirisch oogpunt moet de motor permanent gevoed worden via een perma-
nente aansluiting op het elekirische distributienet (zie compatibiliteit op het efiket op de
motor]. Om de motor aan fe sluiten op het elekiriciteitsnet, dient u de kabels 1, 2, 3 te

gebruiken (afb. 3).

4.3 * Koppeling van de Stijg- en
Daaﬁ:ewe ingen aan de respectievelij-
ke bedienlngsknoppen
Na afloop van de aansluitwerkzaomheden, spanning aan de motfor geven en controle-
ren of de Stijg- en Daalbewegingen correct aan de respectievelijke bedieningsknoppen

zijn gekoppeld. Als dit niet zo is, dient u de aansluifing fussen de Bruine en Zwarte
geleiders om te draaien.
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PROGRAMMERING EN AFSTELLING
VAN DE EINDAANSLAGEN

» 5

5.1 « Algemene waarschuwingen

* De dfstelling van de eindaanslagen moet worden uitgevoerd nadat de motor in het
zonnescherm of het rolluik is geinstalleerd en op de voeding is aangesloten.

® Bjj installaties waar meerdere motoren en/of ontvangers voorkomen, moet u, voordat
u met de programmering begint, de elekirische voeding naar de motoren en de ont-
vangers die u nief wilt programmeren uvitschakelen.

e Het is van belang dat u de tijdslimieten die in de procedures zijn aangegeven, strikt
in acht neemt: vanaf het moment dat u een toets loslaat, hebt u 15 seconden om de
volgende toets in fe drukken die door de procedure voorzien is, anders zal de motor
na verloop van de tiidslimiet 6 bewegingen uitvoeren om aan fe geven dat de actieve
procedure geannuleerd is.

® Tijdens de programmering voert de motor een bepaald aantal korte bewegingen uit,
als “antwoord” op de instructie die de installateur heeft verzonden. Het is van belang
het aantal bewegingen te tellen en daarbij geen onderscheid te maken voor wat
betreft de richting waarin de bewegingen worden uvitgevoerd.



5.2 ¢ Sluit- en openingsposities waarin het
zonnescherm / rolluik automatisch stopt

Tiidens de beweging Omhoog en Omlaag stopt de motor het zonnescherm of rolluik
automatisch wanneer het een bepaalde, door de installateur geprogrammeerde positie
bereikt. De programmeerbare standen zijn (afb. 4):

- positie “0" = eindaanslag boven: zonnescherm/rolluik volledig opgerold;

— positie “1" = eindaanslag onder: zonnescherm/rolluik volledig afgerold;

- positie "H" = tussenpositie: zonnescherm/rolluik gedeeltelijk geopend.

Wanneer de eindoanslagen nog niet geprogrammeerd zijn, kan de beweging van het
zonnescherm of rolluik alleen plaatsvinden met “lemand aanwezig” (d.w.z. iemand moet
de insfructietoets gedurende de gewenste manoeuvreduur ingedrukt houden); de bewe-
ging wordt gesfopt zodra de gebruiker de foets loslaat. Na programmering van de ein-
daanslagen is daarentegen één simpele druk op de gewenste foefs voldoende om het
zonnescherm of rolluik in beweging te brengen; de beweging wordt op autonome wijze
beéindigd zodra het zonnescherm of rolluik de beoogde positie bereikt. Voor het afstellen
van de hoogten “0" en “1” zijn verschillende procedures beschikbaar; bij het kiezen van
de meest geschikte procedure moet rekening worden gehouden met de constructie van
uw zonnescherm of rolluik.

LET OP! - Als u de eerder afgestelde hoogten van de eindaanslagen
opnieuw wilt afstellen, moet u rekening houden met het volgende:

- als u de hoogten wilt afstellen via een andere procedure dan de pro-
cedure die eerder gebruikt is, moet u EERST de hoogten annuleren via
procedure 5.12.

- als u de hoogten wilt afstellen met dezelfde procedure als eerder is
gebruikt, hoeft u deze niet te annuleren.

Bij de programmering van de eindaanslagen worden tegelijkertijd ook de twee draairich-
fingen van de motor aan de respectieve foetsen voor Omhoog (4] en Omlaag (V) van de
bediening gekoppeld (in eerste instantie, wanneer de eindaanslagen nog nief geprogram-
meerd zijn, is deze koppeling willekeurig en kan het gebeuren dat het zonnescherm of rol
luik, wanneer er op de toefs A wordt gedruki, omlaag in plaats van omhoog beweegt, en
omgekeerd).

Typologie van toepassingen en bedieningsvereisten

Aanbevolen programmeringen

Verticaal scherm, rolmodel

Programmering
eindaanslag:

e met automatische stop op de stand van
de eindaanslag boven “0” (met behuizing)

Programmering in de semi-automatische
modus (paragraaf 5.7)

e zonder mechanische belemmeringen
voor demping bij eindaanslag boven “0”

Programmering in de handmatige modus
(paragraaf 5.6)

Beschikbare functies...

...indien het nodig is de stootkracht bij
sluiting te beperken

Afstelling van de trekkracht van de motor
(functie “RDC” — paragraaf 5.11)
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Typologie van toepassingen en bedieningsvereisten

Aanbevolen programmeringen

Scherm met beugels

Programmering
eindaanslag:

e met automatische stop op de stand van
de eindaanslag boven “0” (met behuizing)

A

\{

7 ".’/

Programmering in de semi-automatische
modus (paragraaf 5.7)

e zonder mechanische belemmeringen voor
demping (rechte stang of vergelijkbaar)

Programmering in de handmatige modus
(paragraaf 5.6)

Beschikbare functies...

...om het doek te spannen: functie “FRT”

Programmering van de functie “FRT”
(paragraaf 5.12)

...indien het nodig is de stootkracht bij
sluiting te beperken

Afstelling van de trekkracht van de motor
(functie “RDC” — paragraaf 5.11)

Rolluik

Programmering
eindaanslag:

* met veren en doppen

Programmering in de handmatige modus
(paragraaf 5.6)
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5.3 ¢ Overzicht van de zenders
5.3.1 - Hiérarchie van de geheugenopslag van de zenders

In het algemeen kan een zender in het geheugen worden opgeslagen als EERSTE zen-
der of als TWEEDE zender (of als derde, vierde, enzovoort).

A - Eerste zender

Een zender kan alleen in het geheugen worden opgeslagen als eerste zender als er
nog geen andere zender in het geheugen van de motor is opgeslagen. Voor deze ge-
heugenopslag volgt u procedure 5.5 (hiermee wordt de zender in het geheugen op-
geslagen).

B - Tweede zender (of derde, vierde, enzovoort)

Een zender kan alleen in het geheugen worden opgeslagen als tweede zender (of der-
de, vierde, enzovoort) als de Eerste Zender al in het geheugen van de motor is opge-
slagen. Voor deze geheugenopslag volgt u een van de procedures in paragraaf 5.10.

5.3.2 - Aantal zenders die in het geheugen kunnen worden opge-
slagen

Er kunnen 30 zenders in het geheugen worden opgeslagen.

5.4 ¢ Te gebruiken zender voor de program-
meringsprocedures

Als de zender die voor de programmering is gebruikt, meerdere automatiseringsgroepen
aanstuurt, moet tiidens een procedure, védr het versturen van een instructie, eerst de “groep”
worden geselecteerd waartoe de automatisering behoort die geprogrammeerd wordt.

5.5 ¢ Geheugenopslag van de eerste afstands-
bediening
01. Voorzie de buismotor van de nodige voeding.

02. Houd de toets B ingedrukt en wacht fot de motor 3 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat ten slofte de toets los.

5.6 * Handmatige afstelling van de posities
voor de eindaanslagen Boven (“0”) en
Onder (“1”)

Bij deze procedures worden eventueel eerder afgestelde waarden niet overschreven
door nieuwe waarden. De eindaanslagwaarde moet absoluut eerst gewist worden,
voé6r u kunt doorgaan.

5.6.1 - De eindaanslag BOVEN (“0”) opslaan
Voordat u met de procedure begint, rolt u het zonnescherm of rolluik half af:

01. Positioneer het zonnescherm of rolluik op de gewensfe hooge;
02. Houd de foetsen M en ¥ ingedrukt en wacht ot de motor 3 bewegingen heeft uit
gevoerd. Laat ten slotte de toetsen los.

5.6.2 - De eindaanslag ONDER (“1”) opslaan
Voordat u met de procedure begint, rolt u het zonnescherm of rolluik half af:

01. Positioneer het zonnescherm of rolluik op de gewensfe hooge;
02. Houd de foetsen M en A ingedrukt en wacht ot de motor 3 bewegingen heeft uit
gevoerd. Laat ten slotte de toetsen los.

Opmerking: na de afstellingen wordt met de toets A het manoeuvie Omhoog en met de
foets W het manoeuvre Omloag aangestuurd. Het zonnescherm/rolluik beweegt binnen
de limieten die zijn bepaald door de ingestelde hoogten voor de eindaanslagen.

5.6.3 - De eindaanslag BOVEN (“0”) wissen

01. Houd de toefs B ingedruk en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat fen slofte de toefs los.

02. Houd de toeftsen M en A ingedruki en wacht tot de motor 4 bewegingen heeft uit
gevoerd. Laat ten slotte de toefsen los.

5.6.4 - De eindaanslag ONDER (“1”) wissen

01. Houd de toets B ingedrukt en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat ten slofte de toets los.

02. Houd de foetsen M en ¥ ingedrukt en wacht fot de motor 4 bewegingen heeft uit
gevoerd. Laat ten slotte de toetsen los.

5.7 ¢ Semi-automatische programmering van
de eindaanslagen Boven (“0”) en Onder
(11 1 II)
5.7.1 - Mechanische blokkering in de positie voor de eindaanslag
Boven (“0”)
LET OP! - Deze programmering is vitsluitend bedoeld voor zonne-
schermen die voorzien zijn van een mechanische blokkering voor de
eindaanslag Boven (“0”).
Waarschuwingen:
- Bij deze procedure worden eventueel eerder afgestelde waarden nief overschreven
door nieuwe waarden.
—Wanneer de eindaanslagen via deze procedure in het geheugen worden opgesla-
gen, worden de twee hoogfen contfinu gecontroleerd en bijgewerkt door de functie
"automatisch bijwerken van de eindaanslagen” (zie paragraaf 7.3).

Voordat u met de procedure begint, rolt u het zonnescherm half af:
01. Ceef de instructie voor een manoeuvre omhoog door de foets A (of W) ingedrukt
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te houden en te wachten fot het zonnescherm automatisch wordt gestopt door de
veiligheidsdoppen die tegen de structuur botsen (= eindaanslag Boven “0”). Laat
fen slofte de foets los.

02. Geef de insfructie voor een manoeuvre omlaag door de toets ¥ (of A) ingedrukt fe
houden en de toets los fe laten wanneer het zonnescherm zich ter hoogte van de
gewenste eindaanslag Onder “1” bevindt. Corrigeer de positie eventueel met be-
hulp van de beide foetsen.

03. Houd de toetsen W en V¥ tegelijkertijd ingedrukt en wacht tof de motor 3 bewegin-
gen heeft vitgevoerd. Laat ten slotte de toetsen los.

Opmerkingen:

— Tijdens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op elk gewenst mo-
ment geannuleerd worden door 15 seconden fe wachten tot de motor 6 bewegingen
heeft vitgevoerd.

—Na deze programmering wordt met de toefs A het manoeuvre Omhoog en met de
toets ¥ het manoeuvre Omlaag aangestuurd. Tijdens het manoeuvre Omhoog wordt
het scherm tegengehouden door de botsing tegen de veiligheidsdoppen van de sfruc-
tuur (= eindaanslag Boven “0”), terwiil het scherm fijdens het manoeuvre Omlaag
stopt bij de eindaanslag Onder ("1") die door de installateur is ingesteld.

5.8 * Programmering van de hoogte (“H")
voor gedeeltelijk openen/sluiten
5.8.1 - De eindaanslag TUSSENSTOP (“H”) opslaan

Bij deze procedure wordt de eventueel eerder afgestelde waarde niet overschreven
door de nieuwe waarde. De eindaanslagwaarde moet absoluut eerst gewist worden,
voor u kunt doorgaan:

01. Positioneer het zonnescherm of rolluik op de gewenste hoogte.

02. Houd de toetsen A en ¥ ingedruki en wacht tot de motor 3 bewegingen heeft uit
gevoerd. Laat fen slofte de toefsen los.

5.8.2 - De eindaanslag Tussenstop (“H”) wissen

01. Houd de toets B ingedrukt en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat fen slofte de foefs los.

02. Houd de toefsen A en V¥ ingedruki en wacht tot de motor 4 bewegingen heeft uit
gevoerd. Laat ten slotte de toetsen los.

5.9 ¢« Geheugenopslag van een TWEEDE (of
derde, vierde, enzovoort) zender

Voor de uitvoering van de procedures moet u beschikken over een tweede zender, die

al in het geheugen is opgeslagen ("oud”).
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5.9.1 - Geheugenopslag van een volgende zender

01.(op de nieuwe zender) Houd toets B gedurende 8 seconden ingedrukt en
laat deze vervolgens los (in dit geval voert de motor geen beweging uit).

02. (op de oude zender) Druk 3 keer op een willekeurige toets, die wel in hef ge-
heugen opgeslagen moet zijn (de motor start met de beweging die bij deze toets
hoort), bijvoorbeeld toets B;

03. (op de nieuwe zender) Druk 1 maal op toets B om de procedure te beéindigen. Let
op! — Als de mofor 6 bewegingen vitvoert, betekent dit dat het geheugen vol is.

Opmerking - fijdens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op
elk gewenst moment geannuleerd worden door 15 seconden fe wachten tot de motor
6 bewegingen heeft uitgevoerd.

5.10 ¢ Functies
5.10.1 - Afstelling van het niveau van de koppelreductie (RDC-functie)

01. Houd de toets B ingedruki en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat fen slofte de toefs los.

02. Houd de toefs B ingedruk en wacht fot de motor 3 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat fen slofte de toefs los.

03. Houd de toefsen M en A tegelijkertijd ingedrukt en wacht fot de motor 4 bewegin-
gen heeft vitgevoerd. Laat fen slotte de toefs los.
a. Houd de toefs A ingedrukt, activeer de RDC-functie en wacht tot de motor 4 be-
wegingen heeft uitgevoerd. Laat fen slotte de toefs los.
b. Houd de toets ¥ ingedrukt, deactiveer de RDC-unctie en wacht tot de motor 2
bewegingen heeft uitgevoerd. Laat fen slotie de foets los.

Opmerking - tijdens de vitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op
elk gewenst moment geannuleerd worden door 15 seconden fe wachten tot de motor
6 bewegingen heeft vitgevoerd.

5.11 ¢ Volledig wissen

5.11.1 - Procedure uitgevoerd met een zender die in het geheugen is
opgeslagen

01. Houd de toefs B ingedruk en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat fen slofte de foefs los.

02. Houd de toets B ingedrukt en wacht fot de motor 3 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat fen slofte de toefs los.

03. Houd de toefs B ingedruk en wacht fof de motor 4 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat fen slofte de toefs los.

04. Houd de toets ¥ ingedrukt en wacht tot de motor 5 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat fen slofte de foefs los.

Opmerking - tijdens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op
elk gewenst moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tot de motor



6 bewegingen heeft vitlgevoerd.

5.11.2 - Procedure vitgevoerd met een zender die niet in het geheu-
gen is opgeslagen

01. Schakel de voeding naar de motor uit.

02. Schakel de voeding naar de motor in.

03. Houd de toets B ingedrukt en wacht tot de motor 2 bewegingen heeft vitgevoerd.
Laat ten slofte de toets los.

04. Schakel de voeding naar de mofor uit.

05. Schakel de voeding naar de motor in.

06. Houd de toets B ingedrukt en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat ten slofte de toefs los.

07.Houd de toets B ingedruki en wacht fot de motor 3 bewegingen heeft vitgevoerd.
Laat ten slotte de toets los.

08. Houd de toets B ingedrukt en wacht fot de motor 4 bewegingen heeft vitgevoerd.
Laat ten slotte de toets los.

09. Houd de toets ¥ ingedrukt en wacht tot de motor 5 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat ten slotte de toets los.

Opmerking - fijdens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op
elk gewenst moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten fot de motor
6 bewegingen heeft uitgevoerd.

’ 6 OPTIONELE ACCESSOIRES

6.1 ¢ Klimaatsensoren voor wind, zon, regen

Waarschuwing - de klimaatsensoren dienen niet te worden beschouwd als bevei-
ligingsinrichtingen die in staat zijn storingen van het zonnescherm te verhelpen die zijn
veroorzaakt door het effect van hevige regen of wind; een simpele elekiriciteitsstoring
zou de automatische beweging van hef zonnescherm immers ol onmogelijk maken. De-
ze sensoren moefen dus worden beschouwd als onderdeel van een automatisering dat
bijdraagt aan de beveiliging van het zonnescherm. De fabrikant wijst elke aansprake-
likheid voor materiéle schade ten gevolge van atmosferische condities die niet door de
sensoren gedefecteerd worden van de hand.

6.1.1 - Definities en conventies

* Handmatige instructie “Zon aan” = hiermee wordt de onfvangst door de
motor van automatische instructies die door de “Zon"-sensor worden verzonden, in-
geschakeld, als deze deel uitmaakt van de installatie. Gedurende de periode waarin
de ontvangst geactiveerd is, kan de gebruiker op elk gewenst moment handmatige
instructies verzenden: deze hebben voorrang op de automatische werking van de au-

fomatisering.

¢ Handmatige instructie “Zon uit” = hiermee wordt de onfvangst door de mo-
tor van automatische instructies die door de “Zon"-sensor worden verzonden, uitge-
schakeld, als deze deel vitmaakt van de installatie. Gedurende de periode waarin de
ontvangst gedeactiveerd is, werkf de automatisering alleen op basis van handmatige
instructies die door de gebruiker worden verzonden. De sensoren voor wind en regen
kunnen niet worden uitgeschakeld, aangezien deze dienen fer bescherming van de
automatisering tegen deze weersverschijnselen.

¢ Intensiteit “Boven drempel” van zon/wind = conditie waarbij de infensi-
teit van het weersverschijnsel hoger is dan de waarde die is ingesfeld als drempel.

¢ Intensiteit “Onder drempel” van zon/wind = conditie waarbij de infensi-
teit van het weersverschijnsel lager is dan de waarde die is ingesteld als drempel.

¢ “Windbescherming” = conditie waarbij het systeem alle instructies voor het ope-
nen van het scherm tegenhoudt, vanwege de windintensiteit “Boven drempel”.

* “Regen gedetecteerd” = conditie waarbij het systeem regen detecteert, in te-
genstelling fot de eerder geldende conditie “geen regen”.

¢ “Handmatige instructie” = instructie voor Omhoog, Omlaag of Stop die de ge-
bruiker met een zender verzendt.

6.1.2 - Werking van de motor bij de afzonderlijke weersomstandig-
heden

Met behulp van de weersensoren kan het zonnescherm geautomatiseerd worden naar-
gelang van de weersomstandigheden die zich voordoen.

De afstelling van de activeringsdrempels “Zon" en "Wind" kan uitsluitend met al die
sensoren worden ingesteld als de respectieve sensoren correct zijn geprogrammeerd.

6.1.2.1 - Werking van het automatisme bij de “Zon”-sensor (afb. 5)

Wanneer de infensiteit van het zonlicht gedurende minstens twee minuten de ingestelde
drempel overschrijdt ("boven zonlichidrempe”), voert de motor zelfstandig een bewe-
ging naar beneden uit.

Wanneer de infensiteit van hef zonlicht onder de ingestelde hysteresisdrempel zakt (“onder
zonlichidrempel”), circa 50% van de “onder zonlichtdrempel”, en minstens 15 minuten na
elkaar op dat niveau blijft, voert de motor zelfstandig een beweging naar boven uit.

Momentane dalingen van het zonlicht, kortstondig van duur of in ieder geval korter dan
15 minuten, hebben geen invloed op de gehele cyclus.

De handmatige instructies van de gebruiker hebben voorrang op de automatische in-
sftructies.
6.1.2.2 - Werking van het automatisme bij de “Regen”-sensor (afb. 6)

De aanwezigheid van regen veroorzaakt een overgang van de sfatus “geen regen” naar “re-
gen”. Als de informatie “regen gedetecteerd” wordt onivangen, activeert de motor de instruc-
tie voor de in de motor geprogrammeerde werking, d.w.z. een openings- of sluifinsfructie.
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Programmering van de richting van het manoeuvre bij regen

01. Houd de toets B ingedrukt en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat ten slotte de toets los.

02. Houd de toets B ingedrukt en wacht fot de motor 3 bewegingen heeft uitgevoerd.
Laat ten slofte de toets los.

03. Houd de toetsen A en V¥ tegelijkertijd ingedrukt en wacht tof de mofor 2 bewegin-
gen heeft vitgevoerd. Laat ten slotte de toefs los.
a. Houd de foets A ingedrukt, activeer de RDC-Hunctie en wacht tot de motor 3 be-
wegingen heeft uitgevoerd. Laat fen slotte de toets los.
b. Houd de toets ¥ ingedrukt, deactiveer de RDC-unctie en wacht tot de motor 3
bewegingen heeft uitgevoerd. Laat ten slotte de toets los.

Opmerking - fijdens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op elk
gewenst moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tot de motor 6
bewegingen heeft uitgevoerd.

6.1.2.3 - Werking van het automatisme bij de “Wind”-sensor (afb. 7)

Wanneer de infensiteit bij wind de ingestelde drempelwaarde overschrijdt, wordt de wind-
bescherming geactiveerd en het zonnescherm gesloten. Wanneer de windbescherming is
ingeschakeld, worden de handmatige instructies gedeactiveerd (het zonnescherm kan niet
worden geopend). Na het verstrijken van de blokkeringsduur kunnen er weer handmatige
instructies worden gegeven en na 15 minuten wordt de automatische werking hersfeld.

6.1.2.4 - Gelijktijdig optreden van verschillende weersverschijnselen

Elk weersverschijnsel heeft een prioriteit, en de volgorde van deze prioriteiten is als
volgt: wind, regen, zon. Wind heeft de hoogste prioriteit. Het weersverschijnsel met de
hogere prioriteif doef de status van het weersverschijnsel met de lagere prioriteit feniet.

Bijvoorbeeld: Op een mooie, zonnige dag gaat het zonnescherm omlaag vanwege het
zonlicht. Als het bewolkt wordt en er wat regen op de sensor valt, annuleert de motor
de conditie “zon gedetecteerd” en geeft opdracht tot het manoeuvre dat is ingesteld
voor de conditie “regen gedetecteerd”. Als de wind toeneemt en de ingestelde drempel
overschrijdt, deactiveert de motor de automatische sequentie die voor de regen is inge-
steld en geeft hij opdracht om het zonnescherm omhoog te laten gaan, waarbij het ge-
sloten blijft zolang de wind niet is gaan liggen. Als het slechte weer voorbij is, wordt na
10 minufen het windalarm uitgeschakeld; als het op dat moment nog regent, worden
die conditie en het bijbehorende ingestelde manoeuvre opnieuw geactiveerd. Als het
stopt met regenen, wordt de werking voor de zon weer geactiveerd. Als de infensiteit
van het zonlicht de drempel overschrijdt, zal het zonnescherm weer opengaan. Wan-
neer de intensiteit van het zonlicht onder de drempe\woorde daalt, wordt na 15 minu-
fen de opdracht gegeven om het zonnescherm “Omhoog” fe laten gaan.

6.1.2.5 - Instructies “Zon aan” en “Zon uit”

De insfructies “Zon aan” en “Zon uit" activeren of deactiveren de automatisering. Door
verzending van een instructie “Zon aan” wordt hef automatisme geactiveerd, waarna
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het zonnescherm een openingsinstructie zal genereren, als de zon schijnt. Als het au-
fomatisme al geactiveerd was, wordt het systeem geresef en starfen de algoritmen op-
nieuw, met onmiddellijk effect. Als er bij ontvangst van de instructie “Zon aan” geen
manoeuvre voorzien is, bevestigt de motor de onfvangst van de insfructie door twee be-
wegingen uit fe voeren. Als de instructie “Zon aan” wordt verzonden, maar de intensiteit
van het zonlicht onvoldoende is om het openen toe te staan (de drempel wordt nief be-
reiki], zal de motor een instructie geven om fe sluiten in overeenstemming mef de actuele
conditie. Als er geen instellingen zijn ingevoerd voor een beweging (bijvoorbeeld zon-
nescherm gesloten en geen zon), zal de motor bij ontvangst van de instructie “Zon aan”
twee bewegingen uitvoeren om de ontvangst van de instructie te melden. Door verzen-
ding van een instructie “Zon uit” wordt het automatisme geactiveerd.

Bijvoorbeeld: zonnescherm gesloten ... door te drukken op “Zon aan” zal het zon-
nescherm bij aanwezigheid van zon onmiddellik opengaan, niet na 2 minufen. Als
er geen zon is, maakf ze twee bewegingen ... Door het automatisme te deactiveren,
wordt de automatische beweging die bij de zon hoort geblokkeerd. De automatismen

die bij wind en regen horen, kunnen niet worden gedeactiveerd.
’ BETREKKING TOT HET DAGELIJKS
GEBRUIK VAN DE AUTOMATISERING

7.1 ¢ Functie “RDC”

Met deze functie kan de stootkracht tegen de eindaanslag “Boven” bij sluiting worden
verminderd.

WAARSCHUWINGEN MET

7.2 » Maximale continue bedrijfscyclus

In het algemeen geldt dat de buismotoren ontworpen zijn voor gebruik in woningen
en dus voor onregelmatig gebruik. Er wordt een continue gebruiksduur van maximaal
4 minuten gegarandeerd en in geval van oververhiting (bijvoorbeeld fen gevolge van
continu en langdurig gebruik) wordt er automatisch een “thermische beveiliging” geac-
tiveerd, die de elekirische voeding onderbreekt en deze pas herstelt als de temperatuur
weer binnen hef acceptabele bereik val.

7.3 * Functie “Automatisch bijwerken van de
eindaanslagen”

De eindaanslagen die zijn afgesteld door de sfootkracht van de mechanische blokkeringen
veiligheidsdoppen en sfijve veren tegen inbraak), worden elke keer dat het zonnescherm
een manoeuvre uitvoert en fegen de eindaanslag stoot, gecontroleerd door de functie “Au-
fomatisch bijwerken van de eindaanslagen”. Zo kan de functie de nieuwe waarden van de
eindaanslagen meten en de bestaande waarden bijwerken, ter compensatie van eventuele



speling die in de loop der tijd is ontstaan door slijage en/of warmteschommelingen waar-
aan de rails en de veren van de motor zijn blootgesteld. Dankzij het feit dat de hoogten
confinu worden bijgewerki, kan het scherm altijd mef de grootst mogelijke precisie de eind-
aanslag bereiken. De funcfie wordt niet ingeschakeld als de beweging van het scherm min-
der dan 2,5 seconden duurt en het scherm niet de eindaanslag bereiki.

7.4 e Instructie voor gedeeltelijk openen/slui-
ten van het zonnescherm (hoogte “H"”)

In het algemeen geldt dat u voor het geven van een instructie voor het gedeeltelijk openen/
sluiten van hef zonnescherm op de toets moet drukken die fijdens de programmering is ge-
koppeld aan de deelhoogte [voor meer informatie leest u punt 06 van procedure 5.9). Als
de zender slechts drie toefsen heeft en er slechts één hoogte “H” in het geheugen is opgesla-
gen, drukt u tegelijkertiid op de toetsen A en ¥ om deze hoogte op fe roepen.
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*De motor niet in beweging komt na verzending van een instructie
“Omhoog”:
Dit kan gebeuren als het zonnescherm zich in de nabijheid van de eindaanslag Bo-
ven ("0") bevindt. In dat geval moet u hef scherm eerst een stukje omlaag bewegen en
vervolgens opnieuw de insfructie Omhoog geven.

eHet systeem in noodstand werd met “lemand aanwezig”:
— Controleer of de motor een elektrische schok of hevige mechanische schok heeft on-
dervonden.
— Confroleer of alle onderdelen van de mofor nog infact zijn.
— Voer de annuleringsprocedure (paragraaf 5.12) uit en stel de eindaanslagen opnieuw of.

WAT TE DOEN ALS...
ﬂeidrclad bij het oplossen van pro-
lemen)

’ 9 AFDANKEN VAN HET PRODUCT

Dit product maakt integraal deel vit van de automatisering en moet
dan ook samen met de automatisering worden afgedankt.

De ontmantelingwerkzaamheden aan het eind van de levensduur van dit product moeten,
net als de insfallatiewerkzaamheden, worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel.
Dit product is opgebouwd uit verschillende soorten materiaal: sommigen hiervan kunnen
gerecycled worden, anderen moeten als afval worden verwerkt. Win informatie in over
de recycling- of afvalverwerkingsystemen die voor deze productcategorie zijn voorzien
door de in uw land geldende voorschriften.

Let op! — Sommige delen van het product kunnen vervuilende of gevaarlijke substan-
ties bevatten die, indien ze in het milieu ferechtkomen, schadelijke effecten kunnen heb-
ben op de omgeving of op de gezondheid van personen.

Zoals aangegeven door het symbool hiernaast, is het verboden dit pro-

duct met het gewone huisvuil weg fe gooien. Volg een “gescheiden af-
valverwerking” volgens de methodes die voorzien zijn door de in uw

land geldende voorschriften, of lever het product weer in bij de verkoper

op het moment dat u een nieuw gelijksoortig product aanschaft.

Let op! - De plaatselijk geldende voorschriften kunnen zware sancties voorzien in het
geval u de voorschriften voor afvalverwerking van dit product niet opvolgt.

’ 1 O TECHNISCHE KENMERKEN

® Voedingsspanning: Zie de fechnische gegevens op het efiket van de afzon-
derlijke modellen. ® Resolutie van de encoder: 2,7°. ® Continue bedrijfs-
duur: 4 minuten. ® Beschermingsgraad: IP 44 (buismotor). ® Bedrijfstempe-
ratuur: -20°C (min.)

Opmerkingen: - Alle vermelde technische kenmerken hebben betrekking op een omge-
vingstemperatuur van 20°C (+ 5°C). - De fabrikant behoudt zich het recht voor om, indien dit
noodzakelijk wordt geacht, op elk willekeurig moment wijzigingen aan het product door fe
voeren waarbij hoe dan ook de functionaliteit en de gebruiksbestemming ervan gelijk blijven.
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Verklaring nummer: 501/TTGO ME

Hierbij verklaart Nice S.p.A. dat het product: TTIGO ME conform is aan de essenti-
ele vereisten en alle andere relevante verordeningen, vastgesteld door de richtlijnen
1999/5/EG (geldt alleen voor producten met ingebouwde ontvanger). De CE-certifi-
cering kan op de website www.nice-service.com worden geraadpleegd en afgedruk
of bij Nice S.p.A worden aangevraagd.

EG-VERKLARING VAN
OVEREENSTEMMING

21 april 2016
Ing. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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